] digipara’ liftdesigner

Product Loading: Car
Frame

PL2
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Empfehlung digipara’liftdesigner

ONLINE TRAINING

Sind Sie Teilnehmer eines DigiPara Liftdesigner Online-Trainings?

Wir empfehlen Ihnen, folgende Schulungsunterlagen im Voraus auszudrucken,

damit Sie diese als Handout wahrend lhrer Schulung fur eigene Notizen vorliegen haben.
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Agenda digipara’liftdesigner

KABINENRAHMEN UND ZUBEHOR

PL2.1 Sitzung 1 PL2.3 Zusatzliches Trainingsmaterial

= Basisschritte = Profilausschnitte

= Kabinenrahmen

PL2.4 Zusammenfassung

PL2.2 Sitzung 2

. . » |ndividuelle F&A
= Erweiterte Schritte

= Kabinenrahmen

= Basisschritte (zugehorige Komponenten)

= Rollentrager

= Riemenscheibe
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Product Loading Workflow

KABIN

ENRAHMEN UND ZUBEHOR

Basisschritte

Page -4 -

Kopieren einer ahnlichen BIM-Komponente
Bearbeiten der Meta Daten

Auswahl abhangiger BIM-Komponenten
Laden der neuen BIM-Komponente

Laden des Entwicklerbereiches

Benutzen der Beschreibungen flir Parameter
Andern der vereinfachten 3D-Geometrie
Festlegen der Positionierungspunkte

Sichern der fertigen BIM-Komponente in der
DigiPara BIM Bibliothek

23. Mai 2024

digipara’liftdesigner

Erweiterte Schritte

= Dynamische Eigenschaften hinzufigen

Direkte Eingabe beliebiger Werte im DigiPara
Liftdesigner BIM-Komponenten-Eigenschaftenfenster

= Dynamische Regeln hinzufligen

Hinzuflgen von Logik bezogen auf die DigiPara
Liftdesigner BIM-Komponente

= Zusatzliche BemalBungspunkte
Definieren von Punkten fiir eigene dynamische

Bemallungen
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Kabinenrahmen und Zubehor ) digipara’liftdesigner

Erwartetes Ergebnis

y \
".
\Er \“,\

J

.

L X
{1
B

|
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digipara’liftdesigner

PL2.]

Basisschritte

Kabinenrahmen und
Zubehor
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Kopieren einer ahnlichen BIM-Komponente ¢ digipara’liftdesigner
PL2.1 BASISSCHRITTE

Kopieren einer ahnlichen BIM-Komponente

(@) 298P H00EEHEHIRRVVIRE - DR A e 208 M
Ansichtsrahmen
£ £ B B [ Hcmejosee] & Ol 2mE # #| LOD LOD i3 %
<y
Startseite  Bearbeit od Ansichtsrah A Hohenschnitt Maa=ifd>s Umschalt e ¥ W - K t < 12{?“:2{?%3
artseite earbeitungsmodus nsichtsranmen ohenschni - mschaiten = [ ommentar zur
hinzufigen auf linke Wand ['] @ PoF 5 % @ aktiven Komponente =
Standard Ansichtsrahmen Typ Sichtrichtung Komponenten-Sichtbarkeit Auswahl 21D
o de o
;E DigiPara Liftdesigner - Select Product de ] de
' Datenbaumansicht
saL + | CFD_RID aplnenra S ae
44 MF_DISPLAY_DESC, LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC.CFD_ § ||-* 3 Datenb
I = | = 3 0 ey Adzugteie BT
11 | o (G Centoducati
! | 3 2 [ Common components
Y e @ <  Traction it - 2:1 - 1 pulley top ‘
k - =  Traction it - 2:1 - 2 pulleys bottom
{|| [ 1. [ ] 5 & Carsing i
*1 et PR = ,\‘1 ! &~ « Rope
18 | sche = Meon | 4 | & i e gp 3
3 B 'rN.lqu 9 H 450
i s | E Bt 0
1] 3 | AR : . -
8 i i @#-- < Rope - Lshaped carframe 2:1 - guides inside et
PRIl . I —a_ o 111 : @ < Rope - Lshaped carframe 2:1 - guides outside o
] % i @ % Tukal 2iznamie
B " o o MRy - [ Common components (IMP) .
S 1 ; . b fe LD-Dev juktoptionen auswahlen ..
. T ma 5 (@9 Thyssen
A T R TR o ey Wetur
2B 5 SI4 1910 £a2,
TR B8 1850 Jag
b i3] S8:=243 bl
Schachtgrundriss
MaRstab: 1:20 2 o DO AT v
i r ) 3D-Ansicht
e , I =
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Kopieren einer ahnlichen BIM-Komponente ¢ digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018

Optionen

. . .e . —
Ko p | e re n e | n e r a h n I | C h e n B I M - | PL-Training [D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf] r % + aﬁ F E\ g
| 1:Common components v| s EH - I ‘ I = ;
a0 - — | Kemponenten Gruppe Texthahe Automatische Tabellenansicht Hilfe
KO m O N e N te 813 Module nach Namen sortieren . | kopieren # erweitern vergréBemn 3= Spaltenbreite B -
p Datenbankeinstellungen bearbeiten o Gitterzellen Datengitter anzeigen Fenster

E- Allgemeine Daten

u i m Digi Pa ra Liftd es ign e r Data m a n a ge r Liftdesigner Datamanager: Ziehen Sie einen Spalia dieses Feld, um die Spalte zu gruppieren.

CFT_RID CFT P .ii SUB DESC  CFT MF RID CFT TYPE
i 1| 12 Traction.. ]
1 13:Tracho. 0

B Aufzugsdaten
E- Kabine

- Kabinenrahmen

- Flhrungsschuhe

e | 1 .
4 4 0 10000 10000 5000 5000 Kabinentiiren
CFT_RID - Kabinentirantriebe
_ _S - DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Komponenten kopieren Kabinenplattformen

- Fangvorrichtungen

Die AUfZUgSkomponente Wird mit KemponentenkopierespU ! Geschwindigkeitsbegrenzer
allen Parametern und Werten in einen Ausgewihlt: L_CarFrameTypeTab, 1 Datensitze i::;;i::l:;is

DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Komponenten kopieren

Assoziierte 2
Blen: Komponenten kopieren - SCHRITT 2 Ve rWende dlese
: . . : Funktion, um das
mien:  Wahlen Sie ein Zielmodul fir die Kopie: .
Tablen: DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Koemponenten kopieren E rge bn IS de r
il ‘ Kopieroperation

S Komponenten kopieren - SCHRITT 3

Hinzufiigen.. = Schnellaus . n d . n m M d I
Abbrecher Kopieren abgeschlossen: L_CarFrameTypeTab, 1 Da I €ine odu
zu sehen.

neuen Hersteller kopiert.

Tablen:

D-\_LD_Pools'_2018\PL-Tr

Assoziierte kopierte Objekte:

Tablename: L_CarFrameTypeTab Datensatzen: 1 100%
Tablename: L_CarFrameDimTab Datensatzen: 1 100%

Die Schritte 1 — 3 flihren Abrechy
. Tablename: L ProfilGrpDesclab Datensétzen: 1 oo
d urc h d en Ko p Iervo rga ng 0 Tablename: L_ProfilGrpTab Datensatzen: 21 100%

4 ", £ -
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Bearbeiten der Meta Daten ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

) _ Eingabe einer spezifischen
Bearbeiten der Meta Daten — Bezeichnung Bezeichnung fiir das neu kopierte

= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

Produkt.

L m m T

Liftdesigner Data

weges Feld, um die Spalte zu gruppieren.

CFT_RID CFT_DESC CFT_SUB_DESC __ (:FI_MF_RID

- k7 750000 ] Fangrahmen Mein Trainingsbeispiel 7500000 13: Traction lift- 2:1 - 2 pulley= bottom

[ @ Bucher Hydraulics ~
[ @.;7”/ Centoducati

[H-- (&5 Common components

- [y Common componerts (IMP)

Bearbeitungsmodus! Py,
) H H B [ LD-Developer
J ! Offne eine weitere B == Traction Ift - 2:1 - 2 pulleys bottom
beliebige Tabelle oder S @1 Fangrahmen
[EI SR Mein Trainingsbeispiel

schalte zwischen den

Datenzeilen, um den
neuen Inhalt in der

tEFnT i

H - RED Medller

- @ Metron Mechanical Equipment
H-snemane Qildinamic
|
H

- SEMME Semag ErgEbniS in der
- g Thyseen DigiPara Liftdesigner

E-E-E-E-E

Datenbank zu speichern.

Bibliothek
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Beschreibungen fir Parameter ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Verwenden Sie die Erlauterung von Parametern und Werten
(C:\ProgramData\DigiPara\dcc\DataPool\developer)

Buddy Farce ntteck

(U0 = Banater of shaave et th paley bean

23. Mai 2024

0= Bildtools ~ dwg - (m] X
SNFE '\E - Start Freigeben Ansicht Verwalten v 0
1 T
L M } il
i a <« v 4 « DigiPara » 2018 > dcc > DataPool > developer > dwg v 0 'dwg" durchsuchen pe)
B ~
E g 2 ¥ DataPool A Name Anderungsdatum  Typ o]
P ] A AppMacros B8 LDXCarCeilingPanels.dwg 220120180030  DWG-Datei
i s B Assets LDXCarDesign.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
! s Bl blocks LDXCarDoor.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
== Biikg LDXCarEmergencyDoor.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
L] > =
- E caB LDXCarFloor.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
ADmodel -
N a1 18 g mode LDXCarFrame.dwg 220120180930  DWG-Datei
H -
i } Cor LDXCarHandRail.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
it Yares emesn : > data LDXCarHandRails.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
v v developer LDXCarKickPlate.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
w1e me dwg FS LDXCarKickPlates.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
: > Bl Doc S LDXCarLight.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
1
: ‘ P S LDXCarLights.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
i - T Enculd St pLRiE R ’2 Wi
' - o prippeg " B LDXCarMirror.dwg 22.01.2018 09:30 DWG-Datei
L a
>
= - oo FS LDXCarMirrors.dwg 22.01.2018 09:30 WG-Datei
L : > Projects
E it 157 Elemente 1 Element ausgewahit (228 KB)
' T
U0 = VAR 2 RERCY | 1L
01 = Wt thsickramm 10 = {or wic®h
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Beschreibungen fir Parameter ) digipara’liftdesigner
PL2.1 BASISSCHRITTE

CFD_CF_CAPACITY The maximum capacity of the car frame in kg

CFD_HB The distance in the z-axis between the top edge of the finished floor of

BenUtzen der BeSChreibungen fur Parameter the car frame and the highest point of the car frame construction.

- Definiere typiSChe 3D'Parameter: Type """ Don't include the guide shoes or hand rails!
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager CFD_WEIGHT | Weight of the car frame |

4

¢

“FD_CPF _| CED_WEIGHT | CED_DBG
370.58

Y

Guide force attack point
\ 1

| - > [0020] Type
L] | ni
i g Y CFD_CF_CAPACITY =
: . S 5 i
Entwickler .dwg Datei [ - |2ggd |kg [
F 58 —
. [ = < .
g | 3 8
2 i | = - CFD_HB |
g [ |
| ‘ 2380 mm X
& I
] * A CFD_WEIGHT
1l w o 370.58 kg
A e

Guide force attack point
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Beschreibungen fir Parameter ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Benutzen der Beschreibungen fiur Parameter

= Definiere typische 3D-Parameter: KabinengroRe (Bereich)
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

CFT_RID CFT_DESC CFT_SUB_DESC CFT_MF_RID CFT_TYPE
B 7500000 | Training Car Frame My Training Example 7500000 | 13: Traction.. 0

—|: CFD_RID CFD_CFT_RID | CFD_IX _PG_( CFD_CF_CAPACIT " | £
3 7500000 7500000 0 7500002 DO 2000 2000 2100 2100 2380
A

[1050] Car Size Ranges

CFD_CW_MAX

2000 o | CFD_CW_MAX Maximum width of the cabin
CFD_CW_MIN Minimum width of the cabin
. CFD_CD_MAX Maximum depth of the cabin
2000 mm CFD_CD_MIN Minimum depth of the cabin

CFD_CW_MIN

CFD_CD_MAX

2100 mm

-

-

CFD_CD_MIN

[rod ]~

-

-
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Beschreibungen fir Parameter ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Benutzen der Beschreibungen fiur Parameter

= Definiere typische 3D-Parameter: Malie -
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager .

[1000] Dimensions

=

w w
CFD_DBG

4 4 ; -

0" B CED_DZ_SPACE, .CF D_BF.CO"
Lol CFD_Z_BOTTOM

4 4 330 o

CFD_DZ_SPACE

—
|||: |
T

1

!

CFD_CAR_2_GUIDES The distance between the surface of the guide and the outside of the -
cabin. See picture for different use of the variable for the different types 100
of car frames.

CFD_DBG The distance between guides. Only used for car-frames with lateral CFDAX T
direct drive (1:1 System, 1 hydraulic jack) and car-frames with tackle 0 mm

hydraulic jack drive {2:1 System, 1 hydraulic jack).
In the other cases insert "0".

CFD_Z_BOTTOM Distance between the IP (insert point) of the car frame and the lowest
point of the car frame construction

CFD_DZ_SPACE The distance between the top side of the ceiling and the bottom side of
the top crossbar of the car frame construction.
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Beschreibungen fir Parameter ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Benutzen der Beschreibungen fiur Parameter

= Definiere typische 3D-Parameter: Puffer
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

- b [1055] Buffer

, CFD_BF.DZ
cro_p 294 -
0 2 r
y CFD_BF_COUNT
2

CFD_BF_DZ The distance from the IP {insert point) of the car frame and the impact
point of the buffer(s).

CFD_BF_COUNT The guantity of buffers which are used for this car frame.
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Laden der neuen BIM-Komponente ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Laden der neuen BlM- -"'-ﬁﬁfﬂﬂﬁﬂ%@@ ] ;ggﬂgggggﬁggﬂ'__.; DigiPara Liftdesigner 2020 - a X

Dimensions Visualize CAD Models Develop BIM Components Export Opticns

B Undo (1) ﬁ p W Background Color m-}- Dimensicn Capticn . .
KO m pO ne nte ;& oﬁ SE A Redo (0) || 0 2 %€ Show Disabled Dimensions
tart esign pen ave

Mode Delete Selected Objects € ﬂ E LineStyle Plotstyles |Cul or with line weight v|

» in DigiPara Liftdesigner | %.cs sundard

Elevator Elevator
Properties  Data tree
Zoom Drawing View Windows

[&] [51 [
o =

%0 Document. Shaft0. Car. (et ¥
1230 20 ‘ e
DW=1000

DigiPara Liftdesigner - Select Product b4 S =
TreeView

sal | a: g: | E | ;;,-

CFD_RID

MF_DISPLAY_DESC, LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC, CFD_ + L E >_
by Ao BT Powmver  ax|
Centoducati

Common components

Py ke (IRATTL
A

LD-Developer

Traction lift - 2:1 - 2 pulleys bottom
é‘[ Training Car Frame
[ = My Training Example

lommon components
. tar sling
flope

S0=1960
DSG=1100

40

40

y Information
by parent
freate

385

e[

ielect from Option List ...

- Dwewm :
230 wtomatically
il =z 40
95100 200,
20 SW=2200
wtomatically

35
Plan

Scale: 1:20 ﬂw Document View

’ml B [ ok ]| camce || tep uick Help ) 2D View
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Laden des Entwicklerbereiches
PL2.1 BASISSCHRITTE

Laden des Entwicklerbereiches

digipara’liftdesigner

I PREOOEEEEFRRBRBIDI - i v
" in DigiPara Liftdesigner Uber die BIM- T Zeichnunasblatt A.n,[cn_..ralm.m BemaBungen Visualize CAD Modelle Komponenten entwickeln E
Komponente { S N\ Y )- )‘ .k“"; %
smodus Dieses Produkt Regeleditor Profil Charakteristischen || Komponente
entwickeln hinzufigen  Punkt hinzufigen speichem
Produktregeln Parametric DigiPara Geometry Ausrichtung
Anwahlen der
entsprechenden
Komponente in einer
vorhandenen Ansicht.
Anwahlen der Schaltflache:
Diese BIM-Komponente
entwickeln
Page - 21 - 23. Mai 2024
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Laden des Entwicklerbereiches ) digipara’liftdesigner
PL2.1 BASISSCHRITTE

AR -k DigiPars L
hn \ i C odelle Komponenten entw

9\;'?_RM

Entwicklerbereich

= im DigiPara Liftdesigner

Startseite  Bearbeitungsmodus Dieses Produkt Regeleditor Profil Charakteristischen X ¥ z
entwickeln
Standard Komponente entwickeln

Ausrichtung

' i : Entwickleransich
» Die entsprechende Entwicklerdatei (.dwg) TS S Bl el

mit Erlauterungen zu den Parametern der

BIM-Komponente wird automatisch Objektname LDXSheetFrame. idSheetFrame
. ¥ ; w | [4220] Entwackler
hinzugeladen. Entwickleransicht Ja
Profilguerschmitt entwickeln [CI] Mein
Yo Komponente Shaftd.Car.Frame. v
=] =
@
@

Acbeitsbereich |
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Erwartetes Ergebnis:
= Vorhandene Profile anpassen

= Neu Profile definieren

Neue Profile
oben

Anpassen der
unteren

Konstruktion
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie

PL2.1 BASISSCHRITTE

Anpassen vorhandener Profile - Grolke

= (iber die Eigenschaften im DigiPara
Liftdesigner

Formeln und Werte von
einem Profil in ein
anderes mit Hilfe des

Eigenschaftenfensters
kopieren

Page - 25 - 23. Mai 2024

Eigenschafien

digipara’liftdesigner

7%

P50 -

v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus
v [0024] Product Options

Dieses Objekt gehort zur Produkt Option -1

v [0515] Typ
Form

\ A Benutzerdefinierter
Aktiv

Parameter fiir den PDZ

Wert des oberen Profils
L-Typ

|CFD.HB‘;*-€FD;‘ _BOTTOM + P50 1
5

DZ [mm]: PDZ = 40
S [mm]
T [mm]

v [0517] Position
X0 [mm)] =-957
YO [mm] = 100
Z0 [mm] = 1285

> [0519] Optionen

v [0520] 3D-Parameter

[18]: GS_Z_BOTTOM

[19]: FLOOR_PLATE_DZ
[20]: CFD_YG_2_GUIDES_DX_LED T
[21]: CFD_YG_2_GUIDES_DY_LED
[22]: CFD_YG_2_GUIDES_DX_R 0

-140

éhape-
v [0516] Size

DX [mm]: PDX = 1664
-0.5°FW - WD -CF_CAR_2_GUIDES nvkwi DOy AN

0.5°PDY + 80 >
-P51 ¢0.;‘PDX DZ [mm]: PDZ = 140

U\U‘g

0 Z

i

[24]: CFD_Z_BOTTOM

[ L o S Pt T o il e B
L =

330

e

THINY

[50]: P50

140

L Bl
[70]: TC_2_DX

T
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Eigenschaften ax
Anpassen vorhandener Profile ooy pore . P50 — Benutzerdefinierter
Position ek e O 4t Parameter fir den PDZ Wert
; - : - et e s Prodki Oction des oberen Profiles
= (ber die Eigenschaften im DigiPara e v
. . v [0516] GroBe
Liftdes Igner DX [mm}: PDX = 2850 CFD_HB + CFD_Z_BOTTOM + P50
DY [mm]: PDY =40 40
DZ [mm]: PDZ = 40 40 L 1 Lype
slm:;n 5 Shape é
T [ : v [0516]Size
v [0517] Position DX [mm]: PDX = 1664 FW'§2"WD + 2°CF _g
X0 [mm] =-957 0.5°FW - WD -CF_CAR_2_GUIDES - =R =40 45
LAALCASS. . S— I [DZ [mm]: PDZ=140 [l é
IM@Z—;_QTTO_E__'P@? 05°PDX . G-
v [0520] 3D-Parameter S :

Z [18): FLOOR_PLATE_DZ 0
[20}: CFD_YG_2_GUIDES_DX_LEFT 0
[21}: CFD_YG_2_GUIDES_DY_LEFT 0
[22}: CFD_YG_2_GUIDES_DX _RIGHT 0

[24}: CFD_Z_BOTTOM

—Zorcw T
[26} CD 2060
P i o

L3 ¥ IR
[50: P50 140
T roT et
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Sichern der BIM-Komponente ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Komponente speichern

Sichern der bearbeiteten BIM-
digipara
KO m pon e nte @ liftdesigner
. . .. A SCHRITT 1: Was méchten Sie speichern?
= in die DigiPara BIM Bibliothek

Produkt zu speichern:
Shaft0.Car.Frame.

@® Das vorhandene Produkt aktualisieren (DigiPara Datenbank)

Komponente speichern
PRODUKT SPEICHERN
digipara
@ @ liftdesigner
SCHRITT 2: Was ist Teil lhres Produktes?

Produkt zu speichern:
Shaft0.Car.Frame.

Eingeschlossen Komponentenname

Ja PAR

Ja 15 Charakteristische Punkte

DigiPara Liftdesigner 2018

- Kempenenten entyicke Fxnort Optionen
)., ;Li Rt 3 Zwischenspeicher :
[ —

ﬂ Benutzerdefinierte

Komponente

speichem ’@D Profilpunkte anzeig

Datenbank

Ausrichtung

Abbrechen | ( Beenden )
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner
PL2.1 BASISSCHRITTE

Anpassen benutzerdefinierter 3D-
Parameter
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

CFT_RID CFT_DESC CFT_SUB_DESC
= ¢ 7500000 Training Car Frame My Training BExample

—|: CFD_RID CFD_CFT_RID CFD_IX CF ﬂm
1

CFT

a

7500000 7500000 0 7500003 4586

h 4

Stelle sicher, dass du dich nicht mehr
P51 — Benutzerdefinierter
Parameter fiir den PDZ Wert

im Bearbeitungsmodus befindest,
um den neuen Inhalt zu sichern.
des unteren Profiles

v [0516] Size
D [mm]: PO = 1664

D+2C F_C.AH_}_J

é

T [mm] 5 ‘
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

EE DigiPara Liftdesigner - Select Product *
Erneutes laden der BIM- o %

KO m p O n e n te MF_DISPLAY_DESC. LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC, CFD_ v ia 7500000

[ Aufrugteile BT
(& Centoducati
fesp Common components

[Lewy ommen comeonents (IMP)
B [ LD-Developer
=] = Traction it - 2:1- 2 pulleys bottom
S @ Fangrahmen
[ - Mein Trainingsbeispiel

= in DigiPara Liftdesigner

Uber die
Bibliothek oder ...

... manuelles tauschen der
RID-Nummern im
Eigenschaften-Fenster der
Komponente

Erweiterte Bemaliung
153 Sichtbarer Teil vom Geist
~ [3805] Render

. All hande Oberflache
Lade dein Produkt erneut, um Tf:d:i.:'inkel R

editierte Werte aus dem DigiPara TexturmaBstab
Texturanordnung

Liftdesigner Datamanager zu Texturoption fithendeckend wiederholen
o0 ~  [4210] Produkiadministration
ubernehmen.

& idCarFrame
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie

PL2.1 BASISSCHRITTE

Anpassen vorhandener Profile — Winkel

= unter dem Tab BIM-Komponenten entwickeln

DigiPara Liftdesigner 2018

jckeln

chen
igen
Sy

I /t b @ t;, RM
> 90
X ' Z

Ausrichtung

v

@

Komponente
speichem

Page-32- 23. Mai 2024
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie

PL2.1 BASISSCHRITTE

Anpassen vorhandener Profile — Gro3e & Position

» (ber das Eigenschaftenfenster in DigiPara Liftdesigner

v [0010] Werkzeuge
b Komponentenstatus
v [0024] Product Opbons

7

v [0516] Groe
DX [mm]: PDX = 40
DY [mm]: PDY = 436
DZ [mm]: PDZ = 1874
S [mm]
T [mm]

v [0517] Pesition

X0 [mm] =0

Y0 [mm] = 100

Z0 [mm] = -248

[0519] Optionen

Page-33 - 23. Mai 2024

Dieses Objekt gehort zur Produkt Oj -1
: v [0515] Typ
Form U-Typ

Aktualisierung spemen Profil 4 [Profile4.]

L

Aktiv

40

P51

FW + 2°WD + 2°CF_CAR_2 GUIDES - 40
215

198

0
100
0.5°PDY

Kopieren von Formeln
und Werten im

Eigenschaften-Fenster

digipara’liftdesigner

Aktualisierung spemen

v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus

v [0515] Typ
Form

v [0516] GroBe
DX [mm]: PDX = 40
DY [mm]: PDY = 436

S [mm]
T [mm]

~ [0517] Position
X0 [mm] =0
Y0 [mm] =-100
Z0 [mm)] =-248

> [0519] Ophonen

DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH

v [0024] Product Options
Dieses Objekt gehort zur Produkt Of -1

DZ [mm]: PDZ = 1874

Profil 5 [Profile5.]
)
Altiv

U-Typ

40

P51

FW + 2°'WD + 2°'CF_CAR_2_GUIDES - 40
215

198

0
-100
{0.5°PDY




Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Eigenschaften ~ ax Eigenschaften & Xx
Aktualisierung spemen F 9 &9 i Profil 8 [Profile8.]
Anpassen vorhandener e .
. . . Komponentenstatus Altiv Komponentenstatus Aktiv
Profile — Grof8e & Position v [0024] Product Optons v [0024] Product Optons
Dieses Objekt gehort zur | -1 Dieses Objekt gehort zur | -1
. . . . v [0515] Typ v [0515] Typ
= (ber die Eigenschaften im Form U-Te Form 0Ty
L. . . v [0516] GroBe v [0516] GroBe
D|g|Para |_|ftdes|gner DX[mm]: PDX=160 160 DX [mm]: POX=160 160
DY [mm]: PDY = 198 198 DY [mm]: POY = 198 198
DZ [mm]: PDZ = 496 P51 DZ [mm]: PDZ = 436 P51
S [mm] 5 S [mm] 5
T [mm] 5 T [mm] 5
v [0517] Position v [0517] Position
X0 [mm] =-828 0.5°FW - WD - CF_CAR_2_GUIDES + 20 + 0.5°PDY X0 [mm] = 838 0.5'FW + WD + CF_CAR_2_GUIDES - 20- 0.5"PDY
Y0 [mm] =0 0 Y0 [mm] =0 0
Z0 [mm] = -248 05°PDZ Z0 [mm] = -248 05'PDZ
> [0519] Optionen > [0519] Optionen

Z[]

Kopieren von Formeln
und Werten im
Eigenschaften-Fenster
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Loschen nicht benétigter Profile ‘, O2QQE L R O 6 B &l [E B 5] 500 200 500 330 400 500 wx |

. L . . Projekt Zeichnungsblatt Ansichtsrahmen BemaBungen Visualize CAD Mods
(] =
im DigiPara Liftdesigner | . Q B B Xopicren e m———
: - [} Einfugen #4 Aktion c.iederhclen’
Startseite Bearbeitungsmodus || Offnen Speichern — .
Q iX: Ausgewshites Objekt I6schen '
Standard Standard @
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Neue Profile zur BIM-Komponente hinzufligen

»= im DigiPara Liftdesigner (Entwicklerbereich) o8 108 100 100 | ; DigiPara Liftdesigner 201

3 D Komponenten entwickeln
‘t ! b ;t.‘ RM %

- 90 -
harakteristischen X Y zZ o Komponente

unkt hinzufigen speichern
iPara Geometry Ausrichtung

/.

or Profil
hinzufigen

Neu eingeflgte Profile
werden automatisch am
Basispunkt positioniert.
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’ liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Anpassen neuer Profile - Typ

= (ber die Eigenschaften im DigiPara Liftdesigner Eigenschelen T
Aktualisierung speren IR dRPAIS G PR
v [0010] Werlizeuge ~
Komponentenstatus Alctiv

v [0024] Product Options

Quticn -1
[0515] Typ
U-Typ v

DX [mm]: PDX = 1900 FW + 100
DY [mm]: PDY =50 50
DZ [mm]: PDZ =100 100
S [mm] 10
T [mm] 15
v [0517] Position
X0 [mm] =0 0
Y0 [mm] =0 0
Z0 [mm] =0 0
> [0519] Optionen
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’ liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

. . . L. DigiPara Liftdesigner 2018
Anpassen neuer Profile - Winkel, GroRe & Position e
= (ber die Eigenschaften im DigiPara Liftdesigner %
Komponente
speichern
etry Ausrichtung

v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus

v [0024] Product Options
Dieses Objekt gehort zur Produkt C -1

Aktualisierung spemen Profil 12 [Profile12 ]
el
Aktiv

v [0515] Typ
Form U-Typ
v [0516] GroBe
DX [mm]: PDX = 240 240
DY [mm]: PDY =50 50
DZ [mm]: PDZ =50 50
S [mm) 2
T [mm] 2
v [0517] Position
X0 [mm] = 823 0.5°FW - 134 + WD + CF_CAR_2_GUIDES
Y0 [mm] =0 0
70 [mm] = 2215 0.5'PDY + CFD_HB - P50
> [0519] Opfionen
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner
PL2.1 BASISSCHRITTE

Kopieren vorhandener Profile & umkehren der Vorzeichen

» (ber das Eigenschaftenfenster in DigiPara Liftdesigner
[ e opeen

> [0010] Werkzeuge A
v [0024] Product Opbons

Dieses Objekt gehort zur Produkt { -1
. v [0515] Typ
Form U-Typ
v [0516] GroBe
DX [mm]: PDX = 240 240
]‘Q DY [mm}: PDY =50 50
> DZ [mm]: PDZ =50 50
S [mm)] 2
T [mm] 2
Strg-C = kopieren | X0 [mm] =-823 -0.5"FW - WD - CF_CAR_2_GUIDES + 134 1
rg-V = einfligen — - |
Strg eintuge 20 [mm] = 2215 CFD_HB - P5a@FrDY
> [0519] Optionen
v [0520] 3D-Parameter
Neupositionierung durch
umkehren der Vorzeichen in einer
LI vorhandenen Formel hd
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Sichern der BIM-Komponente ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Komponente speichern

Sichern der bearbeiteten BIM- "
ligipara
KO m pon e nte @ liftdesigner

SCHRITT 1: Was mdchten Sie speichern?

= in die DigiPara BIM Bibliothek ol

Shaft0.Car.Frame.

@ Das vorhandene Produkt aktualisieren (DigiPara Datenbank)

Komponente speichern
PRODUKT SPEICHERN
digipara
@ @ liftdesigner
SCHRITT 2: Was ist Teil Ihres Produktes?

Produkt zu speichern:
Shaft0.Car.Frame.

Eingeschlossen Komponentenname GroBe

Ja 21 Profile
Ja 15 Charakteristische Punkte

DigiPara Liftdesigner 2018

Opticnen

‘J., «.t; Fild % 4 Zwischenspeicher
\ 90

&| Benutzerdefinierte

Y il |l| Kemponente d—= . =
speichem l@ Profilpunkte anzeig

Ausrichtung | Datenbank

D)
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Festlegen der Positionierungspunkte ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Definieren der vorhandenen Positionierungspunkte: Puffer Document $ha50 Car. Frame, o75, [} ¥ .

. « . . . P Favorites -

= im DigiPara Liftdesigner . Additiona Os o
S1JSTyoll[eL Qv e[Sl gel ey | Develop this BIM Component View:

20 verfugbaren ¥ Additional Child Objects(0) -

Punkte fiir diese P DigiPara Geometry(20)

4 Characteristic points(15)
O BIM-Komponente. 4 0:Standard (13)
PTO_(Guide shoe top right [11) (852,0.2380)
PT1_iGuide shoe top left [21) (-852.0.2380
" PT2 {Guide shoe bottom right [31) (8520 -496)
z z PT2_{Guide shoe bottom left [4]) (-852.0.-496
/T\ ;|\ PT4 _(Buffer impact pt (if 1 buffer) [10]) (0.0.-491)
= - > PTS (Buffer impact pt 1(if 2 buffers) [111) (733.0.-496)
X U PT6 (Buffer impact pt 2(if 2 buffers) [121) (-732.0.-495)
PT9 {Pulley beam [601) (0.0.2310)

PT10_(Pulley beam [60]) (0.0.2310)
PT11 (Pulley beam [60]) (0.0,2310)

e s Aktuzisierung speren PT12 (Pulley beam [601) (0.-300.-123)
v [0010] Werkzeuge ~ v [0010] Werkzeuge ~ e
Komponentenstatus Bktiv Komponentenstatus Bktiv PT14 (Rope compensation chain 0 access pt [64]) (-602
v [0022] Geometrieinformationen der Projekiebene ~ [0022] Geometrieinformationen der Projekiebene Add new
Geometrie erstellen Yon Ubergeordneten Geometrie erstellen Yon Ubergeordneten P 10002:Travelling cable fixed right (1) -
Erstellen Geometrie Status Erstellen Erstellen Geometrie Status Erstellen =] - T
Propert.. = Data tr.. Quick... EIVRVENE B Addition .
v [0515] Typ v [0515] Typ k4 @ 0 [ Addition
Typ Buffer impact pt 2{if 2 buffers) [12] Typ Buffer impact pt 1{f 2 buffers) [11]
v [0517] Position v [0517] Position
X0 [mm] =-838 0.5 FW - WD - CF_CAR_2_GUIDES + 119 X0 [mm] = 838 0.5°FW + WD + CF_CAR_2_GUIDES - 119
Y0 [mm] =0 0 YO [mm] =0 0
Z0 [mm] =-496 P51 Z0 [mm] =-436 P51
» [0519] Optionen » [0519] Optionen
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Festlegen der Positionierungspunkte ¢ digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Definieren des vorhandenen Positionierungspunktes: PPTRO 1 cicristic point 12 [PT12]
~ [0010] Tools A
Component _state Active )
Rollentrager B e oy e
. .. . . Create geometry status Create
= im DigiPara Liftdesigner v [0515] Type
Type Pulley beam [60]
» [0517] Posibon
X0 [mm] =0 0
Y0 [mm] =-300 -300
Z0 [mm] =-123 <123
> [051%] Ophions

Allgemeine Positionierungspunkte im Kabinenrahmen fur:
=  Fdhrungsschuhe
=  Puffer
= Fangvorrichtung
= Riemenscheiben-Balken
»= Laufendes Kabel
= Suspensions-Seilzugang
= Kolben-Zugang
= Seil-Kompensation
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Sichern der BIM-Komponente ) digipara’liftdesigner

PL2.1 BASISSCHRITTE

Sichern der bearbeiteten BIM- il
Komponente .
= in die DigiPara BIM Bibliothek ® e
P at would yo e o save
DigiPara Liftdesigner 2020 :

l Develop BIM Components ® Update the e g BIM component (DigiP

LTCO| n o) M [@ Ref ®

LTE ™ %‘ /\Is /zh o SEV%EIM 3 o O

O ‘f; Component ? sh

Profile Shape Crientaticn BlgiPara

<
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digipara’liftdesigner

Zeit fur eine Pause!
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digipara’liftdesigner

Erweiterte Schritte

Kabinenrahmen und
Zubehor
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Dynamische Eigenschaften digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Erwartetes Ergebnis:
= Einstellbare Profilhéhen

A A
Yy

Frany
N
Fany
R4

Py I O Y
WTNSTRY

50
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Dynamische Eigenschaften ) digipara’ liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Schritte zur Vorbereitung: Erstellen eines benutzerdefinierten 3D-Parameters
= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

Tmin=20mm
Py
Ly
vt Tmax=70mm T
S o ——
Liftdesigner Datamanager: Ziehen Sie einen Spaltenkopf in dieses Feld, um die Spalte zu gruppieren. L2 7
|_CFIRID_. _CFI_DESC CFT_SUB_DESC__ CFT_MF_ @ %
B 7500000 | Fangrahmen | Mein Trainingsbeispiel j
_I: CFD_RID | CED CFT RID | CED IX | . o oo
»7 7500000 7500000

T=50

Nutzen einer leeren und
undefinierten grauen

Das Bearbeitungssymbol
darf nach einem Eintrag

nicht mehr zu sehen sein. Benutzerspalte.
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Dynamische Eigenschaften ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

EE DigiPara Liftdesigner - Select Product X
Erneutes laden der BIM- - %

KO m p O N e N te | MF_DISPLAY_DESC, LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC, CFD_ ~ ||~ /00000

- e Aufzugteils BT
. Lo . . Gﬂ Centoducati
= in DigiPara Liftdesigner b e ) .
(= [ LD-Developer U ber d ie
[=] = Traction lift - 2:1 - 2 pulleys bottom . .
[ ﬁ'{ Fangrahmen BIb'IOthEk Oder “ee
[ = Mein Trainingsbeispiel
o 4p 3
. w 0 m
S ... manuelles tauschen der
G oy Wit RID-Nummern im

Eigenschaften-Fenster der
Komponente

[ ok ]| Apbrechen | | HFe | jeist
v  [SGUD] FEnger
Alle vorhandenen Oberflachen

Laden Sie Ihre BIM-Komponente Texturwinkel
. Texturmalbstab
neu, um bearbeitete Werte aus dem Texturanordnung

Texturoption

endeckend wiederholen

DigiPara Liftdesigner Datamanager
zu Ubernehmen.

g idCarFrame
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Dynamische Eigenschaften digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Eigenschaften ax
- o e
Zuweisung des neuen benutzerdefinierten 3D- o ”
. Gestrichelt Ja
Parameters an das Profil Erwsiterte Bematiurg o
Alle vorhandenen Oberflichen ] 440600141
. A . . (TextO)urwinkel 0
= im DigiPara Liftdesigner (TextO)urmatstab 1000
(TextO)uranordnung Lokal
(TextO)uroption Textur flachendeckend wiederholen
Form L]
6 245
I DY fmmlPOY A
RE= 55
S [mm)] 2
T [mm] 2
X0 [mm]
Y0 [mm] 0
Z0 [mm] CFD_HB - P50- 0.5°PDY
Dieses Objekt gehort zur Produkt Option -1
LOD-Zuordnung 126
Modus 0
Zusatzkomponenten anzeigen Nein
Hersteller-1D 7500000
Komponente Shaft0.Car. Frame. v
{40 TC_1_DY
[41: TC_1_DZ 0
[50): P50 140
Der neu angelegte e e
Parameter ist nun in den 2} £ 2l
. TorTC. 2. DX v
Eigenschaften enthalten. [711:TC_2 DY 0
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Dynamische Eigenschaften digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Sichern der bearbeiteten BIM- il
Komponente .
= in die DigiPara BIM Bibliothek ® e
P at would yo e o save
DigiPara Liftdesigner 2020 :

l Develop BIM Components ® Update the e g BIM component (DigiP

LTCO| n o) M [@ Ref ®

LTE ™ %‘ /\Is /zh o SEV%EIM 3 o O

O ‘f; Component ? sh

Profile Shape Crientaticn BlgiPara

<

Page - 54 - 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH



Dynamische Eigenschaften ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Hinzufligen dynamischer Eigenschaften
= Verwendung der zugehorigen Profilgruppe im DigiPara Liftdesigner Datamanager

DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018

PL-Training [D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf]
75:LD-Developer v
819 Module nach Namen sortieren

D. = e

Liftdesigner Datamanager: Ziehen Sie einen Spaltenkopf in dieses Feld. um die Spalte zu gruppieren.

=

-

==
=

Gruppe Texthshe _ Automatische
erweitern vergroBem i- Spaltenbreite
Datengitter anzeigen Fenster

- Komponenten
y kopieren

>g

Kabinenrahmen N

Fahrungsschuhe

CFT_RID CET_DESC CFT S{l CET_ME_R Kabinentdren

= 7500000 | F Mein Traini
e | Kabinentirantriebe
Y HEER.B G
- » 7500000
T i Fangvorrichtungen
Profilgruppe uegrenzer

Profile | Zusatziche Komponenten | Punkte | Globale Untergruppienung

) "~ 750000 i meDimTab.CFD_ | 0: Value
| . deckungen
- 7500003 1 Heigth of bottom car frame beam | L_CarFrameDimTab.CFD..  0: Value 4
0: Valve 0
komponenten
und Decke
en
en
| « sl 1« >
Jeckungen v
Hinzufogen... | L_CarframeTypi| . Tab | .
) al ument laden

D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Dat - - o) P Notiz-Eit__ [ Tabellend -
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digipara’liftdesigner

Dynamische Eigenschaften
PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Definieren dynamischer Eigenschaften
= Verwendung der zugehorigen Profilgruppe im DigiPara Liftdesigner Datamanager

Profilgruppe
Profile I Zusatzliche Komponenten I Punkte | Globale Untergruppierungen  L_ProfilGrp PropConfigitem TabEnum Tab | ProfilGrpCadFiles | L_ProfiGmplUsParamTab |

PGPROPCI_RID PGPROFCI PG | PGPROPCLIX  PGPROPCI_COMP_DESC PGPROPCI_COMP VAL PGFROPCI_DISPLAY TYPFE PGPRO
7500002 7500003 0 Heigth of top car frame beam 4

E_ 7500003 7500003 ' _CarFrameDimTab CFD_ | 0: Value 4
b 7500004 7500003 1 ) 0: Value 0

L_CarFrameDimTab.CFD . | 0: Value

Profilgruppe

Profile | Zusétzliche Komponentenl Punkte | Globale Untergruppierungen  L_ProfilGrp PropConfigltem TabEnum Tab I ProfilGmCadFiles | L_ProfilGmUsParam Tab |
'LAY TYPE _PGPROPCI_ACTION_MODE _PGPROPCI_BIT_Mask [T e M w1 PGPROPCI_USRGRP_BITS  PGPROPCI_LDUNIT RID PG
0 21 2147483647 65200000 mm - in. Fals
” . 0 2 2147483647 5200000 mm - in Fals
4 02 2147483647 65200000: mm - in JEI 21
J .| i
Hinweis: Durch ein Hinzuftigen.. | L ProfilGrePropConfigiter
nochmaliges Anwahlen des
Reiters wird der eingetragene
Inhalt gespeichert!
J 4 [ i 1
Hinzufigen... | LProfilGrpPropConfigitemTab | L_ProfilGrpPropConfigltemEnumTab

DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH
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Dynamische Eigenschaften
PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Definieren dynamischer Eigenschaften

»= Durch Kopieren der Referenz / 3D-
Parameter aus dem DigiPara Liftdesigner

Datenbaum  eer—

Document. Shaftl. Car. Frame. L CarFrameDimTab. [@5uRVRISiSeREY] =
| A Favoriten
4 projekt Favariten
Erame. 0 0 -
Datenbaum 3 x
----- iE4 CFD_PG_GRP = 7500003 A
----- iE4 CFD_RB_RID =1
----- iE4 CFD_RID = 7500000

Rechte

digipara’liftdesigner

Profilgruppe n
Profile | Zusétzliche Komponenten | Punkte | Globale Untergruppierungen  L_ProfiGp PropConfighem TabEnumTab | ProfiGmCadFiles | L_ProfilGrUsParamTab |
RID_| PGPROPCL PG | PGPROPCLIX _ PGPROPCI_COMP_DESC

PGPROPCI_COMP_VAL PGPROPCI_DISPLAY_TYPE

pooz2 7500003 0| Heigth of top car frame beam L_CarFrameDimTab.CFD_USER_PG_50 0: Value
hooa 7500003 1| Heigth of bottom car frame bes —t=GarrameBimFab-GRE=HEER=RG=53 5 Value
1004 7500003 27T L_CarFrameDimTab.CFD_USER_PG_52 %Hu
Einfliigen der kopierten
de ! | Variable mit Strg-V. '
Hinzufigen. . | LProfiCroPropConiigtenTab |_| e Der Ausdruck beginnt immer

W ENNENE]

mit L_

----- dbl CFD_USER_P
----- dbl CFD_USER_P
----- dbl CFD_USER_P
----- dbl CFD_USER_P
----- dbl CFD_USER_P
----- dhl CFD_USER_P
----- dbl CFD_USER_PG_68
----- bl CFD_USER_PG_69

G
G
G
G
G
G

@) Dynamische Hilfe ] 3D-Ansicht

[7] Eigenschafien JPRIVEENiIyy
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Dynamische Eigenschaften ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE EIGENSCHAFTEN

Document. Shaft0. Car. gty ¥ =

Test der neu angelegten dynamischen 4 Favoriten
. 4 Projekt Favoriten
Eigenschaft - x5 .
. .. . . Eigenschaften 2 X
" im DigiPara Liftdesigner Adusisienng spern
v [0010] Werkzeuge A
Komponentenstatus Aktiv
Seilassistent <o
v [0020] Aligemein
Hersteller LD-Developer
Bezeichnung Fangrahmen
Typ Mein Trainingsbeispiel
v [0021] Fangrahmen
Heﬁgthoftop

car frame beam [mm)] 140

Geometrie erstellen Von ubergeordneten

Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0024] Product Options
Ausgewahlte Produkt Optionen Aus den Produktoptionen auswahlen ..
v [0130] Fuhrungsschuhe
Abstand DZ [mm] Automatisch
DZ Fihrungsschuh oben [mm] 2380
DZ Fuhrungsschuh unten [mm] -496
v [0131] Pufferaufschlag
DZ Berechnung Automatisch
D7 mml 496 Y

PRy Ostcrbaun @) Dynamische fille ) 30-Ansicht
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Dynamische Regeln digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

Erwartetes Ergebnis:

= Bereich der moglichen Werte festlegen Tmin=20mm —
Tmax=70mm T P
Cro—o-¢-
=

50
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Dynamische Regeln
PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

digipara’liftdesigner

Dynamische Regeln fir

() 29BPLEONELHENRR BB R R -

DigiPara Liftdesigner 2018

Komponenten entwickeln

BIM-Komponenten & &R

hinzufligen

R | = .

[@ Zwischenspeicher aktualisieren

|£| Benutzerdefinierte Farben / Texturen

= im DigiPara Liftdesigner
Rule Editor

Page - 61 - 23. Mai 2024

i I

Startseite  Bearbeitungsmodus Dieses Produkt Regeleditor Profil Charakteristischen X ¥ z mponente =
entwickeln hinzufigen  Punkt hinzufigen OD Profilpunkte anzeigen An
Standard Komponente entwickeln Produktregeln Parametric DigiPara Geometry Ausrichtung Datenbank
Document, Shaft0. v

EE DigiPara Liftdesigner 2018 - Regeleditor

LDXRULES_ACTIVE  LDXRULES_PARENTDESCRIPTION
7 Kabinenrahmen
Geschwindigkeitsbegrenzer
Geschwindigkeitsbegrenzer

| ShaftD.Car Frame Rules.
Shaft0.Car.Frame.Gov.Rules
Shaft).C\w Weight Gov.Rules.

LDXRULE_ACTIVE | PGR_PG_RID | PGR_IX | PGR_MODE| PGR_DESC | PGR_CONDITION | PGR_MATRIX

LDXRULES_SAVETODB
Keine Anderungen
Keine Anderungen

Keine Anderungen

PGR_PDF_NAME | PGR_PDF_OFTIO |

J‘i [ ]

LDXRule

Hinzufigen...

Entwickler
Einstellung!

<Keine Regel ausgewahit>

DigiPara® Liftdesigner Online Training —

L

=N

| schieen | |

PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH



Dynamische Regeln ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

EE DigiPara Liftdesigner 2020 - Rule Editor

Definieren dynamischer
Regeln: Beschreibung &

LDXRULES ACTIV  LDXRULES_PARENTDESCRI | LDXRULES TREENAME | LDXRULES SAVETO

Fi Overspeed governor Shaftd.Car.Frame.Gov.Ru.. | No changes
B a u m St r u kt u r | D Overspeed governor Shaftd Cw \weight Gov.R_ | No changes
] v Sheet frame 2 Sheets.LdvSheet].LdvFra.. | PG_GRP =0
= m D|g|Pa ra |_|ftdes|gner . v Sheet frame 7 Sheets.LdvSheet? LdvFra.. | PG_GRP=0
Regeleditor —
—
LDXRULE_ACTI | PGR_PG_RID |PGR_| PGR_MOp| PGR_DESC | JPGR_CONDITION | PGR_MATRIX | PGR_PDF_NAME | PGR_PDF_OPTION|| PGR_STRUCTURE1_DESC
b7 v 7500003 O t T min/max 1 | Min/Max Limit]

<Mo Rule Selected>

Reset windows | | Update view | () Standard (®) Developer Close | | Help |
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Dynamische Regeln ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

DE DigiPara Liftdesigner 2018 - Regeleditor

Definieren dynamischer
Regeln: Condition &

LDXRULES _ACTIVE | LDXRULES PARENTDESCRIFTION LDXRULES_TREENAME LDXRULES_SAVETODB

Kabinenrahmen Shaftl.Car Frame Rules. In der Datenbank spe_. [
. [ v Geschwindigkeitsbegrenzer Shaft).Car. Frame.Gov.Rules. Keine Anderungen
ASS I g n m e n t : ] Geschwindigkeitsbegrenzer Shaftd.C\W Weight Gov.Rules Keine Anderungen
= im DigiPara Liftdesigner [Resen —
LDXRULE_ACTVE| PGR_PG_RID | PGR_IX | PGR_MODE | PGR_DESC | PGR_CONDITION | PGR_MATRIX | JPGR_PDF_NAME | PGR_PDF_OPTION | PGR_STRUCTURE]_DESC | P [
Rule Editor > v 7500003 0 0 Tmin/max <MatrixSet > foxe Min/Max Einstellungen -

X | c1 Al o Imports System.Math ~ =

| -1 Condition Assignment . Imports Microsoft.VisualBasic 3
t_ 0 W Imports DigiPara.LDX =l
— v Public Class RuleEval 2y

:Implements DigiPara.LD.Custo
Private m Error As String
Private m LdxObject As DigiPara.L
Private m LdDoc As DigiPara.LDX.L
Public Function ProcessXML (ByRef

m Error = ""

m_LdxObject = ldObject

P m m TADAc = 1dDac o
Hinzufiigen. | . < >

Fensterneu ancrdnen | | Ansicht aktualisieren | (O Standard ® Entwickler Schieflen | Hife

-
(=
= =
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Dynamische Regeln digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

Tmin=20mm
Definieren dynamischer Regeln: Condition & Assighnment Tmax=70mm =
Tre—o-%
= im DigiPara Liftdesigner Rule Editor o =
I
o
[Fg]
n
|_
Matrixregel - [Shaft0.Car.Frame Rules.Rule0 ]
IX I C1 I Al I uul::'ﬂ
| -1 LD("Me.L CarFrameDimTab.CFD USER PG 52")  Me.L CarFrameDimTab.CFD USER PG 52 uu:
| 0| <20 20 ol
1| >70 70 }
_ 4
=]
Hinzufigen... Regel ‘ ,J
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Dynamische Regeln ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

Alles in der

Speichern dynamischer S——y
HE DigiPara Liftdesigner 2018 - Regeleditor .
Regeln speichern

_ LDXRULES ACTIVE , LDXRULES PARENTDESCRIFTION | LDXRULES TREENAME | LDXRULES_SAVEIODB,
™ 1 11 1 1 -l [ Geschwindigkeitsbegrenzer | Shaft0.CW Weight. Gov.Rules Keine Anderungen
I m D I g I P a ra L I ft d e S I g n e r {_ v Geschwindigkeitsbegrenzer Shaft0.Car. Frame.Gov.Rules. Keine Anderungen .
» v Kabinenrahmen Shaft0.Car Frame Rules. In der Datenbank spe . H q \?

Rule Editor L

LDXRULE_AC PGR_PG_RID | PGR_IX | PGR_MODE| PGR_DESC | PGR_CONDITION | PGR_MATRIX | PGR_PDF_NAME | PGR_PDF_OPTION | PGR_STRUCTURE1_DESC | P [
» v 7500003 0 0 T min/max <MatrixSet> Min/Max Einstellungen m
L

Bl Alles in der Datenbank speichern

|« - |
Hinzufiigen...

Matrixregel - [Shaft).Car. Frame Rules. Rule0 ]
IX | ci | Al |
-1 LD("Me.L CarFrameDimTab.CFD USER PG 52") Me.L CarFrameDimTab.CFD USER PG 52

F: 5T <30 &
- 1 >70 70

Imports System.Math A
Imports Microsoft.Visual
Imports DigiPara.LDX J
Public Class RuleEval [
:Implements Dig: .
Private m Error As &
Private m LdxObject
Private m _LdDoc As I
Public Function Proc
m Exxoxr = "

=] m LdxObject = 1c
NaCh dem 7 m T.dDac = ldbac ¥

Speichern! g
© Entwicd oot | [ e ]

DE

u
Pa

Hinzufagen...

Fendernwm] [Mdmm JO“ dard
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Dynamische Regeln

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

digipara’liftdesigner

i |Breadermb ~ &x ,
Testen der neuen dynamischen | 0 o = v ~  Tmin=20mm |
Regeln 4 Favoriten Tmax=70mm T el
4 projekt Favoriten © O—O =
= im DigiPara Liftdesigner . x - o =
Eigenschaften o x
sy o |
v [0010] Werkzeuge A o
Komponentenstatus Aktiv N
Seilassistent < |£
v [0020] Allgemein
Hersteller LD-Developer
Bezeichnung Fangrahmen
Typ Mein Trainingsbeispiel
v [0021] Fangrahmen

Page - 66 -

23. Mai 2024

Heigth of top car frame beam [mm)] 140

Von ubergeordneten

Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0024] Product Options
Ausgewahlte Produkt Optionen Aus den Produktoptionen auswahlen ..
v [0130] Fuhrungsschuhe
Abstand DZ [mm] Automatisch
DZ Fuhrungsschuh oben [mm] 2380
DZ Fuhrungsschuh unten [mm] 496
v [0131] Pufferaufschiag
DZ Berechnung Automatisch
N7 Imml 496 >

Ry - Datenbaun @) Dynamische Hilfe ) 30-Ansicht
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Dynamische Regeln ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - DYNAMISCHE REGELN

: Besdowrs __ aX|
Optionen und Regeln Document, Shatt0. Car. ‘Y v e

A Fayoriten

= im DigiPara Liftdesigner 4 Projekt Favoriten

_ #he !

Optionen und Regeln o x
4 Optionen: Fangrahmen, Mein Trainingsbeispiel
¥| Standard
_J] Travelling cable fixed right
¥ Travelling cable fixed left

4 Regeln: Fangrahmen, Mein Trainingsbeispiel |m Regeleditor anzeigen
4 Min/Max Einstellungen

¥l T min/max

Optionen und

Regeln kbnnen
direkt aktiviert oder
deaktiviert werden.

e T L ) - o
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Zusatzliche Bemallungspunkte

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

Erwartetes Ergebnis:
= Charakteristische Punkte fliir dynamische Bemalungen

vl | s

Page - 69 - 23. Mai 2024

digipara’liftdesigner
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Zusatzliche Bemalungspunkte ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

Hinzufligen zusatzlicher charakteristischer 550 166 866w Di"‘“"““"“ig"ﬁ
.. . . g D Mod Komponenten entwickeln Ex
Punkte fir eigene dynamische BemalRungen * : T
e N[ o AR &
u m DlglPa ra L|ftde5|gner r Profil Charakteristischen X ) £ zZ - Komponente
hinzufigen] Punkt hinzufigen speichern
in Parametric*Digi ‘ Ausrichtung

Neu eingefligte Punkte
werden automatisch am
Basispunkt positioniert.
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Zusatzliche Bemalungspunkte ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

Definieren zusatzlicher BemaRBungspunkte: Position & Optionen
= im DigiPara Liftdesigner

Strg-C = kopieren
Strg-V = einfligen

Formeln kénnen aus
bestehenden Profilen kopiert
und fir die Positionierung der

Cabts,

Punkte genutzt werden.

Aktualisierung spemen Charakteristischer Punkt 10 [FT10) Aktualisierung spemen Charakteristischer Punkt 3 [FT9]
> [0010] Werkzeuge A » [0010] Werkzeuge A
v [0022] Geometrieinformationen der Projekiebene v [0022]G trieinformat der Projekiebene
Geometrie erstellen Von dbergeordneten Geometrie erstellen Von Ubergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0515] Typ v [0515] Typ
Typ Mot Set [0] Typ Not Set [0]
w [0517] Position v [0617] Position
X0 [mm] =-823 0.5 FW - WD -CF_CAR_2_GUIDES + 134 ZD X0 [mm] = 823 0.5°"FW + WD +CF_CAR_2 GUIDES - 134
Y0 [mm] =0 0 Y0 [mm] =0 0
Z0 [mm] = 2150 CFD_HB - P50 - P52 Z0 [mm] =2130 CFD_HEB - P50 - P52
- MEAQT M

e e

w [056159] Optionen N .—.:’= w [056159] Optionen
Dynamische Bemalung Ja - }{D Dynamische Bemalung Ja
= LU e STRODIETET TENT - = LT Es T opeTeT TENT
Bevorzugt wahlen Nein Bevorzugt wahlen Nein
~ [0751] 3D-FParameter ! ) i i ~ [0751] 3D-FParameter

Page-71- 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH



Zusatzliche Bemallungspunkte

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

Speichern der fertig definierten BIM-
Komponente

= in die DigiPara BIM-Bibliothek

Page-72-

23. Mai 2024

digipara’ liftdesigner

Komponente speichern

digipara
@ liftdesigner

SCHRITT 1: Was mdchten Sie speichern?

Produkt zu speichern:
Shaft0.Car.Frame.

@ Das vorhandene Produkt aktualisieren (DigiPara Datenbank)

DigiPara Liftdesigner 2018

Optionen

Ausrichtung

% 3 Zwischenspeicher

ﬂ Benutzerdefinierte

Kempenente
speichem

’@D Profilpunkte anzeig

Datenbank

PRODUKT SPEICHERN

®

SCHRITT 2: Was ist Teil lhres Produktes?

Produkt zu speichern:
Shaft0.Car.Frame.

digipara
liftdesigner

Eingeschlossen Komponentenname GroBe

Ja 21 Profile
Ja 15 Charakteristische Punkte

Abbrechen

(\’ Beenden :)
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Zusatzliche Bemalungspunkte ) digipara’liftdesigner

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

e s DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 = u} X
Festlegen der
Punktecodes PL-Training [D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf] v ? g o= i
75:LD-Developer v ‘ == i
1 151 1 1 el ¢ t Datengitter || Fenster || Hilfe
= Im D Igl Pa ra LIftdeSlgne r élg Module nach Namen sortieren - =3 0:02?:;‘:1 - B anez:iggen he v "
Datenbankeinstellungen bearbeiten Gitterzeilen Gitterzellen ||
Datamanager v 2 e —
Kabinenrahmen f F
&) Standardaufzige 4
8 Geometriegruppen
— e PGC DESC ___,_PGC CODENO _ _PGC LOXRD Profilgruppen - Profile (gruppiert)
7500000 7500000 P1 11111 88: LDXPitBaseUnit i i Profil Punkt :
= 7500001 7500000 P2 22222 83 LDXPitBaseUnit B e ontibiont o
T 7500002 7500000 Kabinenrahmen T - P1 7500002 16: LDXCarFrame | -Profiguppens--Zusiaichis Knoten (CAD-Mod
LT 7500003 7500000 Kabinenrahmen T - P2 7500003 16: LDXCarFrame ! -~ Profilgruppen - Regeln (gruppiert)

i~ Profilgruppen - MalRe (gruppiert)

Profilgruppen - Eigenschaften (gruppiert)

& Profilgruppen - Render-Eigenschaften (gruppie
|

: Profilgruppen - OptionGroupCodes (1 Ebene)
i~-Render-Oberflachen

-Render-Farben

Hinzufugen. | | L_ProfilGrpPkiCodesTa

Letztes Dokument laden
@ Dynamisc.. ™= Notiz-Edit. = Tabellend.-

D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf i7500000
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Zusatzliche BemalBungspunkte
PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

digipara’liftdesigner

o . a
0 aliges A anlen gde
dnung d etragene Int
Punktecodes Bespeiche
= DigiPara Liftdesig r2018 = a
= Unter Verwendung der =) —
ten
zugehorigen 'PL-Training [DA_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf] des 8 = | m | I | .
. M 4 . A75.LD-D€V€'OPQ|'— Proﬁlgruppe
Profilgruppe im DigiPara P Ml - =
) ) 81§ Module nach Nam progie | Zusatziche Komponent [Punkie | Untergruppierungen | L_ProfilGmPropConfigtem TabEnumTab | ProfiGmCadFiles | L_ProfiGmUsParamTab |
LlftdeSIgner PGP RID DR A PGP D . D .- 0D PGP_PGT_m D P 0D 0 D 0 KD D P D KD
N 7500018 7500003 07 0 0 1: Guideshoe top (r_  0.5°[6] 0
Datamana ger LT 7500019, 7500003 17 0 0 2: Guideshoe top (le_ -057] 0 A
Liftdesigner Datamanz| | 7500020 7500003 2|7 0 0 3: Guideshoe bottom_. | 0.576] 0
A 7500021 7500003 3[7 0 0 4: Guideshoe bottom_  -0.57(6] 0
- 7500000 | Fang| - | 7500022 7500003 4|7 0 0 10: 1 buffer: Buffer i | 0 0
—l- - 7500023 7500003 5|7 0 0 11: 2 buffers: buffer 1 0.570] + [3] +[12] - 119 0
) 7500000 | - 7500024 7500003 67 0 0 12: 2 buffers: buffer2 | -0570]- [3]-[12]+119 | 0
= 1| - 7500025 7500003 7|7 0 10003 50: Door machine po_ | -0.570] - [3] - [12] + 60 0
=i 7500000 2500003 2 7 54 10002 50-Doormachice.no. 050+ U (2160 0
] 7500027 7500003 9|7 135 0 7500002 05°0] + [3] + [12] - 134 0
L5 7500028 7500003 10| 7 135 0 7500003 0570]-[3-[12)+134 |0
—_ TR TS0 ™7 0 =3 —8o—Fuey e R -
= 7500030 7500003 12/ 7 0 -4 60: Pulley beam 1 (R 0 -300
| 7500031 7500003 13] 7 0 0 70: Safety gear 0 0
- 7500032 7500003 147 0 0 64: Rope compensat. | -0570]- [3]-[12]+250 | 0
| « =1 v
1 >
Hinzufigen... l LG
J < iy >
D:\_LD_Pools\ 2018\PL | Hinzufugen.. | L ProfilGrpPktTab
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Zusatzliche BemalBungspunkte

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

Erneutes laden der BIM-
Komponente

= in DigiPara Liftdesigner

Page-75- 23. Mai 2024

Eﬁ DigiPara Liftdesigner - Select Product

X
CFD_RID

MF_DISPLAY_DESC, LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC,CFD_ ~ ||2— /200000

e Aufzugteile BT
....... (& Centoducati

------- Common components
o

= @ LO-Developer
Bl = Traction lift - 2:1 - 2 pulleys bottom
Sl 1 Fangrahmen

Bl =  Mein Trainingsbeispiel

Laden Sie lhre BIM-Komponente neu,
um bearbeitete Werte aus dem

DigiPara Liftdesigner Datamanager zu
ubernehmen.

Erweiterte Bemaliung
Sichtbarer Teil vom Geist

Texturoption

+ [3805] Render
Alle vorhandenen Oberflachen Y 4
Texturwinkel 0
Texturmalistab 1000
Texturanordnung

~  [4210] Produkiadministration

digipara’liftdesigner

Uber die
Bibliothek oder ...

... manuelles tauschen der

RID-Nummern im

Eigenschaften-Fenster der
Komponente

echend wiederhaolen

idCarFrame

[

L
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Zusatzliche Bemallungspunkte

PL2.2 ERWEITERTE SCHRITTE - ZUSATZLICHE BEMARUNGSPUNKTE

digipara’ liftdesigner

Testen der angelegten Punkte
= (ber Dynamische BemaRungen im

BemaBungen

LOD LOD LOD LOD LOD LOD
200 300 350 400 500 max

-

Visualize

DigiPara Liftdesigner 2018 -
CAD Modelle Komponenten entwickeln Export Optionen
<> 3 { v M Ausgeschaltete BemaBungen anzeigen (’\ Ausgerichtete BemaBung
A [ ™4 Automatisch anordnen I Vertikale BemaBung
MaBkette % o )
Korsontalv R w4 Alle aktivieren [**] Horizontale BemaBung
BemaBungseinstellungen Dyremische-Bemalungan—

DigiPara Liftdesigner 2 Ll
P DA
MaBhilfslinie
i T 1v -
. o [
3 0
o
i 1
o o
I
Z
1 ra
- L o r a
3 £ i
dF_ o 0
Tp]
cq_ %
L
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Kopieren einer ahnlichen BIM-Komponente ¢ digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

|PL-Tra|'ning [DA_LD Poolsh_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf] v| ? ﬂ =_ E_:]
M M o M | 1:Common components - | . E = I3 : :

Kopieren einer ahnlichen BIM- A . o femoneren | bt e it
ZH Meodule nach Mamen sortieren = =¥ kopieran E anzeigen ~ v <

K Datenbankeinstellungen bearbeiten i Gitterzellen

omponen te Kabinenrehmen  Proflgruppen Punkiscades [beleransint &%
Bl Aufzugsdaten ~
- . . . .f d . Liftdesigner Datamanager: Ziehen Siss kopf in dieses Feld, um die Spalte zu gruppieren. 4 Kabine
I m D Ig I P a ra LI t e S I g n e r PB_RIN o _UESC PB_SUB_DESC PB_MF_RID

H- Kabinendesign Wandkomponenten

[*
| [
1} Palley boam carsling 1 19892 #- Kabinendesign Boden und Decke
[
[

| Pullev heam | Cowt - DRG 700 - 500 1 11 19052

Datamanager

| DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Komponenten kopieren H- Zugange

#- Hydraulik Komponenten

= Komponenten kopieren - SCHRITT 1 = Seilaufzug Komponenten

Gegengewichte

o oo o oo os

Die BIM-Komponente wird mit allen = Ausgewahlt: L_PulleyBeamTab, 1 Datensétze
Parametern und Werten Zu einem | P DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Komponenten kopieren

- Antriebsrahmen

neuen H erstel Ier / D|g| Pa ra BI M_ | q Komponenten kopieren - SCHRITT 2 -~ Zuordnungen Antriebe / Antriebsrahmen

Gegengewichtsabdeckungen
- Antriebe

. . . o il - Antriebsmaschinen-Basen
Bibliothek koplert. o Wahlen Sie ein Zielmodul fur die Kopie: - Leistungsdaten des Antriebs
:— DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - Komponenten kopieren n Rollentrager
T | LD-Dd Scheiben

Komponenten kopieren - SCHRITT 3

Hinzufigen.. Schnella i Verwende diese

DA_LD_Podis\ 2 o Kopieren abgeschlossen: L_PulleyBeamTab, 1 Dater @ Funktion, um das

Assozilerte kopierte Objekte: Ergebn is der
Tablename: L PulleyBeamTab Datensétzen:1 1 Kopieroperation
Tablename: L_ProfilGrpDescTab Datensitzen: 1 | n d ei nem M Od u |

zu sehen.

Die Schritte 1 — 3 fihren

durch den Kopiervorgang.
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Meta Daten & Mode Einstellungen ) digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

B DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 - O s

Bearbeiten der Meta Daten (=i
& MOde Einste”ungen |PL—Training [D:%_LD_Poels\_2018\PL-Training\DatatLD50.mdf] v| ? . E EH ** == # aﬁ‘ = ﬁ

| 75:LD-Developer v | q = = .
. .. . . Al ) Komponenten _ Gruppe Texthdhe __  Automatische Fenster || Hilfe
- Im D Igl Pa ra Llftd es| g ner 819 Module nach Namen sortieren ) _ L5, kopieren ) ) erweitern vergrt’)fﬁ_ern ;: Spaltenbreite v v
Datenbankeinstellungen bearbeiten Gitterzeilen Gitterz... Datengitter anzeigen

D ata m a n a ge r Kabinenrahmen Profilgruppen Punktecodes _

Liftdesigner Datamanager

- Rollentrager
- Scheiben

enkonfin dieses Feld, um die Spalte zu gruppieren.

_ 3
PB_RID | PB DESC PB_SUB_DESC | °B_MF_RID PB_PUD_RID

- Scheiben Rillentypen

19

- Handrader
- Seile

Optionen
- Hangekabel

e I1 - | agerbécke

Alle suswahlen | Alle sbwahlen - Befestigungselemente
#- Maschinenraumkomponenten

Status Bezeichnung
W Calculate the pulley distance (R1/R2) bei point code 121 und 122

H- Andere Komponenten

H-Benutzerdefinierte Komponenten

£
b
b
- Standardaufziige

El- Geometriegruppen

J 4| I |
T Die entsprechenden ' Letztes Dokumert laden

IECCIM @ Oyna. = Motiz-. [ Tabell.

D2 LD_Pools’_2018\PL-Training\DataLD50.mdf |T-’54)DDDD

Positionierungspunkte
werden im
Entwicklerbereich

hinzugefiigt und definiert.
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Auswahl abhangiger BIM-Komponenten ) digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

DigiPara Liftdesigner Datamanager 2018 a

Verknipfen des erstellten
Rollentragers mit dem
fertigen Kabinenrahmen

PL-Training [D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf] -—1 3]

B
75:LD-Developer - ? b — i

Komponenten Datengitter || Fenster || Hilfe

él“' Module nach Namen sortieren &= kopieren B anzeigen ~ | v N
. L. . . Datenbankeinstellungen bearbeiten Gitterzeilen Gitterzellen
= im DigiPara Liftdesigner e [[Tbollenansett ———# %
. — Kabinenrahmen o
D ata mana ge r Liftdesigner Datamanager: Ziehen Sie einen Spaltenkopf in dieses Feld, um die Spalte zu gruppieren. Fahrungsschuhe

CFI_RID CFET_DESC CFI_SUB_DESC
= 7500000 | Fangrahmen Mein Trainingsbeispiel

Kabinentiren

-Kabinenturantriebe

i~ Kabinenplattformen

i~ Fangvorrichtungen

@ ALGI
e Aufzugteie BT
Beringer Beringer

| « »
Hinzufigen... I L_CarFrameTypeTab ' | L CarFrameDimTab
D:\_LD_Pools\_2018\PL-Training\Data\LD50.mdf 7500000

S — : - ooen

[ Leistets Leistritz v
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Auswahl abhangiger BIM-Komponenten ) digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

Festlegen des Rollentragerwinkels durch den entsprechenden Mode

= im DigiPara Liftdesigner Datamanager

CFT_DESC CFT_SUB_DESC CF
D00 | Training Car Frame My Training Example

RID.LCED.CELRID, LCED BE [ vz i e L D BE counm, I 1) | LCED.PB. ALPHA lcFp_peu_m
7500000

500000 0 7500003 2 7500000 0

-

| cFD_cPE_RID | CE|
=

4
Y4
y

Optionen n
Wert: |55
Alle auswahlen | Alle abwahlen
Status Bezeichnung ] Wert
v HB_FROM_EP 1 [
F DZ_SPACE_FROM_EP 2 \
SHOW_DZ_SPACE_DIM 4 L
L_TYPE 8
GD_DIR_OUTSIDE 16
PA3_DRIVEN_BY. S0 _AND 51 32
T T
v APPLY_CFD_PB_ALPHA 64 I
——t AT PRAME -
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Neue BIM-Komponenten hinzufigen & definieren

PL2.2 BASISSCHRITTE

Neue BIM-Komponenten
hinzufligen und definieren

= |m DigiPara Liftdesigner
Datamanager

Page - 86 - 23. Mai 2024

digipara’liftdesigner

DigiPara Liftdesigner Datamanager 2020

| TrainingPeol [C:\DigiParaTraining\TrainingPool\Data\ LD50.mdf] -| ? 3 ] 3] .m* 4= #\ = B @ @
4 —— = ™
| 75:LD-Developer vl = M - i+ I
Alo o -  Copy BIM Band Text Size _  Column Quick Contents  About Dii
819 sort medules by description ~ =7 Components ] expand Plus = autosize Help Datar
Edit Database Settings Grid Rows Grid Cells View Grid Help
Car Frames Profile Group Point Codes Fulley Beams - ;
Hydraulic Units
Liftdesigner Datamanager: Drag a column header here to group by that column. EI Traction Units
PUT_RID  PUT_BASEID PUT DESC FUT_SUB DE PUT D PUT_DI PUT_DA  PUT_D1_SHAFT PUT_D2_SHAFT | PUT_MF RID PUT_T PU - Counterweights
= » 7500000 ; 7500000: Training Pulley  Pulley Beam 164 120 164 55 bb 7500000 1:Onepi..

- Counterweight Guard St

- Traction Machines

7500000 7500000

C:\DigiParaTraining* Training PoolData . LD50.mdf |?SDDDDD

- Machine Beds

- TM / Machinebed conne
- Gear Base Construction
- Gear Performance Data

_Dullay Baams

- Sheaves

--oheave groove types
- Handwheels

- Ropes

- Traveling Cables

- Bearing Blocks
- Fixing Units
- Machine Room Component

- Other Components

Load recent docu

© QuickHelp =V
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Neue BIM-Komponenten hinzufigen & definieren

PL2.2 BASISSCHRITTE

Verknupfen der
erstellten Scheibe mit
dem neuen Rollentrager

= im DigiPara Liftdesigner
Datamanager

Page - 87 - 23. Mai 2024

digipara’liftdesigner

Car Frames

Profile Group Point Codes

[

Liftdesigner Datamanaager: Drag a column header here to group by that column.

PB_RID PB_DESC 4 PB_SUB_DESC | PB_MF_RID  PG_

. PB_MoDE_ _PB_PuD_bisT NG '

PB_PUD_RID

7500000 Training Pulley Beam Car Frame

7500000 7500004

7500000 b0 0

Tree View

s | 9 02 | % | &

DigiPara Liftdesigner - Select Product

MF_DISPLAY_DESC, PUT_DESC, PUT_SUB_DESC, PUT_D, PUD_GFLI

Loy Lafet
------- = LD-Developer

IRl

[ CE) Training Pulley
E‘ . PIJ"E')’ EBeam
g
[]-teiskitz Leigtrtz
(- [ Metron Mechanical Equipment
[ J{ Montanari
[ [ Ningbo Xinda
B g Muova MGT
I [H]---2ILpiHamI Qildinamic

Add.. | L_PulleyBeamTab

~

164
Myl 9
[ 1
.......... FW!I 109

Cancel

Help
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Laden der bearbeiteten BIM-Komponente

PL2.2 BASISSCHRITTE
?

E rne utes Ia d en d er B I M _ | MF_DISPLAY DESC. LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC,CFD_ ~ ||t /200000

e Aufzugteile BT

digipara’liftdesigner

Eﬁ DigiPara Liftdesigner - Select Product

fo Centoducati
Komponente e
------- Fﬁ?i LO-Developer .
. . . . (= = Traction lift - 2:1 - 2 pulleys bottom
= in DigiPara Liftdesigner e e T
i e ein Trainingsbeispi o H
S GO 3 Uber die
T 0 Bibliothek oder ...
i . H—— m ’
....... fesp Thyssen
....... @ Wittur

... manuelles tauschen der

RID-Nummern im

Eigenschaften-Fenster der
Komponente

Erweiterte Bemaliung
Sichtbarer Teil vom Geist

] v [3805] Render
Laden Sie lhre BIM-Komponente neu, Alle vorhandenen Oberflachen [
. Texturwinkel ]
um bearbeitete Werte aus dem T 1000
e : : Texturanordnung
DigiPara Liftdesigner Datamanager zu R e

ibernehmen.

~  [4210] Produkiadministration

idCarFrame

Page - 89 -
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Definieren der Positionierungspunkte ¢ digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

g D Komponenten entwickeln ]
&> % M
N oo ek
Profil Charakteristischen X Y Z Kom
. .o o . . . . inzufigen | Punkt hinzufigen spe
Hinzufligen und definieren der Positionierungspunkte srametriscfe DigiParo Geomety ausichtong ||
. . Z0
beider Scheiben 7 .
» mit Entwicklerbereich — T, >

Page-91 - 23. Mai 2024

Eigenschaften ~  &X
: Aktualisierung spemen Charakteristischer Punkt 1 [PT1]
Aktualisierung spemen - - o
v [0010] Werkzeuge P
v [0010] Werkzeuge Komponentenstatus Aktiv
Komponentenstatus Pdiv v [0022] Geometrieinformationen der Projekiebene
v gJOﬂ]Geum;tlnunfmduﬁq‘Tﬁme Geometrie eestellen Von (ibergeordneten
eometrie erstellen Fm Ubergeordneten metne Stat Frtellen
[0515 Typ e (ot me
Typ Pulley R1 distance [121] [ngm Posit Pulley R2 dstance [122)
[0517] Position ] X0 [man] =-933 -0.5'DBG + 24
X0 fmm] = 933 0.5'DBG - 24 , "
U
- 20 [mm] =0 0
T ’ SO
Dieses Objekt gehért zur Produkt Option -1 gf:;ifcb;:&gmﬂ it zar Proddd Opsoa 2
Dynamische Bemalung Nein Zum Geist kopieren " MNein
Zum Geist kopieren Nein Bevorzugt wa?::m Nein
Bevorzugt wahlen Nein
v [0751] 3D-Parameter v [[:l))]?g:;]T 3g-Pm .
- PUT e
ﬁ} pED:'; }g‘; [1]: PUD_B 109
[3]: PULLEY_DISTANCE 1866 £ ALRLEY DISTANCE '113]‘15
I4]: DBG 1914 [;]; gTBG ggg
[5]: R1 933 } 5 o v
61 R? 93 161 B2 933
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

»/L0D LoD LOD LOD | o DigiPara Liftdesigner 201

Hinzufigen und definieren neuer Profile EE -

CAD Modelle Komponenten entwickeln

% }“‘ ??‘ 4os %
. 9 -
Gharakteristischen X Y zZ o || Komponente

unkt hinzufigen speichern
fric DigiPara Geometry Ausrichtung

= mit Hilfe des Entwicklerbereichs

Profil
hinzufigen

s e

v [0010] Werkzeuge A
Komponentenstatus Aktiv

v [0024] Product Options
Dieses Objekt gehort zur Produkt Option -1

v [0515Typ : : ]
Form U-Typ

v [0516] GroBe
DX [mm]: PDX = 2014 PUT_D-64+DBG
DY [mm]: PDY =64 64 ,;h‘ZD
DZ [mm]): PDZ = 185 185 z
S [mm] 6
T [mm] 6 | !

v [0517] Position Y0
X0 [mm] =0 0
YO0 [mm] =-32.5 -10+0.5°PDY - 0.5°PUD_B
Z0[mm] =0 0

v [0519] Optionen
Modus 0
Zusatzkomponenten anzeigen Nein
Hersteller-1D 7500000
Komponente Shaft0.Car.Frame.Support0
Profilmatrix Dialog offnen...

" 105201 3D-Parameter ¥

Page-93 - 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH



Andern der vereinfachten 3D-Geometrie ) digipara’liftdesigner

PL2.2 BASISSCHRITTE

Kopieren und anpassen von Profilen Eigens chaften 7 x
. . . Aktualisierung speren R IRBIZTIENS)
= im Entwicklerbereich . — ~ [0010] Werkzouge
trg C= <.3p|.<.aren Komponentenstatus Aktiv
Strg-V = einfliigen v [0024] Product Options Neupositionierung durch
Dieoes Obyekt gehort zur Frodukt Option (-1 umkehren der Vorzeichen
v [0515] Typ S
Ecant U-Typ in einer vorhandenen
v 10516 Grobe Formel
El DX [mm]: PDX = 2014 PUT_D-64 +
DY [mm}: PDY =64 64
DZ [mm]: PDZ = 185 185
S [mm] 6
‘,h.ZD T [mm] 6
|7 v [0517] Position
3 5
| l | R, 10 - 0.5°PDY + 0.5°PUD_B
[ ] i)
Yo v [0519] Optionen
Modus 0
Zusatzkomponenten anzeigen Nein
Hersteller-1D 7500000
Komponente Shaft0.Car.Frame.Support0.
Profilmatrix Dialog offnen...
v 105201 3D-Parameter 2
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Andern der vereinfachten 3D-Geometrie digipara’liftdesigner
PL2.2 BASISSCHRITTE

Speichern der fertig definierten BIM-
Komponente

digipara
= in die DigiPara BIM-Bibliothek ® liftdesigner

Save Component n

STEP 1: What would you like to save?

BIM component to be saved:
Shaft0.Car.Frame.Support0.

DigiPara Liftdesigner 2020
® Update the existing BIM component (DigiPara BIM Library)

l Develop BIM Components Export Opticns
L L O ! II; .;-E M % [3 Ref
L TE| "™ 90 - & Cu
z X ¥ il || SavethisBIM g—0
WO I Component (2 908
Profile Shape Orientation BlgiPara B
Page - 95 - 23. Mai 2024

DigiPara® Liftdesigner Online Training — PL2 Product Loading: Car Frame| © 2024, DigiPara GmbH



Kabinenrahmen und Zubehor ) digipara’liftdesigner

Ergebnis

0 \"‘
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Trainingsmaterial
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Profilausschnitte digipara’liftdesigner

PL2.3 ZUSATZLICHES TRAININGSMATERIAL

durch die Option: Volumenindex
»= Hinzufliigen einer neuen Profile Volume Description

Datenzeile

= Definieren eines neuen Profils fir eine

Ausschnittgeometrie

= Verknupfen aller notwendigen Profile mit dem gegebenen

Volumenindex
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Profilausschnitte digipara’liftdesigner

PL2.3 ZUSATZLICHES TRAININGSMATERIAL

Hinzufligen und benennen einer neuen Profile Volume

-- Benutzerdefinierte Komponenten

Description Datenzeile B3 Standardaufzage
E| Geometriegruppen
= im DigiPara LiftdeSigner Datamanager - Profilgruppen - Profile (gruppiert)

- Profilgruppen - Punkte (gruppiert)

- Profilgruppen - Zusatzliche Knoten (CAD-Maodellreferenzen)

- Profilgruppen - BIM-Eigenschaftswerte (gruppiert)

Liftdesigner Datamanager: Drag a column header here to group by that column. - Profilgruppen - Regeln (gruppiert}

PGVD RID PGVD ME RID PGVD D - Profilgruppen - Malte (gruppiert)
7 - Profilgruppen - Eigenschaften (gruppiert)

-~ Profilgruppen - Render-Eigenschaften (gruppiert)
- Profilgruppen Punktecodes

- Profilgruppen - OptionGroupCodes (1 Ebene)

- Render-Obarflachen

- Render-Farben

- Profilgruppen / CAD Dateien (gruppiert)

& Profile Wolume Descriptions

- Fahrtreppendaten
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Profilausschnitte digipara’liftdesigner

PL2.3 ZUSATZLICHES TRAININGSMATERIAL

Definieren eines neuen Profils flr eine T g
. . Entwickleriibersicht dieser BIM Komponente: isi
Ausschnittgeometrie Shaft0.Car Frame.Support0. o -
4 Zysitzliche Unterobjekte(0) Ve ; H S—
Dieses Obiekt gehdrt zur Produkd Og
H Hp H H 4 (:Standard
] v [0515] Typ
Im DIgIPara LIftdeSIgner MNeue hinzufiigen Farm [ Aachstahl
4 DigiPara Geometrie(3) +| [0516] GroBe
4 (:Standard (3) D [mm]: PDX = 430 -PUT_D- 250+ DBG
) DY [mml: PDY =135 60 + PUD_B
Profil0 DZ [mm]: PDZ = 100 100
Profil 1 s oo
Profil 2 (Cutout) X0 [mm] =0 0
Neue hinzufiigen YE E”"'"q =E E
DigiPara Liftdesigner 2021 - Profilmodi [0519] O ptionen
Modus 32
Mittellinien Layer Wolumenindex Pulley beam cutout
x O Oz @®) 0 (Standard)

1

Hersteller-1D

[ Kurze MaBhifisinien (1 (Ddnn. Ret) Komponente ShaftD.Car. Frame. Supportl).
() 3 (Gestrichet, Blau) Profilmatrix Dialog &ffnen...
Schacht ' [0520] 3D-Parameter
a (O 7 (Strichpunktisrt, Magenta) [0]: PUT_D 360
[ Hinzufiigen Abzichen (011 (Strich-Punkt-Punkt, blau) . :E:"
1100
[] Profile oder andere Objekte nicht -530
] Projektionsebene ignarieren [ii EZ . EEE"
Bl C 1200
OK || Mbrechen || Hife | [2001] Fertigsiclingsgrad (LOD)
— - LOD-Zuordnung 126
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Profilausschnitte digipara’liftdesigner

PL2.3 ZUSATZLICHES TRAININGSMATERIAL

Verknipfen aller notwendigen Profile mit dem gegebenen Volumenindex

0

= im DigiPara Liftdesigner T
[0519] Opfionen

Modus
Yolumenindex

16
Pulley beam cutout

US a2 KOMipo
Herateller-1T1

DigiPara Liftdesigner 2021 - Profilmodi upport(.
Mitellinien Layer
x Oy Oz (®) 0 (Stghdard)
[] Kurze Malhifslinien O1 nn, Rot)
( #3 (Gestrichet, Blau)
SRR () 7 (Strichpunktiert, Magenta)
Hinzufiigen [] Abziehen (311 {Strich-Punkt-Punkt, blau)
[] Profile oder andere Objekte nicht verbergen
[] Projektionsebene ignorieren
itsrahmen)

[ ok | Apbrechen || Hife
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Zusammenfassung &
individuelle F&A
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Herzlichen Gluckwunsch

Sie haben die nachste Stufe erreicht

3352

») digipara’liftdesigner

© 2024 DigiPara GmbH, www.digipara.com



digipara’liftdesigner

= ¢ digipara’

Wir stehen Ihnen auch sehr
gerne nach dem Training far
individuelle Fragen per E-Mail
zur Verfigung.

training@digipara.com

O 0O o
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