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Empfehlung digipara’liftdesigner

ONLINE TRAINING

Sind Sie Teilnehmer eines DigiPara Liftdesigner Online-Trainings?

Wir empfehlen Ihnen, folgende Schulungsunterlagen im Voraus auszudrucken,

damit Sie diese als Handout wahrend lhrer Schulung fur eigene Notizen vorliegen haben.
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Agenda digipara’liftdesigner

KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN UND ERWEITERTE OPTIONEN

A2.1 Komponenteneigenschaften A2.2 Komponentenoptionen und Regeln
= Hauptprojektdaten & Komponentenstatus = Produktoptionen
= Komponentenaustausch = QOptionen und Regeln Andockfenster

= Komponenten-Regeln
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Agenda

PRAKTISCHE BEISPIELE: ALLGEMEIN

A2.3 Schienenbligel

= Schienenbugel & Blgelliste
= Schienenbugel-Befestigungsoptionen

= Betontrager

A2.4 Turbefestigungen und Installation

= Schachttir-Ankerschienen
= Tilrnische (Entrance Pocket)

= Zusatzliche Schwellenoption
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digipara’ liftdesigner

A2.5 Schutzraume und Plattformen

= Kabinengelander

= Ristungsplattformen

A2.6 Tableaus

= Schalttableaus
= Anzeigetableaus

= Wandputz
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Agenda

PRAKTISCHE BEISPIELE: SEILAUFZUG

A2.7 Gegengewicht

= Gegengewichtsposition
= Rollentragereinstellungen

= Lasthaken hinzufliigen

A2.8 Kabinenrahmen

= Rollentragereinstellungen

= Rucksack-Kabinenrahmen
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A2.9 Seilbefestigungen

Position der Seilbefestigung

digipara’ liftdesigner

A2.10 Antriebsmaschinen-Basis (MRL)

Maschinentrager — Zentral geflihrt

Antriebsmaschinen-Basis — For Self-Construction

= Antriebsmaschinen-Basis — Seitlich gefuhrt
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Agenda

PRAKTISCHE BEISPIELE: HYDRAULIKAUFZUG

A2.11 Schienenbiigel

= Schienenbugel-Befestigungsoptionen

A2.12 Maschinenraum

= Maschinenraum Grundeinstellungen

= MR zu MRL
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digipara’ liftdesigner

A2.13 Zusammenfassung

Individuelle F&A
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eigenschaften
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Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent Weitere Spezifikationen
= 5 Etagen = Grolde der Aufzugskabine
= Typischer Etagenabstand 3000 mm = Kabinenbreite: 1600 mm
= Forderhéhe nicht bericksichtigen * Kabinentiefe: 1400 mm
= Keine Gebdudeetagen erstellen » Eingange
= 2:1 Seilaufzug = Vorderseite: alle Etagen
= 13 Personen /1000 kg, 1 m/s = Ruckseite: erste und letzte Etage
= Maschinenraum " Etagenabstand

* Grube: 1200 mm
= E1:2900 mm
= E2:3000 mm
= E3:3000 mm
= E4:3800 mm

= Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden
Dateinamen: LDTrainingSampleA2_01.Id3

= Unten links

Kabinenaufhangung

= 2 Seilrollen unten

= Fangvorrichtung am Gegengewicht
Gegengewichtsaufhangung

= 1 Seilrolle oben

= Gegengewicht links
Zeichnungsblattvorlagen

»= LD Installation Drawing

= LD Typical Views For Your Elevator
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

H au ptp r‘oje ktdate ] DigiPara Liftdesigner 2024 - Hauptprojektdaten — O x
. . . Objekte |[Eigenschaften
= Der Hauptprojektdaten-Dialog bietet Ihnen 4[] 0 [N |\ | kicbelle [L_Projecs.]
einen ersten einfachen Uberblick Gber lhr » ERGETRE v 1[0116] Projekedaten :
) P [¥] Schacht Projektnummer
AUfZUgSprOJekt. 4 Kabine Projektname A2 Training

[ 4 Gegengewicht
4 Antrieb
4 Maschinenraum

> Bearbeiter Shamoun

- - - W =1

I Projekt Zeichnungsblatt Ansichtsrahmen BemafBungen Grubenkrsfte Datum 02.07.2024 v
[ 4 Krifte im Schachtkopf

4% 33 G po-ansice —— x)
srbeitungsmodus  Sloppy- | Haupiprojektdaten | Kabinenkonfigurator ‘
Modus

Standard Projekt

Kommissionsnummer [ 2 )
Zeichnungsnummer

Fenster Schliefen | | Hife
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

H au ptprOJEktdaten DigiPara Liftdesigner 2024 - Hauptprojektdaten — O et
= Neben den allgemeinen Projektdaten, die == [Fgenschatien
. . A EO Altualisierung spemen  [ESGELE YW
z.B. fur den Inhalt der Schriftfelder v Projektdaten ~ [0010] Werkzeuge ~
. . . P[] Schacht omponentenstatus ktiv
verwendet werden, finden Sie die M Kabine © 10020) Algumai :
.. . . . P [¥] Gegengewicht
Ubergreifende Bauteilstruktur mit den VE Aot ::;E'}':Lng Common tomponess
wichtigsten Hauptkomponenten lhres 3D- AR scnenaun Typ Loadhook
Winkel 0
Aufzugsmodells. ;fﬂi:;c,:r:fufsa. v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene .
Durchbruch far Kabelkanal
. ) . . . A (] Montagetrager unter der Maschineraumdecke
= Hier haben Sie die Moglichkeit: Dach
. . P [¥] Grubenkrifte
= Werte und Eigenschaften zu andern B[/l Krafte im Schachtkopf
= Komponenten zu aktivieren oder zu
deaktivieren
Fenster Schiefen | = Hife
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Zusatzliche Komponenten, die dem Projekt hinzugefiigt werden kénnen

= konnen Uber den Datenbaum oder das Andockfenster Breadcrumb gefunden werden
Az

Breadcrumb

Document. Shaﬂm

Zugangsliste Vorne [Entries1]
ieih™: Lasthaken [UBolt.]
en 7™ Wandd&ffnung 0 [Hole0.]
rie 7% Wand&ffnung 1 [Hole1.]
1 2 7,5ang O [E0]
he W2 7ugang 1[E1]
nd Ima Zugang 2 [E2.]

B Zugang 3 [E3.] -
"olmy 7ugang 4 [E4] |
obe

OMPONENT_MANUFACTURER
Inaktive Komponenten Nl

SO ETN-CEE s e N [IOOR_LIST MODE 0
einem Schlisselsymbol (elsl3El
versehen. ALL 1
] D - Koordinatensystem [LocalMatrix.]
u:lm)\ 3D - Koordinatensystem [WorldMatrix.]

Datenbanktabelle [L_JambTableauSituationTypeTab.]
Il
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Lasthaken hinzufligen
= zur gewlinschten Komponente (hier Gegengewicht)

= definieren der Variable LOAD_HOOK_COUNT

LOAD HOOK _COUNT

Document. Shaft0d. CW. Weight.

4 Fayoriten
4 Projekt Favoriten

LOAD_HOOK_COUNT (% [4]

P Ihre globalen Favoriten

— } Optionen -
- s P
e . : b _
1 i Aldualisierung spemen LOAD HOOK_COUNT =1
v [0001]
[ wert 1|
Ll > [4210] Produktadministration
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Aktivieren der Komponentengeometrie
= Lasthaken Uber den Datenbaum auswahlen

= den Typ lUber den Navigator auswahlen

Document. Shaft0. CW. Weight. [IsEL]gl% @Y -
- wZ o e . _. 4 Favoriten
PR T .- LS P (| 4 Projekt Favoriten
A _ ST 1R LOAD_HOOK_COUNT € @
b > ] - P Ihre globalen Favoriten
; ' - v > Optionen -
Document. Shaft. CW. Weight. |{Eskls|glelsl & I “
‘ F riten ‘ Alktualisierung spemen Lasthaken [LoadHook ]
A . . : = L [0010] Werkzeuge
Projekt Favoriten HB Mavigator2 Komponentenstatus Aktiv
LOAD_HOOK_COUNT @ © Tevew | 10020] Algemein
¥ Ihre globalen Favoriten | % Hersteller Common components
' Optionen - Anwende Bezeichnung Loadhook
Filtertext: . Typ Loadhook
patenbaum R x VI DISPLAY DESC LH DESC, LD e 5
&-®3 Filhrungsschuh 1 [GuideShoeBottom1.] = [ | Common components 100221 |GeometnemtonmtioneniderBrojckish
: - . -t & Loadhook Geometrie erstellen Von iibergeordneten
.[: FUhrUHQSSChUh ! [GUIdEShOETGp1'] ------- % Common components (IMP) Erstellen Geometrie Status  Erstellen
H-9® Geschwindigkeitsbegrenzer [Gov] 000V | & [ HALFEN [0390] Lage Relativ
=-®2 Grubenelement [PitBaseUnit.] DX [mrm] -100
: oY [mm] 0
HE
%@ Lasthaken [LoadHook] | B i o
.[: Material [MAT.] [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen
.[: Oberflache [VisualMaterial.] Darstellung Default (vom Ansichtsrahmen)
"m ) Gestrichelt MNein
L Document View
.[: Puffer 0 [BUf’fEI’D’.] Erweiterte BemaBung Nein
-3 Puffer 1 [Buffer1)] _ Abbrechen Hife | [3805] Render
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Mehrere Lasthaken hinzufigen
= die Variable Count auf die gewiinschte Anzahl setzen

= QOptimierung der relativen Positionen der einzelnen Lasthaken

3D-Ansicht . ox

Breadcrumb n ox

Document. Shaft). CW. Weight. |[Eskl]glSla R -

4 Favoriten
4 projekt Favoriten
LOAD_HOOK_COUNT Q ©
} Ihre globalen Favoriten

Multiple Load Hooksld3

7 b Ointi -
- - o ) P- * ||Eigenschaften 1%
; . N L || Atualisierung spemrsn
- rﬁ& 1 ' v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus Aldiv
~ [0020] Allgemein
Hersteller Common components
Bezeichnung Loadhook
1 Typ Loadhook
Winkel 0
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Van ibergeordneten
Erstellen Geometrie Status  Erstellen
w | [0390] Lage Relativ
DX [mm] 200
DY [mm] 0
DZ [mm] a
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Hauptprojektdaten & Komponentenstatus ) digipara’liftdesigner

A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Komponentenstatus: Aktive / Inaktive
= hat Auswirkungen auf das gesamte Aufzugsmodell

» die zugehorige Logik fir die Komponente ist ebenfalls inaktiv

Document. Shaft0. Car. halsml ¥

P Favoriten

} Optionen

Properties

Altualisierung spemen Kabinentur VYorne [Door ]

v [0010] Werkzeuge ol
Komponentenstatus Inalktiv

~ [0020] Allgemein
Hersteller Common components
Bezeichnung C2L
Typ Q00

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Drawing Creation
Fundamentals
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Komponentenaustausch
A2.1 KOMPONENTENEIGENSCHAFTEN

Austausch von Komponenten aus der DigiPara Bibliothek

DigiPara Liftdesigner - Select Product
Datenbaumansicht

MF_DISPLAY_DESC, RBM_DESC. RB_SUB_DESC. RB_DESC. RB_DI ~

durch Doppelklick oder Giber das Andockfenster Eigenschaften

digipara’liftdesigner

Wahlen eines anderen
Schienenbligels fir das

[y Common components
. -2 Common rail bracket for car

&
£

-
H-vee
2]

= @ Rail bracket for car and cwt - side drop

CWT and car - CF guides inside

CWT and car gl.udes
- %22 Rail bracket for concrete fixing

[ =22 Rail bracket for steel fixing

[ = CWT and car guides - special type
=== Rail bracket for car and cwt - side drop with separator
-2 Rail bracket for cwt - rear drop

-_@' Rail bracket for hydraulic

o F«jﬁ Common companents {IMP)

- [ LIFTdesigner DWG Interfaces

nachste Kapitel

CWT and car - CF guides outside - between C'

CWT and car -CF gl_udes oLrtSIde outs:de of (

Zeichnungsansicht Dokumentansicht
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OK | | Abbrechen = Hife

DigiPara Liftdesigner

Fundamentals
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Produktoptionen

A2.2 KOMPONENTENOPTIONEN UND REGELN

Produktoptionen sind fiur einige standard- u.
herstellerspezifische DigiPara Liftdesigner BIM
Komponenten verfligbar.

= Schienenbugel
= Antriebe

= Antriebsrahmen
= Kabinenrahmen

" USW.

Page - 18 - 18. Dezember 2024

digipara’liftdesigner
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Produktoptionen

A2.2 KOMPONENTENOPTIONEN UND REGELN

Aktivieren und Deaktivieren:

= (iber die Eigenschaft 2>
Ausgewahlte Produkt Optionen

= Produkt Optionen kénnen aus
einem oder mehreren
Profilen bestehen

= Bsp.: Ausschalten der
Schienenblgel-
Wandbefestigungsprofile.

= short profiles outwards left and
right

Page-19 - 18. Dezember 2024

Properties

Aktualisierung spemren Schienenbiigel 0 [Bracketl ]

v [0001]
Design <

v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus Akdiv

v [0020] Allgemein
Hersteller Comman components
Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing
Typ CWT and car guides

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geomefrie erstellen Von dbergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen

v [0024] Produktoptionen

L

Ausgewshlte Produkt Optionen Aus den Produktoptionen auswahlen ...

digipara’ liftdesigner

[ Car guides - wall fixing - short profile

CWT guides - protecting profile

1 CWT guides - wall fixing - long profile - fixing at rear wall
CWT guides left - interim piece - fixing at rear wall

[ CWT guides left - interim piece - fixing at side wall

] CWT guides left - interim piece short - fixing at rear wall

] CWT quides left - rail fixing left fixing at side wall

1 CWT guides left - wall fixing - short profile - fixing at side wall

] 1 - T L Pl " T . " m
P

- = =
] CWT guides left - wall fixing - short profile outwards - fixing at rear wall

‘ CWT guides right - interim piece - fixing at rear wall

] CWT guides right - interim piece - fixing at side wall

1 CWT guides right - interim piece short - fixing at rear wall

] CWT guides right - rail fixing - fixing at side wall

] CWT quides right - wall fixing - short profile - fixing at side wall

e e —————
[ CWT guides right - wall fixing - short profile cutwards - fixing at rear wall v
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Optionen und Regeln Andockfenster ) digipara’liftdesigner

A2.2 KOMPONENTENOPTIONEN UND REGELN

Nicht nur fir Komponentenentwickler gedacht, Options and rules .
e . . .. . 4 Qptionen: Rail bracket for concrete fixing, CWT and car guides
sondern auch fir Liftdesigner-Anwender nitzlich.

Car guides - wall fixing - short profile

Car guides - wall fixing - long profile for rectangular 300
Car guides - wall fixing - long prefile for rectangular 400
Car guides - interim piece - U profile

Car guides - interim piece - 2 x L profile : 300 (rectangular)
Car guides - interim piece - 2 x L profile : 400 (rectangular)
Car guides - rail fixing - short profile

Car guides - rail fixing - long profile for rectangular 300

= Aktivierung Uber die Registerkarte Start

‘5 % B Car guides - rail fixing - long profile for rectangular 400
_ : “ avh CWT guides - wall fixing - long profile - fixing at rear wall
Aufzug Aufzug Zusitzliche | Optionen  |Exemplare CWT guides - protecting profile
Eigenschafien Datenbaum Objekte und Regeln CWT guides right - wall fixing - short profile centerd - fixing at rear wall
Fenster CWT guides left - wall fixing - short profile centerd - fixing at rear wall

CWT guides right - wall fixing - short profile outwards - fixing at rear wall
CWT guides left - wall fixing - short profile cutwards - fixing at rear wall
CWT guides right - wall fixing - short profile - fixing at side wall

CWT guides left - wall fixing - short profile - fixing at side wall

CWT guides right - interim piece - fixing at rear wall

CWT guides left - interim piece - fixing at rear wall

CWT guides right - interim piece - fixing at side wall

CWT guides left - interim piece - fixing at side wall

CWT guides right - rail fixing - fixing at side wall

CWT guides left - rail fixing left fixing at side wall

CWT guides left - interim piece short - fixing at rear wall

CWT guides right - interim piece short - fixing at rear wall

Common components sind
herstellerneutral konzipiert und

haben in der Regel keine Regeln
fiir ihr Verhalten bei Anderungen.

OO00000RrOOFROOROOORDOO0O0OOO

Regeln: Rail bracket for concrete fixing, CWT and car guides |m Regeleditor anzeigen
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Komponenten-Regeln digipara’liftdesigner

A2.2 KOMPONENTENOPTIONEN UND REGELN

Komponenten-Regeln kdnnen deaktiviert

Options and rules »
und wieder aktiviert werden 4 Options: Q50 - L2S/Left opening, 900
. . Standard
= durch ein Hakchen Closing side

[] Closing side runby

J Rules: Q50 - L25/Left opening, 900 | Open in Rule Editor
EXT

Herstellerprodukt aus der

= Nur der Hersteller oder Entwickler DigiPara Liftdesigner Cloud

der Komponente ist berechtigt,
Regeln zu andern und dauerhaft
in der Datenbank zu speichern.
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Schienenbugel & Bugelliste ) digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

Anzeige Uber die Eigenschaften der Blgelliste

»= Die Eigenschaften der Blgelliste konnen durch Selektion eines Bligels in der Zeichnung u. anschlieRender
Auswahl der libergeordneten Bligellisten-Komponente, im Breadcrumb-Fenster, angezeigt werden.

Ubergeordnet: Biigelliste
Document. Shaft0, CW Documanimehati fwy\ ;
P Favoriten P Favoriten : |
» Optionen } Optionen | | .
Properties Properties | !
Altualisierung spemen Bigelliste [BracketList] Altualisierung spemen Schienenbugel 0 [BracketD] .
“ [0020] Allgemein ~ [0001] %O
Hersteller Comman components Design < ‘Area = 2.33m*
Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing v [0010] Werkzeuge Flevator number
Tyvp CWT and car guides Komponentenstatus Aldiv
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene v [0020] Allgemein
Geometrie erstellen Vaon (bergeardneten Hersteller Common components
Erstellen Geometrie Status Erstellen Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing
~ [0024] Produktoptionen Typ CWT and car guides
Ausgewshlte Produkt Optione Aus den Produktoptionen auswak v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
v [0415] Befestigungsoptionen Geometrie erstellen Von dbergeordneten
.
Automatisch anordnen la
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Schienenbugel-Befestigungsoptionen digipara'liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

Keine und Trenntrager fir

Unterschiedliche Befestigungsoptionen 1 Ankerschiene 2 Ankerschienen

.. .. . .. . .. Schachtgruppen
= konnen Uber die Blgelliste geandert EEEE
werden
Properties o x

=

Alctualisienung spemen

v 1 [0020] Allgemein:

—tsgewihite Prodult Optionen _Aus den Produltoptionen auswahlen ...
* [0415] Befestigungsoptionen
Ankerschienen Eine

|
Hersteller Common compaonents
Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing L allls A
Typ CWT and car guides — E(E[ {EE
> [0022] Geometrieinformationen der Projektebene m2 r ‘ a
v [0024] Produktoptionen mber
: . |

=

Automatisch anordnen Mein
Anzahl automatisch bestimmen  MNein

Schienenbigeltyp fiir Beton %—I_‘ﬂ T
Trenntrager Mein '
Shaft Groups &
High Rise
Page - 24 - 18. Dezember 2024
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Schienenbigel-Befestigungsoptionen digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL
Standardldngen verwenden la

Ankerschienen Lange anpassen Ankerschienentange imm] | IIRER,
. P Ankeranordnung 100 )
,Standardlangen verwenden Anker X0 150
. . Anker DX 200
= JA (voreingestellt) -> Auswahl einer J— oo
festen Lange aus der BIM Bibliothek Wandstarke min. 200
.. . L v [0801] Wandsegment
= NEIN -> Lange manuell einstellen ' = Betontrger akiiviert 350
Betonfrdger in Ansichten freilege 400
T v [3635] Ansichtsrahmen-Einstel >-C
_._ I Darstellung 1050
Gestrichelt 1300
N v [3805] Render 1200
I Alle vorhandenen Oberflichen | 2050
] |_? JI » [4210] Produktadministration| o34,
Wenn zuerst eine manuelle = 2550 5
Lange eingestellt wurde - 1
und die Standardlangen Sl e benutzerdefinierte
ieder aktivieren rden ) Standardlangen verwend®s Nein
Wle_ € a I_\_”e ERRWerten, Ankerschienenldnge [mm] 1535
wird die nachstgelegene Ankeranordnung Automatisch
feste Lange gewahlt. i Anker X0 25
Anker DX 250
S Ankeranzahl &
|; Wandstarke min, 0

v [0801] Wandsegment
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Schienenbigel-Befestigungsoptionen digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

Ankeranordnung
= Anzahl und Position manuell einstellen
] —
i
* [0100] Linge

Abstand von der Ecke saQdardldangen verwenden Mein
Ankerschitmsglinge [mm] 1335
Ankeranordnung Manuell ! K

Abstand zwischen den Anker X0 47.5 :_E%

Ankern Anker DX —P 40 : i
Ankeranzahl 7 ] “k_
Wangsis . 0
Ankeranzahl * [0801] Wandsegment
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Schienenbigel-Befestigungsoptionen digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

Position der Ankerschiene:

Anchor rail

= Tip: Aktivieren Sie den
Bearbeitungsmodus Properties %X

Altualisierung spemen Biigelliste [Bracketlist ]

= Auswahlen der Dimension im - 1 — v [0024] Produktoptienen n

aktue”en AnSiChtsrahmen % [ Lusgewdhlte Produkt Optionen  Aus den Produktoptionen auswahlen
| 1 I v [0415] Befestigungsoptionen
| Ankerschienen Fwei
: Automatisch anordnen Mein
= fngabl oo oo ok oo o Rloin
= i [F Schienenbigeltyp fiir Beton
= I | Trenntrager

| 7 RIS p Tonep® Die Platzierung erfolgt ausschlieRlich

= Malkette ausgehend vom manuell, sobald ein MaR in der

Schachtbasispunkt |

MafRkette bearbeitet wird.

200,

/
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Betontrager

A2.3 SCHIENENBUGEL

Betontrager fir Ankerschienen

v [0100] Lénge

Aktualisierung spemren Ankerschiene 0 [AnchorRail0.]

Hinweis zur Darstellung der Draufsicht:
Schnittebene einschalten

Page - 29 -

18. Dezember 2024

Standardl&ngen verwenden Ja
Ankerschienenldnge [mm] I:l 200
Ankeranordnung Automatisch
E Anker X0 25
—5 Anker DX 150
— Ankeranzahl 2
it wandstarke min, g
1B ——3| [0801] Wandsegment
. Betontrager akiiviert Mein ~
| “TETTEgeT T AT TETea T i
Anker DX |
Ankeranzahl

WWiandetdrles i

digipara’ liftdesigner

[0801] Wandsegment

Betontridger aktiviert la

Betontréger Material |:| Concrete Beam
Betontriger Gole Automatisch
Betontrdger DZ 200

Betontrédger Z0 0

Betontrdger in Ansichien freilege Ja
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Betontrager digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

Alctualisierung spemen Ankerschiene 0 [AnchorRail0.]

Betontrager fir Ankerschienen Arker X0 - ~
= Andern der GréRe und Position e -
Wandstdrke min, g
¥ [0801] Wandsegment
» Betontrager aktiviert Ja
Betontrager Material I:l Concrete Beam
Betontrdger GoBe Manuell ~
Betontrdger DZ 400
Betontrager Z0 o
Betontrdger DX rechis 430
Betontrager DX links 1530
Betontrdger DY 150

Betontrdger in Ansichten freilegen Ja

v [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen

Darstellung Default (vam Ansichtsrahmen)
Gestrichelt Mein w

Material Configuration

& Additional Objects
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Individuelle Einstellungen #] digipara’liftdesigner

A2.3 SCHIENENBUGEL

o e . . . . . Breadcrumb | 3 x
Individuelle Einstellungen fur einzelnen Schienenblgel | ooc.men: shfo. aw. srackettis)

= Etagenbezogen ) Favoriten
Optionen
Propery I x
L L Komponentenstatus Aktiv 2
— 1 | v [0020] Allgemein
H ;\Z Hersteller Commdn components
| Bezeichnung Rail brgcket for concrete fixing
X /f Typ CWT anjd car guides
o || == 5 o .
. [0022] Geometrieinformationen der Prpjektebene
‘::> | Geometrie erstellen Von (bfrgeordneten
| Erstellen Geometrie Status Erstellg
| ~ [0024] Produktoptionen v
iyl e eSS
~ i[0195] Gruppierung :
Gruppierung Individuell bearbeiten
Ankerschienen und Trager Individuell bearbeiten
v~ [0415] Befestigungsoptionen
Ankerschienen Zwei
Automatisch anordnen Mein
Anzahl automatisch bestimmen  Mein
Schienenbigeltyp fiir Beton
Trenntrager Mein
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o) digipara’liftdesigner

A2.4

Turbefestigungen &

Installation

18. DEZEMBER 2024, ©2024 DIGIPARA GMBH




Schachttur-Ankerschienen

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Obere Ankerschienen konnen
hinzugefiigt werden
= (ber die Schachttlr unter Verwendung
der Tiirbefestigungsreihe
[DoorFixingPointList0]-Eigenschaften
= Befestigungsoptionen

= Die Komponenten-Sichtbarkeit der
Ankerschienen fir den jeweiligen

Ansichtrahmen muss eingeschaltet sein.

¥ ¥ L) 4 &
£y -alh‘i

Umschalten

Komponenten-Sichibarkeit

Page-33 - 18. Dezember 2024

digipara’ liftdesigner

Document. Shaft0. Entries1. EQ. ShaftDoof [WelalygviylelaleTl iRt

» Favoriten
» Optionen

Properties

Altualisierung spemen Tiirbefestigungsreihe [DoorFixingPointListD )
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Won dbergeordneten

Geometrie erstellen
Ersiellen Geometrie Status Erstellen

v [04186] Anzahl und Abstand
Jrbefestigungsreihe Oben I
Anza r Tirbefestigungspun omatisch

Anzahl 2

[0420] Befstlgu ngsoptlonen
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Schachttir-Ankerschienen digipara’ liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Untere Ankerschienen kbnnen
hinzugefiigt werden

WDoorFixingPointList1.

Document. Shaftd. Entries1. EQ. ShaftDoo

= (ber die Schachttlr unter Verwendung

} Favoriten
der Tiirbefestigungsreihe o ——i R  Optionen
290 1050 | 840 Properties

[DoorFiXingPOintLiSt]']-EigenSChaften I l I Aktualisierung spemen Tiirbefestigungsreihe [DoorFixingPointList] ]

- Befe St|g un gSO pt | onen v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Won dbergeordneten
i Ersiellen Geometrie Status Erstellen

v [04186] Anzahl und Abstand
Tirbefestigungsreihe Unten I
Anzahl der Tirbefestigungspun omatisch

Anzahl 2
[0420] Befestigungsoptionen
Eine lange Ankerschiene ~
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Schachttir-Ankerschienen digipara’ liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Einstellen der Position

. . ) g ____ __ — L e o 8 . ] e o o
= direkt auf der Zeichnung in g i F |
einer Eingangsansicht 3 =— A ; =
]
: b3 |
D R s -
Startzeite | Bearbeitungsmodus | Sloppy- | |
Modus i . . .
Standard & | | i
.
|
|
.
|
|

Page - 35 - 18. Dezember 2024
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Turnische digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Document. Shaft0.

Anzeigen der Nischeneigenschaften

} Favoriten
} Optionen

» Die Eigenschaften der Tirnische konnen durch

. e e . — Schachitiir [ShafiDoor 1 Document. Shaftd. Entries1. EO. L/
Selektion der Schachttir in der Zeichnung u. Mty ST el b Favoriten
» Optionen

anschlielender Auswahl der vorhandenen
Nische am dazugehdrigen Zugang, im
Breadcrumb-Datenbaum, angezeigt werden.

107 !

Properties

Hersteller Common coNgponents

Aktualisierung spemen M.sche [Pocket(.]

Bezeichpfing

Won (bergeordneten

[00€2] Geometrieinformationen der Projekteben
ometrie erstellen Von dbergeordneten

Erstellen geometrie Status Erstellen

Erstellen Geometrie Status Erstellen
|[Breadcrumb
Document, Shatt0. Entries1. Y ¥
a Anzeigetableau [Panell.]

o Decke [Ceiling.]

Erweiterte Tarb {"la Fertiger FuBboden [FloorFinish.]
rweiterte Tlrben,

Gruppenweise bearbeiten

[0195] Gruppierung henbemaBung

Gruppierung

v [0196] Tiirbem
Hihe [mm]
Breite [mm]

[mm] ]
der Mischenbreite Automatisch (volle Breite)

e [mm] 2200
[mm] 0
der Mischenhdhe oben relativ zur Tirhéhe

|
| Ay
|

78 ¢ v halter [P: 12.)
| Abstand Schwellg ;']f chalter [Panel2.] o -
v [3635] Ansichtst_ ° " ! R
o Nische [Pocket1)] =
o Darstellung K X A=y b oben [mm] 2500
Gestrichelt o Oberfliche [VisualMaterial.] LDXVis..
‘Area = 2.33m? = unten [mm] 200

o Schachttar [ShaftDoor.]
o Schalttableau [Panel0.]

(%8 Schalttableau 3 [Panel3)]
P8 Schalttableau 4 [Paneld.]
[P® Schalttableau S [Panel5.]

Erweiterte Bema e Mischenhdhe [mm] 2700

Elevator number
: chtsrahmen-Einstellungen
Default (vom Ansichtsrahmen)
Nein
emaliung Mein
(P8 Schalttableau 6 [Panel6.] Huktadministration
%8 Schwellenabstiitzung [SillSupport.]

™2 Wandsffnung [Opening.]
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Turnische digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Bearbeiten der Tilrnischentiefe

Properties
= Die Nische wird automatisch fur alle Zugange Acuisiorng poren [y e
der ausgewahlten Zugangsseite erstellt. v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Geometrie erstellen Won ibergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen

v [0295] Nischenoptionen
Gruppierung Gruppenweise bearbeiten

W

[0296] Nischenbemaliung

Mischentiefe [mm]

Mischenbreite [mm] 2200
0

natisch (volle Breite)

Eckabstand [mm]

Berechnung der Mischenhihe oben relativ zur Tirhdhe

DZ [mm] 500
Tirhdhe 2000
Mischenhdhe oben [mm] 2500
Mischenhdhe unten [mm] 200

Resultierende MNischenhdhe [mm] 2700
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Turnische digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Bearbeiten der TlUrnischenbreite

Properties
= Wechseln zur Bestimmung der Nischenbreite: Acuisiorng poren [y e
Ma ] ue|| v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Won ibergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0295] Nischenoptionen
Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
| [02986] NischenbemalBung
Mischentiefe [mm] 50
I Bestimmung der Mischenbreite Manuell w
Mischenbreite [mm] 1540
Eckabstand [mm] 550
Berechnung der Mischenhihe oben relativ zur Tirhdhe
DZ [mm] 500
Tirhdhe 2000
Mischenhdhe oben [mm] 2500
Mischenhdhe unten [mm] 200

Resultierende MNischenhdhe [mm] 2700
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TUrnische

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Bearbeiten der TlUrnischenhdhe
= Relativ zur Tirhohe

= Relativ zum FertigfuBboden

Page - 40 - 18. Dezember 2024

2400

[l

Properties

digipara’liftdesigner

Aktualisienung spemen Mische [Pocket] ]

200

y

W

W

W

[0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Won ibergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen

[0295] Nischenoptionen

Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
[0296] Nischenbemafiung

Mischentiefe [mm] 50

Bestimmung der Mischenbreite hanuell

Mischenbreite [mm] 1540

Eckabstand [mm] 550

\

Berechnung der Mischenhihe oben relativ zur Tirhdhe

T <o

Tirhdhe 2000
Mischenhdhe oben [mm] 2400
Mischenhdhe unten [mm] 200

Resultierende MNischenhdhe [mm] 2600
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Turnische digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Uber die Gruppierungsfunktion kénnen individuelle TiirnischengréRen fiir bestimmte Etagen
definiert werden

= Diese Nische individuell festlegen. Properties
Aktualisierung spemen Mische [Pocket.]
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Geometrie erstellen Von (bergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen
¥ [0295] Nischenoptionen
Gruppierung Diese Mische individuell festlegen |~
Vo 0ZUB] NITChEnBemaBung
Mischentiefe [mm] 50
Bestimmung der Mischenbreite hanuell
Mischenbreite [mm] 1540
Eckabstand [mm] 550
Berechnung der Mischenhdhe oben relativ zur Tirhdhe
DZ [mm] 500
Tirhdhe 2000
Mischenhdhe oben [mm] 2500
Mischenhdhe unten [mm] 200
Resultierende MNischenhdhe [mm] 2700
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Turnische digipara’ liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Die Turnischentiefe lasst sich auch schnell und einfach tGber die Schachtmalle definieren.

Page -42 -

Properties 1T |
Altualisierung spemen Schacht 0 [Shaft( ] - _ r@%
v [0246] Schachttiefe ~ g ﬁ
Mischentiefe vorne [mm] 50 i :
Abstand vorne, Tr / Wand [mm) -40
Vordere Tdrtiefe [mm] 150
Tdrabstand vorne [mim] 30
Tiefe der hinteren Kabinentdr [mm] 1 20 %
Kabinenhals vorne [mm] 50 E
Kabinentiefe [mm] 1400 7 E\rea =2.33m*
Kakinenhals hinten [mm] 50 ‘ levator number
Tiefe der hinteren Kabinentdr [rmm] 90 :
Tlrabstand hinten [mm] 30
Hintere Tdrtiefe [mm] 150
Abstand hinten, Tdr / Wand [mm]  -40
Mischentiefe hinten [mm] 50
=R AN =3 =3 g =R = Tw A =3 = LA tay I

18. Dezember 2024

SW = 2180
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Zusatzliche Schwellenoption digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Document. Shaftd. Entries].

} Favoriten
} Optionen

Properties /
Aktualisierung sp% Zugang 0 [ED]
v [002 metrieinformationgn der Projektebene
Von dbergeordneten

Anzeigen der Zugangseigenschaften

= Die Eigenschaften des Zugangs
konnen Uber die Auswahl des
Betons an der Etage im
Hohenschnitt angezeigt werden — |

metrie erstellen
Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0290] Z-Bemafiung

Abstand zur oberen Etage [mm]

2
= im Bearbeitungsmodus I . / Hohenkote [mm] 0
Dicke des Estrichs [mm] 50
- SChrafo ren aus ‘ Dicke des Betons [mm] 250
0 Werfe von Etagenliste synchrunmren la
‘:> g  [0291] Zuganseinstellungen

‘ Zus. Schwellenoption i ~

ol & 1 ' '
P » ‘ Gruppierung

O X . -
Startseite | Bearbeitungsmodus | Sloppy- l , , R e

Beschreibungen von Gebdudeebenenlizte Ja

Gruppenweise bearbeiten

Panels for max. 5 cars

Modus 2 [ [I:u'_l]

Standard

Page - 44 - 18. Dezember 2024

i ! Zugangssituation

Schalttableaus auf allen Etagen
Schalttableautyp oberste Etage
Schalttableautyp Zwischenetagen
Schalttableautyp unterste Etage

[3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen

Marctallinm
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Zusatzliche Schwellenoption

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Unterschiedliche Schwellenoptionen

digipara’liftdesigner

= Die zus. Schwellenoption wird auf alle Zugange der jeweiligen Zugangsseite angewandt.

‘B [0291] Zuganseinstellungen Bl [0291] Zuganseinstellungen ‘B [0291] Zuganseinstellungen
(Zus Schwelenopion _ [ERIIU0Y [Zus_ Schwellenoption —__ [mm 1 | P ) Nen =
B [0332] Schalt- und Anzeigetab B [0332] Schalt- und Anzeigetati B [0332] Schalt- und Anzeigetai
Zugangssituation Zugangssituation Zugangssituation
Schalttableaus auf allen Etagen Schalttableaus auf allen Etagen Schalttableaus auf allen Etagen Nein
Schalttableautyp oberste Etage Schalttableautyp oberste Etage Schalttableautyp oberste Etage —_l._
Schalttableautyp unterste Etage Schalttableautyp unterste Etage | Schalttableautyp unterste Etage -
‘B [3635] Ansichtsrahmen-Einste B [3635] Ansichi ‘B [3635] Ansich
Detail-Status TR Detail-Status Detail-Status ST
Gestrichelt Gestrichelt Gestrichelt Beton-Aufkantung
Erweiterte Bemalung "—1_ Erweiterte Bemalung Erweiterte BemaBung
/B [3805] Render o ‘= [3805] Render '] [3805] Render
|  Alle vorhandenen Oberflachen | |  Alle vorhandenen Oberflachen Alle vorhandenen Oberflachen
‘B [4201] Datenbaum 77777771 ‘& [4201] Datenbaum ‘B [4201] Datenbaum
Objektname Befo Objektname Objektname Beton-Aussparung
Komponente "—L Komponente Komponente
Zusatzliche Unterobjekte v Zusatzliche Unterobjekte Zusatzliche Unterobjekte

<~ Y

0

N/

/

Beton-Aussparung

. /
Beton-Aufkantung
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Zusatzliche Schwellenoption

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Zugangseistellungen

= Tiefe und Hohe der Schwelle
konnen uber die DY- und DZ-
Dimensionen festgelegt werden.

Page - 46 - 18. Dezember 2024

25

250,

Properties

digipara’ liftdesigner

o X

Alktualisierung spemen Zugang 0 [ED]

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status
» [0290] Z-BemalBung

Vion dbergeordneten
Erstellen

[0291] Zuganseinstellungen
Zus. Schwellenoption

DY [mm]

DZ [mm]

|:‘| Beton-Aussparung b
100
70

Beschreipungen von Lebaudeebenenlistie Ja

Gruppierung

Properties

Gruppenweise bearbeiten

1 ox

Aktualisierung spemen Zugang 0 [ED]

~ [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status

» 102901 Z_Bemafung

Von dbergeordneten
Erstellen

| [0291] Zuganseinstellungen

Zus. Schwellenoption
DY [mm]
DZ [mm]

|:| Beton-Aufkantung v
100
25

Beschreibungen von Gebiudeebenenliste Ja

Gruppierung
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Zusatzliche Schwellenoption #] digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Schwelle individuell fest|egen Breaderymb . ax

Document. Shaft0. Entriest1. (S8 ¥
» Festlegen der Schwellenoption nur fiir einen b Favoriten

bestimmten Zugang Uber die P Optionen

. . . . Eigenschaften o x
Gruppierungsfunktion. Die Eigenschaft muss e ——
vorab festgelegt werden, bevor die Option der v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

. Geometrie erstellen Won iibergeordneten
SChwe”e umgeSte”t erd' Erstellen Geometrie Status Erstellen

v [0290] Z-BemaBung
Abstand zur cberen Etage [mm] 3000
Héhenkote [mm] 3000
Dicke des Estrichs [mm] 50
Dicke des Betons [mim] 250
Werte von Etagenliste synchronisieren Ja

v [0291] Zuganseinstellungen
Zus, Schwellenoption |:‘| Beton-Aussparung
DY [mm] 120

DZ [mm] 100
PR S e e
Gruppierung Diese Schwelle individuell einstellen  ~

Zudanassituation Panels for max. 5 cars
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Zusatzliche Schwellenoption #] digipara’liftdesigner

A2.4 TURBEFESTIGUNGEN & INSTALLATION

Individuelle Schwellenoptionen fur —>

unterschiedliche Gebdaudeebenen

G m
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o) digipara’liftdesigner

A2.5

Schutzrdume &

Plattformen

18. DEZEMBER 2024, ©2024 DIGIPARA GMBH




Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Generell empfehlen wir, die Komponenten-Sichtbarkeit der Schutzraume und Plattformen im
Voraus zu Uberprufen.

= |n neuen Ansichtsrahmen werden diese nicht immer automatisch eingeschaltet.

Umschalten

Komponenten-Sichtbarkeit
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Kabinengelander
A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Anzeige der Kabinengelander-Eigenschaften

= Die Eigenschaften der Kabinengelander kénnen
angezeigt werden, indem zunachst die Kabine
in der Zeichnung ausgewahlt und anschliefend
das Objekt Kabinengelander lGber das Fenster
Breadcrumb ausgewahlt wird.

i H

BT

digipara’liftdesigner

Document. Shaft0. Car. EEien=q ¥
} Favoriten
» Optionen

Properties

/.

Inaktiv

Common components

® ’: en der Projektebene

Breadcrumb
Car. M

Page - 52 - 18. Dezember 2024

W3 Ausgleichsseil [BR]

P8 Design [Design.]

B3 Feuerwehrschalter [Panel2.]
‘P® Kabinengelander [Balustrade.]
B2 Kabinenplattform [Platform.)
B3 Kabinenrahmen [Frame.]

B3 Kabinentableau 0 [Panel0.]
i?® Kabinentableau 1 [Panell.]
B2 Kabinentir Hinten [Door2.]

B3 Kabinentiir Vorne [Door1.]
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Kabinengelander digipara’liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Kabinengelander aktivieren und auswahlen

= Wahlen einer Komponente aus der Bibliothek

Document. Shaft0. Car. v

P Favoriten DigiPara Liftdesigner - Select Product X
> Optionen Datenbaumansich Tobelenansicn e x
Properties 3 | 55 CBAL_RID

Aktualisierung spemen Kabinengelander [Balustrade ] -

~ [0010] Werkzeuge - e Common components , 3

Komponentenstatus
v [0020] Aligemein
Hersteller

= - ﬁﬂ Car Balustrade
> Car Balustrade

- 9 Common componerts (WF) Zeichnungsansicht & x

Bezeichnung
Typ

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Von (bergeordneten
Erstellen Geomefrie Status Erstellen

v [0220] Berechnung
Gelinder autom. berechnen EM 21

v [0223] Vorne Zeichnungsansicht Dokumentansicht

OK | Abbrechen | | Hife
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Kabinengelander digipara’ liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Kabinengeldnder konfigurieren £y (Glegi
Umschalten @

Komponenisg

Page - 54 -

Properties o X
[Aaabsenng sparen
v [0223] Vorne &
Geldnder 1 Worhanden
Abstand zur vorderen Wand [mm] 50 > | |
Hihe vorne [mm] 800 ] :
 [0224] Hinten
Gelinder 2 Vorhanden [T | | H:“:”
Abstand zur hinteren Wand [mm] 100 _'|' l L
Hahe hinten [mm] 800
v [0225] Links
Gelinder 3 Vorhanden 0
Abstand zur linken Wand [mm] 200 - _i %O »;E
Hahe links [mm] 800 l::> | Aea=23gme |
v [0226] Rechts |
_

18. Dezember 2024

Geldnder 4 Vorhanden
Abstand zur rechten Wand [mm] 300

Hihe rechts [mm] 800
13635] Ancichicsal Einctoll

.

'EI evator number
|
|

, -
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RUstungsplattformen digipara’liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Anzeigen der Rustungsplattformen

,"' g PR O @ E R = E B 9 20 500 550 [#00] 500 '* DigiPara Liftdesigner 2024
Start Frojelkt Zeichnungsblatt Ansichtsrahmen Remalfungen Visualisierung CAD Modelle BlM Komponenten

&Y Startseite E.} [E] ﬂ.: E_] Bl w0 0 <™

Bearbeitungsmodus i fe B <h A -
é% ¢ Ansichtsrahmen Grundriss | Hohenschnitt [:] PEI 03 P -
w Sloppy-Modus hinzufiigen B auf linke Wand |1 & P00
Standard Ansichtsrahmen Typ Sichtrichtung
| | |
I
] I
= I o " .
| Die Rustungsplattformen kénnen tber
ﬁ# ”FU I den entsprechenden Schalter im Panel
I:I_|_|:I . .
S i Komponenten-Sichtbarkeit der
i I Ansichtsrahmen Gruppe angezeigt
I werden.
0 I
= i
i |-
i = :
e
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RUstungsplattformen digipara’liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Anzahl

= Die Anzahl der Ristungsplattformen —

pro Etage kann lGber den Gruppen — ®

Einstellungserweiterung

|
. . |
und Schachtkonfigurator eingestellt m | o
werden. Gebaudeebenen a i
/
Ansichtsrahmen Bemalungen Visualisierung Gebaude 3 4P)p 4 |
i Bezeich Niveau Etagenabstand i Montage- |
%l @ @] nung - plattforien ‘::> | o
Hauptprojekidaten Kabinenkonfigurator Gruppen- und =
Schachtkonfigurator r |

Projekt

o

(A4
3
T

ENERNEENEEN

s <
TR RO HRE

(=)
(=)
<)
<
l

I
-+

+1 +10
Standard fiir neue Etagen | 3000 Grube\ 1200

Gebiudeebenen

Page - 57 - 18. Dezember 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — A2 Elevator Design Fundamentals| © 2024, DigiPara GmbH



RUstungsplattformen

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Position

= Die Position von neuen Plattformen wird standardmaRig
als negativer Wert unter dem Zugang angeordnet.

Document. Shaftl. AssemblyPlatformList. Platformd. |glele]:gr

» Favoriten

P Optionen
Properties 4
Aualisierung speren |10 ARIARE >

| Allgemein

digipara'liftdesigner

‘ 00
Hintergrundmaske Die Hintergrundfarbe des Stils verwenden %

v [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen
Bemalungs-ID 6104
Prafix (Rahmenbezogen)
Malkette Links / Rechts Automatisch
Aktiviert Ja
Horizontaler Bemalungstext Mittig

30
50150 .40
5
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o
|
|
/ | 2
|
|
- 4
| -
|
‘ 12700
| ‘ L
0 ‘ O
|
i |
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RUstungsplattformen digipara’liftdesigner

A2.5 SCHUTZRAUME & PLATTFORMEN

Einsetzen einer Plattform in den Schachtkopf

= Hohe als positiven Wert einstellen
|
S |
-3 0 0
] | L
|
. |
2 4 - 4
|
g_ 1117"1]4]v ‘ 12700
"lé% 0 | 0
|
|
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o) digipara’liftdesigner

A2.6







Schalttableau digipara’ liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

Typ
= kann fir die oberste und
unterste Etage sowie fir die
Zwischenetagen individuell
festgelegt werden

D!ument. Shaft. Entriest. EO. [QHanel ¥ |

P Favoriten
P} Optionen

Altualisierung spemen Schalttableau [Panel(.)

Typ with box
Erweiterte Einstellungen <=
» [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
> [0330] Typ
[0331] Position

Gruppierung (Position Schalttableau) Dieses Tableau individuell positionieren

Allgemeine Position In der rechten Wand
Datenbaumansicht ittig zwischen zwei Tiren Mein
sa | B2 GE | [TF | @8 ition relativ (rechts) [E zur Tlrbreite
MF_DISPLAY_DESC, TB_DESC, TB_SUB_DESC, TB_RID RelaWyer X-Abstand [mm] 240
i g Common components Relatiy ¥-Abstand [mm] o
....... 7 Cabin display v [0332] Shalt- und Anzeigetableaus
Cabin Display Zugangssithation Panels for max. 5 cars
£ Hall button
e Hall button firtermediate auf allen Etagen Ja
- Schalttableautyp oberste Etage Common compaonents, Hall button (Top and bottom
Rl b"'ﬂ";h{g"p and bottom A Schalttableautyp Zwischenetagen Common components, Hall button (intermediate), w
e with box
- @ Hal display Schalttableautyp unterste Etage Commoaon compaonents, Hall button (Top and bottom
~ [l Top Floor Controler FEUErWENTsCNaler auT GIEsel ctage . e
| Ex R Common components (IMP) s TALTIT Aememll €181 | mmm
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Schalttableau

A2.6 TABLEAUS

Wandoffnung

digipara’liftdesigner

= Die Wandoffnung des Schalttableaus kann Gber die Eigenschaften geandert oder angepasst werden.

» Einschalten des Bearbeitungsmodus, um direkt Wando6ffnung in der Zeichnung zu wahlen
= QOder verwenden des Andockfenster Breadcrumb.

@

Startseite

24

Bearbeitungsmodus

Standard

BB
h

Sloppy-

Modus

Page - 63 - 18. Dezember 2024

Wandoffnung
(Standardeinstellung)

Document. Shaftd, Entries1. E0. Panel(. [ghlEY ¥

» Favoriten
} Optionen

Properties

Altualisienung spemren \wandoffnung 0 [Hole( ]
v [0002] Wandoffnungshdhe =
Abstand nach oben [mm] 32.5
Hihe der Box [mm] 225
Abstand nach unten [mm] 32,5
Resultierende Offnungshdhe [mm] 290
v [0003] Wandoffnungsbreite

Abstand links [rmm] 45
Ereite der Box [mm] 70
Abstand rechts [mm] 45

Resultierende Offnungsbreite [mm] 160
v [0004] Wand&ffnungstiefe

Tiefe der Box [mm] 65

Luft hinter der Box [mm] 400

Resultierende Offnungstiefe [mm] (1 465
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Schalttableau digipara’ liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

GroRe der Wandoffnung

= Anpassen des Abstandes

» Wandoffnungshohe
= Wandoéffnungsbreite i E—
i Wa . d Offn un gst| efe Alctualisienung spemen \Wandoffnung 0 [Hole.]

v [0002] Wandéffnungshohe =
Abstand nach cben [mm]) 10
Hihe der Box [mm] 225
Abstand nach unten [mm] 10

Resultierende Offnungshdhe [mm] 245
v [0003] Wandéffnungsbreite

Abstand links [mm] 10
Breite der Box [mm] 70
Abstand rechts [mm]) 10

Resultierende Offnungsbreite [mm] 90
v [0004] Wandoffnungstiefe

_ﬂ Tiefe der Box [mm] 65
Y Luft hinter der Box [mm] 10
Resultierende Offnungstiefe [mm] 75

Fh=
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Schalttableau digipara’liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

GroRe der Durchgangsbohrung

» Die zugehorige Durchgangsbohrung kann ebenfalls tGber die entsprechenden Eigenschaften bearbeitet
werden.

Document. Shaftl. Entries1. EQ. Panel(. M""
P Favoriten

I N L. P} Optionen

Lo a . ':”D.
R ' \fandaffnung 0 [HoleD]
» [0002] Wand&ffnungshéhe

» [0003] Wanddffnungsbreite
s . » [0004] Wandoffnungstiefe
— L l{,'-?': S > [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
) ' : ~ [D070] Position der Durchgangshohrung 1

- e X0 [mm] 0
F A .
B \ 20 (mm] 0

e Winkel 0
o '  [0071] GroBe der Durchgangshohrung 1
- - 1| oxmml(1) 20

DZ[mm] (1] 20
Form Zylindrisch

s ﬂ Aktualisierung spemen

Page - 65 - 18. Dezember 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — A2 Elevator Design Fundamentals| © 2024, DigiPara GmbH



Schalttableau

A2.6 TABLEAUS

Position und Winkel der Durchgangsbohrung

digipara'liftdesigner

= Die zugehorige Durchgangsbohrung kann sowohl positioniert als auch in einem bestimmten Winkel

geneigt werden.

| e o

Page - 66 - 18. Dezember 2024

Document. Shaftd. Entries1. EQ. PanelD. M"'

» Favoriten
} Optionen

Aktualisierung spemen Wwandoffnung 0 [Holel ]

» [0002] Wanddoffnungshohe

» [0003] Wandéffnungsbreite

> [0004] Wandéffnungstiefe

» [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

~ [0070] Position der Durchgangsbohrung 1
X0 [mm] 40
Z0 [mm] 0
Winkel -30

~ [0071] GroBe der ﬁurthgangs‘hohrung 1
DX [mm]{1]) 20
DZ[mm] (1) a0
Form Zylindrisch
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Schalttableau

A2.6 TABLEAUS

Position

» wird standardmaRig automatisch in
der rechten Wand positioniert

= verschiedene Positionierungsoptionen
konnen uUber das dazugehorige
Eigenschaftenfenster definiert werden

» Hinweis:
= |m Bearbeitungsmodus kdnnen Sie

Komponente finden, die in der
Schachtwand versteckt sind.

Page - 67 - 18. Dezember 2024

digipara’liftdesigner

1 ]"P WILI UA
Erweiterte Einstellungen <=
» [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
> [0330] Typ
v [0331] Position

Allgemeine Position In der rechten Wand
Mittig 2wischen zwel Turen Mein

Position relativ (rechts) IE zur Tirbreite
Relativer X-abstand [mm] 240

Relativer ¥-sbstand [mm] o

w ATV Crlamld snmd Anwnimmdablanone-

s e on g

v [0331] Position

Allgemeine Position In der rechten Tiirzarge

Mittig zwischen zwel Tlren Mein

Position relativ (rechts) E ur Tarbreite
Relativer X-Abstand [mm] 60
w

Relativer ¥-Abstand [mm]

. rAmmAT o " a
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Schalttableau digipara’ liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

Individuelle Position flir verschiedene Gebaudeebenen
= Gruppierung (Position Schalttableau)

= Dieses Tableau individuell positionieren Eigenschaften
Alctualisierung spemen Schalttableau [Fanel(0.]
Tvp with box
1 E Erweiterte Einstellungen <=

> [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
> [0330] Typ
~ [0331] Position

TR (U Rl B el EENM Dieses Tableau individuell positionieren

ﬂ,&llgemeine Position In der rechten Wand
______ﬂ____,#"’ L Mittig zwischen zwei Tiren Mein
e Position relativ (rechis) zur Tirbreite

Relativer X-Abstand [mm] 240

Relativer ¥-Abstand [mm] 0
_'_'___'_'_'___,_,_,—'———'_'_'_'{ w AT Crlaald snmd Anwnimabsbulasos
Or=—=_
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Schalttableau digipara’liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

So werden weitere Tableaus fiir eine Breaderumb _ "X
| Document. ShaftQ. Entries

Gebaudeebene aktiviert B2 Anzeigetableau [Panell]
B Decke [Ceiling.]

WE Coriiono Ghodon

Weitere
Komponenten
aktivieren

= (iber den Zugang

7™ Feuerwehrschalter [Panel2.]
= Mische [Pocket(l.]

B2 Mische [Pocket1]

B Oberflache [VisualMaterial.] LDXVis..
B2 Schachttar [ShaftDoor.]

¥® Schalttableau 3 [Panel3.] ' der Projektebene
?® Schalttableau 4 [Paneld] Jbergeordneten
B Schalttableau 5 [Panel5.]

7® Schalttableau 6 [Panelf.]

B2 Schalttableau [Panel0.]

B Schwellenabstiitzung [SillSupport.]
B Wandaffnung [Opening.]

B2 Wandputz [WallFinish.]

B Zusatzkomponenten [Components.]

llen

B Zusatzzarge [Jamb.] jeton-Aussparung

¢ CONCRETE_THICKNESS 250

& DZ 2900

¢ DZ_TO_SERVICE_ABOQVE 2900

¢ POTZ O penweise bearbeiten
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Anzeigetableau digipara’ liftdesigner

A2.6 TABLEAUS
POSitiOn ‘IDocument. Shaft0. Entries1. E1. m‘
. . . .. ﬂ] P Favoriten
=  wird automatisch in der Tir » Optionen

LN R LR O R Anzeigetableau [Panel 1]

> [0010] Werkzeuge
v [0020] Aligemein

positioniert
(Standardeinstellung)

Hersteller Common components
Bezeichnung Hall display
. o e Typ above landing door
= kann Uber das dazugehorige | Crwaris CraN <

. . e |_|| v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
E Ige NnscC h d fte n fe n Ste r d efl nie rt o Geometrie erstellen Von tbergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen
werden = P
T Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
r='" - Wandoéffnungen erstellen Nein
N M V', [0331] Position
| Gruppierung (Position Anzeigetat Gruppenweise bearbeiten
Positionierung Automatisch
Position relativ =" zur Turhohe
Relativer Abstand [mm)] 100

I
[

Gruppierung (Position Anzeigetak Gruppenweise bearbeiten

N
AR

[
[
[
“ v [0331] Position
[
[
[
[

PO onie g Manuell B2
| Allgemeine Position -'| In der Wandl
LI Position relativ - | zur Turhohe
Relativer Abstand [mm] |400 I

Page-71- 18. Dezember 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — A2 Elevator Design Fundamentals| © 2024, DigiPara GmbH



Anzeigetableau

A2.6 TABLEAUS

Schalttableau & Anzeigetableau

= konnen Uber die Eigenschaften
auf allen Etagen fir das
Aufzugsprojekt ein- und
ausgeblendet werden

Page-72- 18. Dezember 2024

h
e e e e e e s

AN

digipara’liftdesigner

\
[ s |

AN

NN

Eigenschaften nx

Alctualisierung spemen Anzeigetableau [Panel1.]

> [0010] Werkzeuge
v [0020] Allgemein

Hersteller Common compaonents
Bezeichnung Hall display
Typ above landing door
Erweiterte Einstellungen <

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Yaon iibergeordneten
Erstellen Geometrie Status Micht erstellen

v [0330] Typ
Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
Wanddffnungen erstellen MNein

~ [0331] Position
Gruppierung (Position &nzeigetak Gruppenweise bearbeiten

Positionierung Automatisch

Position relativ F:I zur Tirhdhe

Relativer Abstand [mm] 100
~ [0332] Schalt- und Anzeigetableaus

Zugangssituation Panels for max, 5 cars

A g o[ MNein
& nza ge

Z0 [mm] la

» [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen

[0332] Schalt- und Anzeigetableaus
Zugangssituation Panels for max. 5 cars

Anzeigetableaus auf allen Etagen PEI
[0671] Anzahl &8 Lage MNein
Z0 [mm]

» [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen
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Wandputz (Wall Finish)

A2.6 TABLEAUS

Dicke (Wand)

Page-74 - 18. Dezember 2024

digipara’ liftdesigner

Document, Shaft0. Entries1. EOQ. ((EURLIE N ¥

» Favoriten
P Optionen

Properties T x
~ [0010] Werkzeuge

Komponentenstatus Akdiv
v [0020] Allgemein

Hersteller

Bezeichnung

Typ
+ [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Won libergeordneten

Erstellen Geometrie Status  Erstellen
[0301] Wandputz

Dicke (Wand) [mm] 50

v [0302] Zugang

Winkel links 0
Winkel rechts 0
~ [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen
Darstellung Default (vom Ansichtsrahmen)
Gestrichelt MNein
Erweiterte BemabBung Mein
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Wandputz (Wall Finish) digipara’liftdesigner

A2.6 TABLEAUS

Automatische Positionierung der Tableaus Fﬁ

= angepasst an den Wandputz
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digipara’liftdesigner

A2.7

Gegengewicht

(Seilaufzug)

18. DEZEMBER 2024, ©2024 DIGIPARA GMBH



Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent Weitere Spezifikationen
= 5 Etagen = Grolde der Aufzugskabine
= Typischer Etagenabstand 3000 mm = Kabinenbreite: 1100 mm
= Forderhohe nicht beriicksichtigen = Kabinentiefe: 1400 mm
= Keine Gebdudeetagen erstellen » Eingange
= 2:1 Seilaufzug = Vorderseite: alle Etagen
= 8 Personen /630 kg, 1 m/s = Rickseite: keine Eingange
= MRL = Etagenabstand
=  Oben =  Grube: 1200 mm

= E1:2900 mm
= E2:3000 mm
= E3:3000 mm
= E4:3800 mm
= Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden

Dateinamen: LDTrainingSampleA2_02./d3

Kabinenaufhangung

= 2 Seilrollen unten

= Keine Fangvorrichtung am Gegengewicht
Gegengewichtsaufhangung

= 1 Seilrolle oben

= Gegengewicht rechts
Zeichnungsblattvorlagen

»= LD Installation Drawing

= LD Typical Views For Your Elevator
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Gegengewichtsposition

A2.7 GEGENGEWICHT

Andern der Position des Gegengewichts mit dem Seilassistenten

= flr bestehende Projekte.

= Den Seilassistenten erreicht man lber die Eigenschaften des Antriebs, des

Gegengewichts, der Seilrollen oder der Rollentrager.

Properties

Aktualisierung spemren Gegengewicht [Weight.]

Page-79 - 18. Dezember 2024

[0010] Werkzeuge

<>

Komponentenstatus
v [0020] Allgemein
Hersteller
Bezeichnung

Alktiv

Common components
Counterweight

digipara’ liftdesigner

DigiPara Liftdesigner - Seilassistent n

1/5
Zeichnungsblatt
Fur eine bessere Darstellung und
einfacheres Andern des Seilverlaufs

empfehlen wir eine vordefinierte
Zeichnungsblattvorlage zu laden.

Sheet not loaded

< Zunick Weiter > Hiffe:

DigiPara Liftdesigner - *assistent n

2/5

Rolle
Manufacturer: Common components
Designation: Common pulley
Diamteter: 360[{mm]

(® Unverandert
(O Austauschen
Auswahlen

Alle Umlenkscheiben sind gleich

<Zuick || Weter> e
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Gegengewichtsposition digipara’liftdesigner

A2.7 GEGENGEWICHT

= Die Lage des Gegengewichts kann im Fenster 4/5 des Seilassistenten geandert werden.

DigiPara Liftdesigner - Seilassistent n

3/5

Rollentrager
(® Unverandert
(O Durch den Kabinenrahmen bestimmt
(O Halbautomatisch oder manuell

DigiPara Liftdesigner - Rope wizard n

4/5
Fr/ﬁ:i _:-; |% H;TF_H F% Cnurrter'.'\leig}'rtI:I [I
@ D Q]J H I DigiPara Liftdesigner - Seilassistent n

< Zunick Weter > 5/5

Antriebsmaschine

(® Unverandert

(O Treibscheibe im Schacht
(O Zwei Umlenkscheiben

{n

L

< Back Next > Help

< Zunick Weiter > Hife
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Gegengewichtsposition digipara’liftdesigner

A2.7 GEGENGEWICHT

Abstand Kabinenmitte - Gegengewichtsmitte

= Kann in den Eigenschaften des tUbergeordneten Gegengewichts-
objekts oder direkt Gber die entsprechende BemalBung in der
Zeichnung geandert werden.

883

Document. Shaftd "

} Favoriten
» Optionen

150,

Properties

Aktualisierung spemen Gegengewichts-Konsole [Cw]
v [0010] Werkzeuge

Seilassistent <x

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene E
Geometrie erstellen Von dbergeordne
Ersiellen Geometrie Status Erstellen

T [0110] Sonstiges
Abstand Kabinenmitie - Gegengewichtsmitte [mm] EgEY

“—10115] AUTHangong
Winkel 180
Ausrichtung Automatisch
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Rollentragereinstellungen digipara’liftdesigner

A2.7 GEGENGEWICHT

Andern der Rollentrigereinstellungen des Gegengewichtsrahmens

= Uber die Rollentriger-Eigenschaften
= Die Rollentrager-Eigenschaften werden tber den Rollentrager-Eintrag
im Breadcrumb-Fenster angezeigt.

Support0. Bgll ¥

Document. Shaftd. CW. Weight.

P Favoriten Shaft).CW.Weight.Support0.SHO.
P Optionen Ablenkscheibe 0 [SHO.]
Properties X
Aktualisienung spemen Ablenkscheibe 0 [SHO]
Seilassistent <
Orientierung des Riemens Maormal
Komponentenstatus Aldiv
~ [0020] Allgemein
Hersteller Common compaonents

Page - 83 - 18. Dezember 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — A2 Elevator Design Fundamentals| © 2024, DigiPara GmbH



Rollentragereinstellungen digipara’liftdesigner

A2.7 GEGENGEWICHT

Anpassen der Anordnung
= durch Andern des Winkels des Rollentrigers

Document. Shaft0. CW. Weight. SRS SO0 ¥

P Favoriten
} Optionen

Properties
Altualisierung spemen Rollentrager 0 [Support(.]

v [0010] Werkzeuge

Seilassistent <
Komponentenstatus Aldiv

v [0020] Allgemein
Hersteller Commaon compaonents
Bezeichnung Pulley beam

Cwt - DBG 700 - gt

Typ
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status

[0450] Ancrdnung
Winlkel des Rollentragers

Ausrichten Ausrichten
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Rollentragereinstellungen digipara’liftdesigner

A2.7 GEGENGEWICHT

Anpassen der Position
» (ber die Gegengewicht-Eigenschaften

Document. Shaft0. CW. {EGLIA ¥

P Favoriten
P Optionen

Properties

Aktualisienung spemen Gegengewicht [Weight ]

DZ Berechnung Automatisch
OZ [mm] 2000
v [0132] Position Rollentriger 1

Rollentrdger 1 DX [mm] o

1 't

Rollentrdger 1 DZ [mm]

Dicke [rmm] 100
Abstand zu Wand oder Trager [mm] 75
Aufhdngung @ Eine Ablenkscheibe oben
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digipara’liftdesigner

Kabinenrahmen
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Rollentragereinstellungen digipara’liftdesigner
A2.8 KABINENRAHMEN

Andern der Rollentrigereinstellungen des Kabinenrahmens
= Uber die Rollentriger-Eigenschaften

= Die Rollentrager-Eigenschaften werden uber den Rollentrager-Eintrag
im Breadcrumb-Fenster angezeigt.

Support0. Bgh ¥

Document. Shaftd. Car. Frame

P} Favoriten Shaft0.Car.Frame.Support0.SHO.
» Optionen Ablenkscheibe 0 [SHO.]
Properties i)

Altualisienung spemen Ablenkscheibe 0 [SHO ]

v [0010] Werkzeuge
Seilassistent <=
Crientierung des Riemens Mormal
Komponentensiatus Aktiv

v [0020] Allgemein
Hersteller Commaon components
Bezeichnung Common pulley
Typ 360 mm
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Rollentragereinstellungen
A2.8 KABINENRAHMEN

Anpassen der Anordnung
= durch Andern des Winkels des Rollentrigers

Document. Shaftd. Car. Frame. "

} Favoriten
P Optionen

Raollentrager 0 [Support(.]

[0010] Werkzeuge

Seilassistent “n
Komponentenstatus Aldtiv

~ [0020] Allgemein
Hersteller Common components
Bezeichnung Pulley beam
VR car sling

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geomefrie erstellen Von dbergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen

| [0450] Anordnung

Winkel des Rollentridgers

Ausrichiten Ausrichten
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Rollentragereinstellungen digipara’liftdesigner

A2.8 KABINENRAHMEN

Anpassen der Position
» (ber die Kabinenrahmen-Eigenschaften

Document. Shaft). Car. [Feln=y ¥

} Favoriten
P Optionen

Properties

Aktualisiening spemen Kabinenrahmen [Frame ]

DZ Fihrungsschuh unten [mm] -140

¥ [0131] Pufferaufschlag

DZ Berechnung Automatisch
DZ [mm] 135

~ [0132] Position Rollentrdger 1

;{EIIIIII] o

Rollentrager 1 DY [mm]

rollentrager 1 L [mim] [

Authingung [m Zwei Ablenkscheiben unten
v IN1401 €TM |
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Rollentragereinstellungen

A2.8 KABINENRAHMEN

Anpassen des Abstands von Ablenkscheiben

Page-91 -

18. Dezember 2024

Document. Shaft0. Car. Frame. '

} Favoriten
» Optionen

digipara'liftdesigner

Aktualisierung spemen Rollentrager 0 [Support(.]
> [0010] Werkzeuge
~ [0020] Allgemein

Hersteller Commaon components
Bezeichnung Pulley beam
Ty car sling

~ [0022] Geometricinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Van bergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen

~ [0450] Anordnung
Winkel des Rollentragers 180
Ausrichten Ausrichten

nam lrager
Lage Ablenkscheibe 1 (negativer Wert) -473

Lage Ablenkscheibe 2 [mm] 475
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Rollentragereinstellungen
A2.8 KABINENRAHMEN

Die Position der Antriebsmaschine kann so
eingestellt werden, dass sie sich an die
Rollentragereinstellungen anpasst.

Document. Shaft0. E=E4 ¥

} Favoriten
P Optionen
Properties
Alktualisierung spemen Antriebsmaschine [Gear ]
v [0020] Allgemein 2
Hersteller Common compaonents
Bezeichnung Planetary drive unit
Typ Small type - Type L
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Von Obergeordneten

Erstellen Geometrie Statw Erstellen

v [0360] XY-Position Antriebsmaschine
Seilver|auf Kabine - Treibscheibe - Gegengewicht

Ausrichtung des Antriebs FANGslgEW)]
¥-Position [mm] 180
Y-Position [rmm] 3890
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Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent Weitere Spezifikationen
= 5 Etagen = Grolde der Aufzugskabine
= Typischer Etagenabstand 3000 mm = Kabinenbreite: 1600 mm
= Forderhdhe nicht beriicksichtigen = Kabinentiefe: 1400 mm
= Keine Gebdudeetagen erstellen » Eingange
= 2:1 Seilaufzug = Vorderseite: alle Etagen
= 13 Personen /1000 kg, 1 m/s = Ruckseite: erste und letzte Etage
= MRL = Etagenabstand
=  Oben = Grube: 1200 mm

= E1:2900 mm
= E2:3000 mm
= E3:3000 mm
= E4:3800 mm
= Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden

Dateinamen: LDTrainingSampleA2_03.Id3

Kabinenaufhangung

= 1 Seilrolle oben

= Keine Fangvorrichtung am Gegengewicht
Gegengewichtsaufhangung

= 1 Seilrolle oben

= Gegengewicht links
Zeichnungsblattvorlagen

»= LD Installation Drawing

= LD Typical Views For Your Elevator
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Rucksack-Kabinenrahmen digipara’liftdesigner

A2.8 KABINENRAHMEN

Die Kabinenrahmen konnen manuell ausgewahlt werden.
= Fidr nicht MRL-Seilaufziige nach Beendigung des Schachtassistenten

» Die nachsten Schritte beschreiben den Austauschprozess eines
zentral geflihrten Aufzugs gegen ein seitlich gefihrtes System fir
Aufziige mit Maschinenraum.

Document. Shaft0. Car. [REEY] ¥

P Favoriten
} Optionen

Properties

Altualisierung spemen Kabinenrahmen [Frame.]

v [0010] Werkzeuge

Seilassistent <=
Komponentenstatus Aldiv

~ [0020] Allgemein
Hersteller Common compaonents
ezecung  [oa =
Typ Rope

v [0021] Car sling
Heigth of top car frame beam [mm] 140
Heigth of bottom car frame beam [mm] 140
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Rucksack-Kabinenrahmen
A2.8 KABINENRAHMEN

digipara'liftdesigner

Austausch des zentral gefihrten gegen .
. . .. . DigiPara Liftdesigner - Select Product
den seitlich gefuhrten Kabinenrahmen

>
Datenbaumansich rabelenarsirt @ x.
= {iber den Komponentennavigator A= Re Rl A 3 SDED
. MF_DISPLAY_DESC, LK_CFT_DESC, CFT_DESC, CFT_SUB_DESC, CFD_GUIDE_TYPE, CFD_HE -~ -
= Rope - L-shaped car frame 2:1 — guides S e Common companerts ' 20
N - = Traction ift - 2:1 - 1 pulley top
OutS|de = é[ Carsling

= 10000

T

[Ea é[ Double deck car sling
[ s Traction lift - 2:1 - 2 pulleys bottom
[ Traction Ift - 2:1 - 2 pulleys top
[ @ Common components (IMP)

=1 pulley BOTTOM

ng 3
III o
: rly in)
DBEE ¢
H 'l_ 0
o4 % m
&
] 2 P
- R =
) g %
; o
1B N
[ ['s]
[ [=
= =
&
[=]
=4
[N
&

[L zeichnungsansich | [NEEREEERER

[ ok | Abbrechen e
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Rucksack-Kabinenrahmen

A2.8 KABINENRAHMEN

Andern der Position des Kabinenrahmens

» (ber die Kabinenrahmen-Eigenschaften

digipara'liftdesigner

= Eine Anderung der Kabinenrahmenposition wird empfohlen, um das Aufzugssystem an die neuen
Anforderungen anzupassen. Im Hintergrund wird eine Neuberechnung durchgefiihrt.

Page - 97 -

Properties

Aktualisierung spemen Kabinenrahmen [Frame.]

DZ Berechnung
DZ [mrm]

* [0132] Position Rollentrager 1
Rollentridger 1 DX [mm]
Rollentrdger 1 DY [mm]
Rollentriger 1 DZ [mm]
Authdngung

~ [0140] STM

Kabinenrahmenposition
v [0141] Gewichte
Kabinenrahmengewicht [kg]
v [0145] Héhe des Kabinenrahmens
H1 [mm]
H2 [mim]
Rohe Hihe des Kahinenrahmens [mm]

18. Dezember 2024

Automatisch

400

0
0
0
IE Eine Ablenkscheibe oben

| Die Komponenten

Abstand zwischen den Fihrungsschienen I3

Rechts

T

E Links

L

der zentral

gesteuerten
Losung sind nicht
mehr verfligbar.
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Rucksack-Kabinenrahmen digipara’liftdesigner

A2.8 KABINENRAHMEN

Andern der Schienenbiigel
» (ber die Schienenbulgel-Eigenschaften

Document. ShaftD. CW. BracketList. "

» Favoriten

P} Optionen

Properties

Aktualisierung spemen Schienenbigel 0 [Bracket0]

~ [0001]
Design <

v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus Aktiv

~ [0020] Allgemein
Hersteller Common components
Rail bracket for concrete fixing B
Typ CWT and car - CF guides outside - between
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Rucksack-Kabinenrahmen digipara’ liftdesigner

A2.8 KABINENRAHMEN

Festlegen des Abstands zwischen den
Flihrungsschienen

BG = 750

DBG = 1100

= (ber die Bemalung auf der Zeichnung oder die
entsprechenden Eigenschaften

Properties

Aktualisierung spemren Kabinenrahmen [Frame ]

Rollentrager 1 DY [mm] 0

Rollentrager 1 DZ [mm] o
Auth&ngung El Ein nkscheibe ok
T [0140] STM

Abstand zwischen den Fihrungsschienen [mm] RRGY
Kabinenrahmenposiion [LL] L|N
v [0141] Gewichte

Kabinenrahmengewicht [kg] o

DBG = 1100
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Rucksack-Kabinenrahmen
A2.8 KABINENRAHMEN

Anpassen der Zugangs-Einstellungen

Die Umstellung auf ein seitlich gefiihrtes Aufzugssystem bietet nun
die Moglichkeit von Zugangen auf beiden Seiten der Schachtwande.

Gebaudeebenen

Gebaude

Bezeich Niveau Etagenabstand
nung

@
! 10 Editieren Schachtkopf | 4100/ l

<

‘ ]

‘ |

‘ |

1<

+1 +10

Standard fiir neue Etagen 3000}
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Floor Levels o
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digipara’liftdesigner

Seilbefestigungen
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Seilbefestigung digipara’liftdesigner

A2.9 SEILBEFESTIGUNGEN

Seilbefestigungskomponenten sind als Unterobjekt des
aktuellen Schachtes erhaltlich

» die standardmaRig automatisch ermittelte Position

Breadcrumb

Document shaft0. | SASSNSREY ¥

B3 Seilbefestigung [WallFixing0.]

Properties

_:E Seilbefestigung [WallFixing1.] IR <-ilbefestigung [WallFixing0]
& Symbol 7 [oymBbol7.] ~ [0010] Werkzeuge
i32 COMPOMENTS_MODE 0 Seilassistent <
i32 LIST_ COUMNT 2 Komponentenstatus Alkctiv
16 MODE 40 v [0020] Allgemein
P16 WaALL 1 Hersteller Commoaon compaonents
L. 3D - Koordinatensystem [LocalMatrix] Bezeichnung Rope Suspension
)\ 3D - Koordinatensystem [WorldMatrix.] Typ Fixing in machine room
" Winlkel o
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Seilbefestigung digipara’ liftdesigner

A2.9 SEILBEFESTIGUNGEN

. Properties

Anpassen der Position und Festlegen der [OMMPRM <_\_i.qung [valFixing0 Auswihlen einer

Einstellungen fiir die Wandéffnung v 09101 Werkzeuge geeigneten
eilassistent <> Komponente

. . . . Komponentenstatus Al
= Uber die Befestigungsoptionen * [0020] Allgemein

Hersteller Common components Konfigurieren der
Bezeichnung Rope Suspension zugehérigen
Typ Fixing at shaft ceiling .
Winkel 0 Geometrie

v [0021] Rope Suspension
Length of rope fixing (only rods) [mm] 400
Length of plate [mm] 150 Profile einschalten
Width of plate [mm] 250

» [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

v~ [0024] Produktoptionen
Ausgewdhlte Produkt Optionen roduktoptionen auswahlen ...

v [0480] Befestigungsoptionen RWF in Headroom profile
X¥- & ¥-Position autom, bestimmen Automatisch

Bestimmen der

X0 [mm] -1083 Position

YO [mm] 160 .

Referenzebene Schachtkopf entfernen der nicht
Lage der Referenzebene [mm] -200 o
Wanddfinung MNein mehr benOtlgte
Z0 [mm] 17800 Wandoffnungen

w [FEIET Awmrichireahman Cinedalliimeann
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digipara’liftdesigner

Antriebsmaschinen-
Basis (MRL)
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Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent Weitere Spezifikationen
= 5 Etagen = Grolde der Aufzugskabine
= Typischer Etagenabstand 3000 mm = Kabinenbreite: 1600 mm
= Forderhdhe nicht beriicksichtigen = Kabinentiefe: 1400 mm
= Keine Gebdudeetagen erstellen » Eingange
= 2:1 Seilaufzug = Vorderseite: alle Etagen
= 13 Personen /1000 kg, 1 m/s = Ruckseite: erste und letzte Etage
= MRL = Etagenabstand
=  Oben = Grube: 1200 mm

= E1:2900 mm
= E2:3000 mm
= E3:3000 mm
= E4:3800 mm
= Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden

Dateinamen: LDTrainingSampleA2_04./d3

Kabinenaufhangung

= 2 Seilrollen unten

= Fangvorrichtung am Gegengewicht
Gegengewichtsaufhangung

= 1 Seilrolle oben

= Gegengewicht links
Zeichnungsblattvorlagen

»= LD Installation Drawing

= LD Typical Views For Your Elevator
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Maschinentrager — Zentral geftihrt digipara’liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Standardmallig wird die Antriebsmaschine mit dem
entsprechenden Maschinenrahmen im Schachtkopf

auf 2 konfigurierbare Maschinentrager gestellt T SN
= fir zentral gefiihrte MRL-Aufzlige.
=
!
|
: | l
_____ —- ’]l[‘ '_=é_._._ m— TI
M, n
|
= 1l
= R (- 1 R A
=l e
Il i Il II
| ' I I
I Il ]
| ey =
iy : @ : "(;\e ___;_J)' s
B {1 IS % 1 1 | R L1
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Maschinentrager — Zentral geftihrt digipara’liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Neben der einstellbaren Lange und Position der

Maschinentrager kdnnen auch die entsprechenden Properties
i . Altualisierung spemren Maschinentrager 1 [Beam1.]
Wandoffnungen separat eingestellt werden ~ [0010] Werkecuge
. . . . . Komponentenstatus Aktiv
= (iber die Maschinentrager-Eigenschaften « [0020] Allgemein
Hersteller Commaon components
Bezeichnung I-Profil
Typ 100
[0022] Geometrieinformationen der Projektebene
[0367] Maschinentrager Einstellungen
[0373] Maschinenrahmen-Befestigung
hMaschinenrahmen auf 2 Maschinenraumtragern
Tragerauflage vorne [mm] 150
Tragerauflage hinten [mm] 50
[0421] Maschinentrager-Wandoffnungsabstinde
Wandéffnung Links neben dem Profil [mm] 50
Rechts neben dem Profil [mm] 50
Oberhalb des Profils [mm] 25
Unterhalb des Profils [mm] 30
Am vorderen Profilende [mim]) 30
Am hinteren Profilende [mm] 30
v [0424] Maschinentriger Lage
Y0 Tréger 2 [mm] 180
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Vorbereitungsschritt

= Wechsel der Maschinenrahmen-Befestigung
= Direkt auf dem Maschinenraumboden

Page - 110 - 18. Dezember 2024

digipara’ liftdesigner

} Favoriten
» Optionen

Document. Shaftd. Gear. '

Properties

Hersteller
Bezeichnung

Typ

Gruppierung

Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status
v [0367] Maschinentriger Einstellungen

Aktualisierung spemen Maschinentraéger 0 [Beam( ]

~ [0010] Werkzeuge
Komponentensiatus
~ [0020] Allgemein

Inaktiv

Common components
I-Profil
100

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Vion lbergeordneten
Micht erstellen

Gruppenweise bearbeiten

Maschinenrahmen

[0373] Maschinenrahmen-Befestigung

direkt auf dem Maschinenraumboden w
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction digipara’liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Antriebsmaschinen-Basis konnen aktiviert werden
» (ber die Antriebsmaschinen-Basis-Eigenschaften

DigiPara Liftdesigner - Select Product

>
Datenbaumansich rabellnarsirt ax
| S GBC RID
Document. Shaftl. Gear] SR wilsyl ¥ MF_DISPLAY_DESC, GBC_DESC, GBC_SUB_DESC, GBC_RID ~ (|8 -
. = @ Common components 1
PF _"ten : B -B Common Latersl MRL Gear Base Construction d
} Optionen B Q@ Commen MRL Gear Base Construction
P i . For Fixing &t Car Frame Guides Outside
roperties For Seff Construction
Aktualisierung spemen Antriebsmaschinen-Basis [GearBaseConstruction.] - [ CommorsMponents {IMP)
v [0010] Werkzeuge P
Komponentenstatus Aletiv
v [0020] Allgemein
Hersteller Commaon components
"
Typ
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Von dbergeordneten ]M Dokumentansicht
Erstellen Geometrie Status Erstellen
v [0060] MaBe / Position horiz. Triger Ok || Mbrchen || Hife
Page -111- 18. Dezember 2024
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Unnotige Profile ausschalten

= Anpassen der zugehdrigen
Produktoptionen

digipara’liftdesigner

Document. Shaft)., Gear. lGEHZN Gl 8 ¥

P} Favoriten

} Optionen

Properties

Aktualisierung spemen Antriebsmaschinen-Basis [GearBaseConstruction.]

v [0010] Werkzeuge =
Komponentenstatus Aktiv

w [0020] Allgemein
Hersteller Common compaonents
Bezeichnung Common MRL Gear Base Construction
Typ For Self Construction

» [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
~ [0024] Produktoptionen

Ausgewdhlte Produkt Optionen 15 den Produktoptionen auswahlen E

Page -112 - 18. Dezember 2024

[0060] MaBe / Position horiz.[ | Add heams -

horizontal - profile

Trager 1, DY vom BP der Antriel] Add beams -
Trager 2, DY vom BP der Antriel] Add beams -
Hahe [mm] (1) [] Add beams -
Breite [mm] (1) [ Add beams -
auflager links [mm] (1] [] Add beams -
Auflager rechis [mm] (1)
[0061] MaBe / Position zus.
DY rel. zum Schacht BP [mm]

NN S

[ Main beams -
[]Main beams -
[ Main beams -

horizontal - wall fixing 3
horizontal - wall fixing 4
vertical - profile

vertical - wall fixing 1
vertical - wall fixing 2
horizontal - profile 1
horizontal - profile 2

horizontal - wall fixing 3
Lo | o]l Do

Z0[mm](1])

Hohe [mm] (1)
Breite [mm] (1)
Auflager links [mm]

Main beams
Main beams
Main beams
Main beams

- verfical - profile 1
- verfical - profile 2
- verfical - wall fixing 1
- vertical - wall fixing 2

Auflacer rechts Immi —17
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction digipara’ liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

. Properties a x
Anordnen des Eigenschaften-Fensters Acusisening sperer
= SchlieRen der nicht benétigten Funktionen, |7 [ Hllgemein
. ersteller Commaon components
um eine bessere Ubersicht zu erhalten. Bezeichnung Common MRL Gear Base Construction

Typ Far Self Construction

v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Von dbergeardneten
Erstellen Geometrie Status (1) Erstellen

v [0024] Produktoptionen

Ausgewdhlte Produkt Optionen Aus den Produktoptionen auswahlen ...
> J[0060] MaBe / Position horiz. Trager
> J[0061] MaBe / Position zus. horiz. Trager
~[0062] Mafie / Position vert. Trager

Trager 1, DX rel. zum BP der Antrie 100

Trager 2, DX rel. zum BP der Antrie 100

Hohe [mm] (1) 100
Breite [mm] (1) 100
Auflager vorne [rmm] (17 -20
Auflager hinten [mm] (1) -20

» j[0063] MaBe / Position zus. vert. Trager
» |[0064] Wandbefestigung horiz. Trager
» J[0065] Wandbefestigung zus. horiz. Triger
v [0066] Wandbefestigung vert. Triger
Ladnge [mm] (1) A00
DY rel. zum BF der Antriebsmaschir 200
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction digipara’liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Bestimmen der MaRe und der Position der Trager

Tip: Flgen Sie einen
komponentenbezogenen BP — base point
Kommentar hinzu, der sich
standardmaRig immer auf

Properties

Aktualisierung spemen Antriebsmaschinen-Basis [GearBaseConstruction ]

Erstellen Geometrie Status Erstellen & den Refereanunkt bezieht.
~ [0024] Produktoptionen L
Ausgewshlie Produkt Optionen Aus den Produktopti

> [0060] Mal3e / Position horiz. Triger i
> [0061] MaBe / Position zus. horiz. Triger ‘
v :[0062] MaBe / Position vert. Triger
Trager 1, DX rel. zum BP der Antriebsmaschine [mm] 120 ‘
Trager 2, DX rel, zum BP der Antriebsmaschine [mm] 180 ‘

|

|

Héhe [mm] (1) 100 ﬁ Iﬁ
Breite [mm] (1) 100

Auflager vorne [mm] (1) -20 ‘ ‘ | |
Auflager hinten [mm] (1) -20
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Antriebsmaschinen-Basis — Self-Construction digipara’ liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Bestimmen der Einstellungen fiir die Wandbefestigung-Trager

Properties o X :
e BP = base point
v [0062] MaBe / Position vert. Trager &

Trager 1, DX rel. zum BF der Antriebsmaschine [mm] 120
Trager 2, DX rel. zum BF der Antriebsmaschine [mm] 180

Hohe [mm] (1) 100
Breite [mm] ( 1) 100
Auflager vorne [mm] (1) -20
Auflager hinten [mm] (1) -20

> [0063] MaBe / Position zus. vert. Triger

> [0064] Wandbefestigung horiz. Triger

> [0065] Wandbefestiqung zus. horiz. Triger

¥ [0066] Wandbefestigung vert. Triger

Lange [mm] (2] 400
D% rel, zum BP der Antriebsmaschine [mm] 170
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Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent Weitere Spezifikationen

= 3 Etagen = Grolde der Aufzugskabine

= Typischer Etagenabstand 3000 mm = Kabinenbreite: 1600 mm
= Forderhdhe nicht beriicksichtigen = Kabinentiefe: 1400 mm
» Keine Gebaudeetagen erstellen » Eingange

= 1:1 Seilaufzug = Vorderseite: alle Etagen

= 13 Personen /1000 kg, 1 m/s = Ruckseite: letzte Etage

= MRL = Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden
= Oben Dateinamen: LDTrainingSampleA2_05.Id3

Kabinenaufhangung

= Direkt

= Nur seitlich geflihrte Kabinenrahmen

= Keine Fangvorrichtung am Gegengewicht
= Gegengewichtsaufhangung

= Direkt

= Gegengewicht links
Zeichnungsblattvorlagen

»= LD Installation Drawing

= LD Typical Views For Your Elevator
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Antriebsmaschinen-Basis — Seitlich gefihrt digipara’liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Von Maschinentrager bis zur Montage zwischen den Flihrungsschienen
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Antriebsmaschinen-Basis — Seitlich gefihrt digipara’ liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Ausschalten des Standardtragers und Auswahl
eines seitlichen Antriebsmaschinen-Basis

DigiPara Liftdesigner - Select Product

Datenbaumansicht Tabellenansicht oox
sap | EE DE | [T+ [ &0 | S GBC_RID
MF_DISPLAY_DESC, GBC_DESC, GBC_SUB_DESC, GBC_RID ~ || -
....... : N 3
EI ------- Iﬂﬁ Comman Lateral MBL Gear Base Construction] ||—
: e S For |=ft sided elevators
: L = For right sided elevators - -
. ------- L’@ Common MRL Gear Base Construction Zeichnungsansicht roXx

. = Common componerts (IMP)

]m Dokumentansichit
Abbrechen Hife
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Antriebsmaschinen-Basis — Seitlich gefihrt

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Auswahl und Ausrichtung der Antriebsmaschine
Uber die Antriebsmaschine-Eigenschaften

digipara’liftdesigner

Document. ShaftD, e==1d4 ¥

} Favoriten
P Optionen

Properties

Antriebsmaschine [Gear ]

Aktualisierung spemen

Maschinenrahmen-Befestigung:
Direkt auf dem
Maschinenrahmenboden

Page -120- 18. Dezember 2024

v [0010] Werkzeuge ~
Seilassistent e
Komponentenetaiis Lltiy

~| [0020] Allgemein
Hersteller Common components

Standard drive unit
Common Lateral - Type R

Bezeichnung
Typ

Abstand Maschinenraumirdger , 0

Hihe der Maschinenraumtrdger 100
Hohe des Antriebsrahmens [mm 230
[0362] Winkel Antriebsmaschine
hanuell
-180
[0364] Antriebsmaschine oberhalb
Zur Kabine hin ausrichten
0

Winkelberechnung

Position

Avnsrichtunnsahstand fmmi
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Antriebsmaschinen-Basis — Seitlich gefihrt digipara’ liftdesigner

A2.10 ANTRIEBSMASCHINEN-BASIS (MRL)

Anpassen des Durchmessers von Ablenkscheibe

Properties o x
= Benutzerdefiniert Adtuglisienung spemen [ e S|
v [0010] Werkzeuge
Seilassistent 2=
Crientierung des Riemens Mormal
Komponentenstatus Alktiv
v [0020] Allgemein
Hersteller Commaon components
Bezeichnung Commaon pulley
Typ 270 mm
v [0022] Geometricinformationen der Projektebene
Zeige Standardgecomefrie Ja
Zeichnen Mittellinien Ja
Geometrie erstellen Von (ibergeordneten
Erstellen Geometrie Status Erstellen
| [0445] BemafBungen
:
Curchmesser [mim] 270
Breite [mm] b5
Rillenanzahl 5
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digipara’liftdesigner

Schienenbugel

(Hydraulikaufzige)
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Erstellen Sie einen Aufzug mit folgenden Spezifikationen: [l digipara’liftdesigner

TRAININGSVORBEREITUNG

Schachtassistent
= ALGI Aufzug-L6sung (aus der Cloud herunterladen, falls nicht verfligbar)
= ADH1200-171,2,3 -SM700 - KB 800
4 Etagen
Typischer Etagenabstand 3000 mm
» Forderhdhe nicht berlcksichtigen
» Keine Gebdudeetagen erstellen
1:1 Seilaufzug
16 Personen / 1200 kg, 0,5 m/s
= wie angegeben
Aufzugsmerkmale
= wie angegeben
Zeichnungsblattvorlagen
= LD Installation Drawing
= LD Typical Views For Your Elevator
Speichern Sie das Projekt unter dem folgenden Dateinamen:
LDTrainingSampleA2_06.1d3
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Schienenbugel-Befestigungsoptionen digipara’liftdesigner

A2.11 SCHIENENBUGEL (HYDRAULIKAUFZUGE)

Kann manue” konﬂgurlert Werden Document. Shaftd. HYD. Bracketlist. "

} Favoriten

= (ber die entsprechenden P Optionen
Komponenteneigenschaften - S —
Altualisierung spemen Schienenbugel 0 [Bracket(.]
Komponentenstatus Aktiv &
. . . v [0020] Allgemein
Ein Schienenbuigel kann aus einer oder Hersteller ALGI
.. . 7 Bezeichnung ADH 1200
mehreren vordefinierten Befestigungs- T 121,2.3-5M 700
. .. . . v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene
prOfI Igru ppen beStehen (a h n IICh WIE Geometrie erstellen Van Obergeordneten
bEI Prod u kto ptlonen) 7. B. Erstellen Geometrie Status Erstellen
’ v [0195] Gruppierung
n Standard_Proﬂle Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
[0415] Befestigungsoptionen
- Proﬁle Zur Befestigu ng von Zylindern EEH Schienenbiigel manuell einstellen [NEG w
Standardprofile J3
= Profile zur Befestigung von Heber Befestigungsprofile s
. . Befestigungsprofile Fihrungsschienen la
FUhru ngSSChlenen Heberstiitze-Befestigungsprofile Mein
Profile fir Hilfsfiihrungen Mein
" USW. Basisprofile fir Hilfsfihrungen Mein
Linker Typ Ja
Rechter Typ Mein
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Schienenbugel-Befestigungsoptionen

A2.11 SCHIENENBUGEL (HYDRAULIKAUFZUGE)

digipara’liftdesigner

Ausschalten der Heber-Befestigungsprofile des gewahlten Schienenbligels

Page - 125 -

18. Dezember 2024

v [0415] Befestigungsoptionen
Diesen Schienenbigel manuell einstellen Ja

Ja
Ja
Mer

Mein

Easisprofile fir Hilfsfiihrungen Mein
Linker Typ la
Rechter Typ Mein

v [0415] Befestigungsoptionen
Diesen Schienenbigel manuell einstellen  la

Sangaraprone BE]
Heber-Befestigungsprofile Mein
Befestigungsprofile FilwMgsschienen la
Heberstiitze BefEstigungsprofile Mein
ProfileTir Hilfsfihrungen Mein
Basisprofile fir Hilfsfihrungen Mein
Linker Typ la
Rechter Typ Mein
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digipara’liftdesigner

Maschinenraum
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Maschinenraum Grundeinstellungen

A2.12 MASCHINENRAUM

Auswahlen des Maschinenraums

= (iber das Breadcrumb-Fenster oder im Bearbeitungsmodus

direkt auf der Zeichnung

= der Maschinenraum ist ein untergeordnetes Objekt des Schachts

» & W

- - “g =0, 750 Fan
tseite | Bearbeitungsmodus | Sloppy- 5 gg ST R —r—
Modus 3 .ﬁg !
standard "ﬁ = !
- - |
| - !
EE | I
| - i
- e — e — — _i'\-\., N
: B S HEE?;‘%__ R = 7| _______ 1
£ ! |
;gﬁ ! | |
oo v i
R — |
g | T
;’,4% _;J — ] !
Machine Room

Page - 128 - 18. Dezember 2024

digipara'liftdesigner

Document.) Shaft0. [GETGTEET Tl

P Favoriten
» Optionen

Aktualisierung spemen
v [0010] Werkzeuge
Komponentenstatus
v [0020] Allgemein
Bezeichnung
Typ

Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status
v [0240] Wanddicke
Vorne [mm]
Hinten [mm]
Links [mm]
Rechts [mm]
Ohen [mm]
Unten [mm]
v [0241] Optionen
Zusitzliche Wand&ffnung
v [0250] BemaBungen
Maschinenraumbreite [mm]

Maschinenraumtiefe [mm]

Eine andere Standardanordnung wahlen
v [0022] Geometrieinformationen der Projektebene

Maschinenraum [MachineryRoom.]

Aktiv

LDXMachineRoom
3000 x 2000

o

Van bergeordneten
Erstellen

200
200
200
200
200
200

3000
2000
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Maschinenraum Grundeinstellungen: Bemalungen digipara’ liftdesigner

A2.12 MASCHINENRAUM

Die Bemaliungen des Maschinenraums konnen individuell eingestellt werden
= im Eigenschaftenfenster unter [0250] BemalRBungen

A - Properties

E_ - :F Aktualisierung spemen Maschinenraum [MachineryRoom.]

H Cben [mm]

EE Unten [mm]

~ [0241] Optionen
Zucatzliche Wand&fnung <
5 ) ~ [0250] BemafBungen

E _ /'/ Maschinenraumbreite [mm] 2750
E k Maschinenraumtiefe [mm] 3500
Maschinenraumhdhe [mm] 2450

201

v [0251] Position
e i Alle Aufzlge teilen sich den gleichen MR Ja

160

Position Unten

} |
-l 2750 20
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Maschinenraum Grundeinstellungen: Positionierung digipara’liftdesigner

A2.12 MASCHINENRAUM

Der Maschinenraum kann individuell in der Hohe (z-Richtung) positioniert werden

= Beispiel: Z0 [mm]

Properties I =
sty e E
~ [0241] Optionen - 0
Zusdtzliche Wandd&ffnung <= § 3 ”
v [0250] BemaBungen i
Maschinenraumbreite [mm] 2750 .
1 Maschinenraumtiefe [mm) 3500
Maschinenraumhdhe [mm] 2450
v [0251] Position
| Alle Aufzige teilen sich den gleichen MR Ja
1 £l Position Unten
Maschinenraum vom vorherigen Schacht v Mein
F Maschinenraum autom. ausrichten Mein
X0 [mm] -29350
Y0 [l -37.5
—Pp 70 [mm] 7300
7 fMaschinenraumkomponenten autom. aust Mein
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Maschinenraum Grundeinstellungen: Positionierung ) digipara’liftdesigner
A2.12 MASCHINENRAUM

Der Maschinenraum kann in x- und y-Richtung in gleicher Weise positioniert werden
= Beispiel: X0 [mm] / YO [mm]

= getrennt vom Schacht angeordnet Properties
Aktualisierung spemen Maschinenraum [MachineryRoom.]
v [0250] BemaBungen 2
Maschinenraumbreite [mm] 2750
1 Maschinenraumtiefe [mm] 3500
39 mMaschinenraumhdhe [mm) 2450

w [0251] Position
Alle Aufzige teilen sich den gleichen MR Ja

ACCESS 900

Position Unten

Maschinenraum vom vorherigen Schacht v Mein

—Maschinenraum autom, gusrichien Dein
_
omm [
E
’ Y0 [mm] 1000
Z0 L] 7300

Maschinenraumkomponenten autom. aust Mein
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MR zu MRL digipara’liftdesigner

A2.12 MASCHINENRAUM

Maschinenraumlose hydraulische Aufziige
konnen manuell erstellt werden

. . . . Properties
- Uber dle MaSCh|nenraUm'E|genSChaft Aktualisierung spemen Maschinenraum [MachineryRoom.]
maschinenraumlos-Modus. < [0250] BemaBungen "
Maschinenraumbreite [mm) 2750
Maschinenraumntiefe [mm] 3500
Maschinenraumhdhe [mm] 2450

v [0251] Position
Alle Aufziige teilen sich den gleichen MR Ja
Position Unten

Waschinenraum vom vorherigen Schacht v Mein

Maschinenraum autom. ausrichten Mein
K0 [mm] -A000
Y0 [mm] 1000
Z0 [mm] 7300
Maschinenraumkomponenten autom, aust Mein

[0252] Optionen
Maschinenraumlos-Modus Mein o

Darstellung Default (vom Ansichtsral

Page -133 - 18. Dezember 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — A2 Elevator Design Fundamentals| © 2024, DigiPara GmbH



MR zu MRL digipara’liftdesigner

A2.12 MASCHINENRAUM

Maschinenraumkomponenten werden automatisch in die Schachtgrube gelegt

= Sie kdnnen geldscht oder verschoben werden
»= (ber die entsprechenden Bemaliungen und Komponenteneigenschaften

Properties
Alctualisienung spemen Maschinenraum [MachineryRoom: ]
v [0250] BemaBungen
Maschinenraumbreite [mm] 1490
Maschinenraumtiefe [mm] 1910
Maschinenraumhdhe [mm]) 14000
w [0251] Position
Alle Aufzige teilen sich den gleichen MR Mein
Maschinenraum vom vorherigen Schacht v Mein
Maschinenraumkomponenten autom. aust Mein

4 [0252] Optionen

Maschinenraumlos-Modus

Tip: Alle wandbezogenen
Komponenten kdnnen mit gedriickter
linker Maustaste schnell und einfach

an die richtige Stelle verschoben
werden.
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MR zu MRL digipara’liftdesigner

A2.12 MASCHINENRAUM

Der Maschinenraum bleibt auch im MRL-Modus ein Unterobjekt des Schachtes
= kann bei Bedarf wieder hinzugefligt werden

Eine andere Standardanordnung wihlen <>

[0022] Geometrieinformationen der Projektebene
Geometrie erstellen Von (bergeordneten
_|.1:|_| Erstellen Geometrie Status Erstellen

v [0240] Wanddicke

[O]
—
PIT
<

=2

| 0 & Document. Shaft). [MEWILEGelN ¥
l <::| P Favoriten
_ » Optionen
i \7" Aktualisierung spemen Maschinenraum [MachineryRoom.]
! [T v [0010] Werkzeuge A
i Komponentenstatus Alktiv
: ~ [0020] Aligemein
| T Bezeichnung LD¥MachineRoom
. [
| = Typ 1480 x 1910

o)

SD = 1910
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digipara’liftdesigner

A2.13

Zusammenfassung &
individuelle F&A
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Herzlichen Gluckwunsch

Sie haben die nachste Stufe erreicht

3352

) digipara’liftdesigner

© 2024 DigiPara GmbH, www.digipara.com



digipara’liftdesigner

= ¢ digipara’

Wir stehen Innen auch sehr
gerne nach dem Training far
individuelle Fragen per E-Mail
zur Verfigung.

training@digipara.com

O 0O o
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http://www.youtube.com/DigiParaChannel
https://www.digipara.com/news
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