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Empfehlung digipara’liftdesigner

ONLINE TRAINING

Sind Sie Teilnehmer eines DigiPara Liftdesigner Online-Trainings?

Wir empfehlen Ihnen, folgende Schulungsunterlagen im Voraus auszudrucken,

damit Sie diese als Handout wahrend lhrer Schulung fur eigene Notizen vorliegen haben.
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Information digipara’liftdesigner

ONLINE TRAINING

DigiPara AG kann keine Softwarelizenzen fur CAD-Programme wie SolidWorks, Creo, Inventor oder
AutoCAD auf den Remote-Schulungsmaschinen zur Verfiigung stellen. Die Teilnehmer werden
dementsprechend gebeten der Funktionsdemonstration des Trainers zu folgen.

Eine Bearbeitung der Schulungsbeispiele ist, unter der Voraussetzung dass bereits eine CAD-
Software auf lhrem Rechner installiert ist, moglich. Bitte kontaktieren Sie DigiPara AG einige Tage
vor Beginn lhrer Schulung, um eine kostenlose DigiPara Liftdesigner Softwarelizenz fir lhren
lokalen Rechner zu erhalten.
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Agenda digipara’liftdesigner

GRUNDLAGEN

EL4.1 3D CAD-Modelle laden

= Laden von CAD-Modellen

= CAD-Modell-Einstellungen

= Positionierung & Ausrichtung
= Kopieren von CAD-Modellen

= Neu laden & Entfernen

EL4.2 CAD-Performance

= Anzeigen von Polygonen oder Begrenzungsboxen
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Agenda digipara’liftdesigner

GRUNDLAGEN

EL4.3 Andockfenster: Exemplare

= Aktivieren / Deaktivieren von Exemplaren

= Filter-Optionen

EL4.4 LOD-Modell-Einstellungen

= Exemplar-Eigenschaften

= LOD schnelle Bearbeitung

EL4.5 3D CAD-Modelle laden (Wiederholung)

= Laden von CAD-Modellen, Positionierung und Ausrichtung
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Agenda digipara’liftdesigner

AUTOMATISIERUNG

EL4.6 CAD-Modell-Automatisierung (SolidWorks erforderlich)

= Parameterzuordnung Option 1: CAD-Modell-Parameter
= Parameterzuordnung Option 2: Excel-Datei-Automatisierung
= Verwendung des Regeleditors

= Andockfenster: Geladene CAD-Modelle

EL4.7 Modelle in CAD-Anwendung offnen

= Update originaler 3D-CAD-Modelle und aktualisieren zugehorige Zeichnungen
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Agenda digipara’liftdesigner

AUTOMATISIERUNG

EL4.8 Weitergabe angepasster CAD-Modelle

= Speichern und wiederverwenden der I[dNode-Dateien

EL4.9 Ubung

= Einfaches einfligen: Turbefestigungen
= Automatisieren Ubungsoption 1: Automatisieren eigener CAD-Modelle oder

= Automatisieren Ubungsoption 2: DigiPara Trainingsbeispiel: Kabinenrahmen

EL4.10 Zusammenfassung

» Individuelle F&A
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) digipara’liftdesigner

3D CAD-Modelle laden
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Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

DigiPara Liftdesigner ermaoglicht das Einfligen von 3D CAD-Modellen aus Autodesk® Inventor®,
PTC® Creo® und SolidWorks®.

= Das CAD-Modell wird genauso angezeigt, wie es entworfen wurde. Anpassungen an die Abmessungen
des Schachtes sind moglich.

AUTODESK’
S ptc INVENTOR'

Autodesk Inventor
iam, ipt

2
2S SOLIDWORKS STEP
stp, step, stpz
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PTC Creo
asm, prt

SolidWorks
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Laden von CAD-Modellen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

digipara’liftdesigner

Anwahlen der vorhandenen DigiPara Liftdesigner BIM-Komponente die ersetzt werden soll und
anklicken der Schaltflache Hinzufiigen unter dem Reiter CAD-Modelle.

G eraEL

Start Projekt

I B EEY T3S

Zeichnungshlatt

Ansichtsrahmen

Bemalungen

CAD Modelle

DigiPara Liftdesigner 2021

BIM Komponenten entwickeln

Export

Optionen
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£Y Startseite m . Offnenin CAD |9 X RM v%ﬁ T Automatisierung durchfiihren || 3 Neu laden £ 0 r]
Bearbeitungsmodus & Neuladen £ v |0 - J—.l @ Cloud Verbindung trennen % Alle Automatisierungen durchfiihren el o
g g 9 o
Hinzufiigen | , ) Zuordnung . Polygone | Begrenzungsbox
%2 Sloppy Mode 1% Entfernen =z 4@ Cloud Update - -
Standard CAD Modell Ausrichtung Automatisierung Alle Projekt CAD Modelle Fenster CAD Performance
é;} Document. Shaftd. CW. BracketLis{] A
o o P Favoriten
) ) 1 “ . » Optionen
[N = =
Ll 4 Die grauen Schaltflachen [ETEERE <chicrerbisel 0 Brock=0]
3 — 1 v [0001] A
| Desian <
i werden aktiviert, sobald e
o Komponentenstatus Altiv
o | E: ein CAD_MOde” = ~ [0020] Allgemein
g . . Hersteller Common components
\
sl-, /:E-I: ﬁ— ;E: h I n Z u gefu gt u n d E Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing
B = n o e =i Typ CWT guides
1! ea = 2.20m r . _
Bvator namer ausgewahlt wurde. R i
‘ Geometrie erstellen Von (ibergeordneten
‘ ke Erstellen Geometrie Status Erstellen
E v [0024] Product Opiions
% i | [ 1 Ausgewshlte Produkt Optionen Aus den Produktoptionen auswahlen ...
2 % : 1 | ||| ~ [0195] Gruppierung
g_ M= | = N Gruppierung Gruppenweise bearbeiten
T -
450 1230 480 | o w  [0420] Z-Position
[ 15 - 1 | 3 - & Abstand zur Grube / zum vorherigen 1000
i A = — 8 E ge
200 : SW=2200 . 200, | v [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen
H oo | =Y Darstellung Default (vom Ansichtsrahmen)
| Gestrichelt Nein
s P|I a:‘\zo g [ § Erweiterte Bemalung Ja
cale: 1: . ~ [3805] Render
b ! oo 4 % Ale verhandenen Oberfischen [ 2 v
E[ - M A - W?—i Datenbaum
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Laden von CAD-Modellen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

SCHRITT 1: Modell auswahlen

= Wahlen einer CAD-Modelldatei vom
Computer.

EE DigiPara Liftdesigner 2021 - Datei &ffnen

“« v <« 2021 » TrainingPool * CADmodel * SolidWorks » DP-SW RBOO 0000 00 w [4]
Organize = Mew folder

Assets 2 Name Date modified

BiM ProductionAssemblies

blocks PreductionParts

Brmp StandardParts

Cache DP-SW RBOD 0000 00.1d3

CADmodel “ DP-SW RBOD 0000 00.5LDASM

[ DP-SW RBO0 0000 00-DoubleBracket PDF
[ DP-5W REOD 0000 00-SimpleBracket PDF
@ RailBracket_Parameter.xlsx

Autodeskinventor

SolidWorks

DP-SW RBOO 0000 00

2 Search DP-SW RBOO 000D 00

Css

data

developer

Doc

dwg v < ¥

File name: | DP-SW RBOD 0000 00.SLDASM All files (%)
o
Page-12 - 23. Mai 2024

digipara’ liftdesigner

digipara
liftdesigner

SCHRITT 1: Modell auswahlen

Zielort im Datenbaum:

Shaft0.CW.BracketList.BracketO.
O DigiPara CI
@® Eine 3D-CAD-Datei auf meinem Computer

CAD-Modelldatei wahlen ...

O Eine Benutzerkomponente aus der DigiPara BIM Bibliothek

O Eine DigiPara IdNode Datei auf meinem Computer

Hat ein CAD-Modell

mehrere Konfigurationen,
wird immer die zuletzt
gespeicherte
Konfiguration dargestellt.

¥ Automatisch aktualisieren Abbrechen
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Laden von CAD-Modellen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

SCHRITT 2: Welcher Komponentengruppe
wird dieses Modell zugeordnet?

= Wahlen der Komponentengruppe, um die
Sichtbarkeit des neu eingefligten CAD-
Modells zu steuern.

= Kann ggf. Gber die dazugehodrigen
Komponenten-Eigenschaften nachtraglich
umgestellt werden:

Unterobjekt-Name /¥ REOO 0000 00

digipara’ liftdesigner

DigiPara Liftdesigner 2021 - CAD-Teil einfligen

NO SERVER

®

gy [Dlgi ke 2
-@M%ﬂm

Komponenten-Sichtbarkeit

Umschalten

digipara
liftdesigner

Zugeordnete bergeordnete Kompon: Shaft0.CW.BracketList.Bracket0.

Zugewiesene Komponentengruppe . 54| Schienenbiigel

Zugewiesener LDX-Typ Kabine und Tdren
Mit Gbergeordneter Komponente in B - R
> oAt L Frihrungsschienen
Ubernehme Profilpunkte in Gbergeor

SCHRITT 2: Welcher Kompone ntengruppe wird dieses Modell z

Zielort im Datenbaum:

Shaft0.CW.BracketList.BracketO.

Zugeordnete Komponentengruppe: Schienenhalter

Auswahl selektiert Gbergeordnetes Eje
v [0022] Geometrieinformationen dér
Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status
[0024] Produktoptionen
Listenquelle der Produkt Optionen
Dieses Objekt gehdrt zur Produkt Ogg
[0026] Lage
Position und Winkelberechnung
X0 [mm] =0
Y0 Imm] = 0

<

<

Schienenbiigel
A Kabinenrahmen

B RUstung

% Maschinenraumkomponenten

§1 Heber und Puffer
Kabinenausstattung
G Ankerschienen
Schacht
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¥ Automatisch aktualisieren

Abbrechen ( Beenden 5 )
——
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Laden von CAD-Modellen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

DigiPara Liftdesigner erstellt automatisch einen
Bericht, um den Aktualisierungsstatus des
importierten CAD-Modells anzuzeigen.

digipara’liftdesigner

Die korrekte Position u. X ”VU b
Ausrichtung wird in den RS
folgenden oV
Trainingsschritten :
festgelegt. | ! i
_,/_EJI‘ I ] ;;?2.9;._:92_ A
ewator number
Wird mit allen
Listenobjekten
synchronisiert.

Die Datei wurde
erfolgreich importiert.

[A Auto fit columns
R1:5heets Components CAD Files Update Report Components . Report.
Number | Stat | Stat | Chapter Topic Message 0 | Component name
(] 1 CAD File Loading DP-SW RBOO0 0000 00.SLDASM reloaded. Shaftld.CW.Brackell ist Brackei().0001.

IBE 0 CAD File Reload Start D:'_LD_Poals'_2021'TrainingPool\CADmodel\SolidWorks'DP-SW RBO0 0000 00 | Shaftd.C\W.BracketList BracketD.0001 Profile0.Inserte
\DP-S\w/ REOD 0000 00.SLDASM

B 0 CAD File Reload End D:\_LD_Pools'_2021'TrainingPool\CADmodel\Solidworks'\DP-S\w RBO00 0000 00 | Shaftd.CW.BracketList BracketD.0001 Profile0.Inserts
\DP-S\w/ REOD 0000 00.SLDASM

BE 0 CAD File Update Start

I 4 1 CAD File Loading DP-S\w/ RED0D 0000 00.SLDASM reloaded. Shaft0.C\w/ Bracketlist. Bracketl. DP-Siw/ REDD 0000 00.

B 0 CAD File IUpdate End
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Laden von CAD-Modellen digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Anpassen der Geometrieinformation fir die nicht mehr benotigte DigiPara Liftdesigner BIM-
Komponente.
= Nur dieses Objekt nicht mehr erstellen ||Pecument shafto. cW. racketti:. TR ¥

P Favoriten
P Optionen ,

Eigenschaften o x /X /V ,

v [0010] Werkzeuge A —
Komponentenstatus Aktiv / =i-=. .I=
v [0020] Allgemein / T

CWT guides
_‘— KIS DENE
Von ul

1
Hersteller Common components I
Bezeichnung Rail bracket for concrete fixing |

bergeordneten

N

/ . ; L Erstellen Geometrie Status d -
7 _:B""::*__ ''''' "———,—"EE%' v [0024] Product Options Erstellen 7 :H'*il‘—_ ''''' T "BE%‘
7 =2 t= Z.ZEmDE i Ausgewahlte Produkt Optionen Nur dieses Objekt erstellen 1 ea = 2.25m i
or number v [0195] Gruppienng Nic '.Le!l evator number
! Gruppierung i i |
| v [0420] Z-Position L |
| Abstand zur Grube / zum vorherigen Bigel 1000 ;
— —

=] v [3635] Ansichtsrahmen-Einstellungen | =
Darstellung Default (vom Ansichtsrahmen)
; Gestrichelt Nein :

L Erweiterte Bemallung Ja I
v [3805] Render
Alle vorhandenen Oberflichen 2 H x : i
R R Wird fiir alle Listenobjekte
Objektname LDXRailBrg ubernommen.
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CAD-Modell-Einstellungen digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Einbetten einer Geometrie-Kopie in DigiPara
Liftdesigner Projekte, um das CAD-Modell in

geteilten .Id3 Dateien als Kopie anzuzeigen. Eigenschaficn
Altualizierung spemen DP-S\wf REOD D000 00 [ DP-SW RBOD 0000 00
Z0[mm] =0 0 P
~ [0082] CAD Modell Anzeige Datei
| Gezeigter CAD-Dateiname O LD_Pools™_ 2021 TrainingPoc
/X/O/ /J/ Gespeicherte anzeigte CAD-Dateiname  CADmodel’SalidWorks DP-SW Rl
% 7 — Gesamtmalstabsregel (Malkstab = 1) 1
'le ¥ \§ Benutzerdefinierter Basispunkt Mein
-Iﬁ — ‘1— — E'I- \’ Einbauen einer Geometriekopie
w17 B SA-Et R e e i e
L= Automatisierung CAD Software Solid¥Wd
| Projektebene Automatisierung Eingesci F=| (eingebettet) =
Parameterzuordnung .
| | e Standardeinstellung
/ | | Dateipfade
R | - — w [0520] 3D-Parameter
:H.: ill_ g Dea = 2 9GP Eﬂ: [0): RE_DBG 800
levator number [11: RE_¥1 350
| [2]: RE_¥2 120
I [3: GD_H_1 65
: 4]: RE_SEPBE_Y 0
C ———+———TF—" [5]: RE_DBG_FOS 0
:ﬁ_%:l B]: LEFT_WALLDIST 1100
S e d [7]: RIGHT_WALLDIST 1100 "

Page -17 - 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH



CAD-Modell-Einstellungen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

digipara’liftdesigner

Bei der Ubergabe von .Id3 Dateien mit nicht eingebetteter Geometriekopie ist der Dateipfad zu

prifen!
Gesamtmalistabsregel (Malisiab = 1)
Benutzerdefinierter Basispunkt Nein
= CAD-Datei wird mit Projektdatei (.Id3) (ibergeben. | poseraases— Sl Korper, 16177 Peligonen
>
ionen - —
Dateipfade sind relativ zum Pool m
> [0520] 3D-Parameter sind relativ zum Projekt
v [3635] Ansich sind absolut
= Bei Verwendung zentraler Dateiablagen. Darstellung sind relativ zum Pool
Gestrichelt sind relativ zum Projektordner
Erweiterte Bemal
v [3805
Der korrekte Dateipfad wird
standardmaRig automatisch,
= CAD-Datei befindet sich im Datenpool. nach programmierter Logik,
vorausgewahlt.
= (Arbeiten innerhalb der DigiPara Liftdesigner Cloud)
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CAD-Modell-Einstellungen digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Die Farbung (Render) geladener CAD-Modelle kann individuell Giber die entsprechenden
Eigenschaften festgelegt werden.

12022 AlGidiGialigii-cinswenun gsi

Darstellung Default (vom Ansichtsrahmen)
Gestrichelt Nein
Erweiterte BemafBung Nein

v [3805] Render

Individuell

=

Alle vorhandenen Oberflachen von CAD Modell
v [4210] Produktadministration Individuell
Objektname {@faT3aTa W Ta | N =T4 aTaiTal
PG_GRP 0
PART_NO

) 20 View TR ATl - Data tree
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CAD-Modell-Einstellungen digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Eigenschaften
. . .. Altualisierung spemen DP-S\w/ REOO 0000 00 [ DP-S\w RBOD 0000 00.)
CAD-Modell-Einstellung: Auswahl selektiert Ubergeordnetes ~ [0010] Werkzeuge n
Komponentenstatus Altiv

Element v [0018]Zus. Unterobjekt Einstellungen
Zugeordnete libergeordnete Komponente  Shaft0.CW Bracketlist Bracket(.

|Interobjekt-Name DP-SW RBOO 0000 DO.
Fugewiesene Komponentengruppe k2] Schienenbiigel
Fugewiesener LDX-Typ LD¥UserComp

Mit ibergeordneter Komponente in BIM Bibli Nein

= Es wird immer die urspriingliche und ubergeordnete DigiPara
Liftdesigner BIM-Komponente ausgewahlt.

= Speziell empfohlen bei Komponenten die aus mehreren CAD-
Modellen bestehen.

Auswahl selektiert ubergeordnetes Element fiEl

Yon Ubergeordneten

(Geometrie erstellen
Erstellen Geometrie Status Erstellen

e

%/ v [0024] Product Options
'd' — ,1_ — E‘l' Listenguelle der Produkt Optionen Diese Komponente
Document. ShaftD. CW. Bracketlisy [Hela<Iul ¥ ' '_\ ; Eleses Objekt gehort zur Produkt Option 0
~ [D026] Lage

P Favoriten e Pesition und ‘winkelberechnung Manuell von Gleichungen
» Optionen | X0 [mm] =0 0
| Y0 [mm] =0 0
Das CAD-Modell | Z0 [mm] =0 0

ist nun eine

untergeordnete levator number
Komponente |
I
—— e
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ea = 2207

’[59':#— _____ %u _____ gamd

~ [0082] CAD Modell Anzeige Datei
Gezeigter CAD-Dateiname

D LD_Pools_2021%TrainingPoi ,

DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH




CAD-Modell-Einstellungen

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

CAD-Modell-Einstellung: Tesselations-Detail

» Erh6hen der Anzahl der Polygone zum Verfeinern der
CAD-Modell-Darstellung

v [0082] CAD Modell Anzeige Datei
Gezeigter CAD-Dateiname

GesamtmalBstabsregel (MaBstab = 1)
Benutzerdefinierter Basispunkt
Geometrieinformationen

Einbauen einer Geometriekopie
Tesselations-Detail
[0084] CAD Modellautomatisierung
Automatisierung CAD Software

Projektebene Automatisierung
Parameterzuordnung

v [0519] Optionen
Dateipfade
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Gespeicherte anzeigte CAD-Dateiname

1
_Dlein
0.10 MB, 11 Kdrper, 2175 Polygonen

sind absolut

digipara’liftdesigner

Beispiel Handlauf mit
groRBer Rundung
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Positionierung & Ausrichtung digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

J LOD LOD LOD LOD LOD LOD LOD | -
100 200 300 350 400 500 max [~

Anpassen der CAD-Modell-Ausrichtung unter
. ichtsrahmen BemaBungen Visualisierung CAD Modelle
Verwendung der X-, Y- und Z-Koordinaten —
'_';L Offrnen in CAD (S R ator
IR kRt

% Meu laden 1,_.{3 Cloud
Zuordnung
& Entfernen
) Modell Ausrichtung Automat
AR S U "
54 S~ 2== _ Aktiv, wenn ein CAD-
T j@ﬁ : Modell ausgewahlt ist.
I P
= | Ta |
o i :
i | :
- | 5
4 | B
. A L :
B e | o | =
A %ea=2.29mz r 0.
' ; levator number :
) ‘ B}
| | _
) - ="t
" 1
— \ = ——
. \ L[ -
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Positionierung & Ausrichtung digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

|preaderveb  2x
Document. Shaft). CW. Bracketlist. Bracket(.
CAD Modelle kénnen tber die dazugehdrigen X0-, YO- und e
Z0- Koordinaten in den Eigenschaften verschoben werden. 2 oeconer
D u rc h . Alctualisierung spermren DP-S\w RBOD 0000 00 [ DP-Sw RBOD 000D 00.]
) v [0010] Werkzeuge _ Py
= Feste Werte v (M0 Untorchikt Gncithngen
Zugenrdlnete lbergecrdnete Komponente  Shaft0.C\W Bracket List. Bracket0.
u 3 D- Pa ram ete r (g rau ) g:;j\z::i::trﬁalizzponentengruppe %S?djeanﬂgnmm
Zugewiesener LOX-Typ LDXUserCamp

ompanente in BIM Bibli Mein

Graues e in Ubergeordnete K Nein
ergeordnetes Element Ja

= Gleichungen aus 3D-Parametern und/oder festen Werten

| Koordinatessystem ionen der Projekick
) : . : ’ . Wan ubergeordneten
b= (% % ‘ : ) v rstellen Geometrie Status Erstellen
. . ) . o . + [0024] Product Oplions
. : ) . Listenguelle der Produkt Optionen Diese Komponente
J'Il . . X[:I : : W‘mﬂ zur Produkt Oiotion (1]
7 ' v | [0026] Lage
— — 1 E — Pesition und Winkelberechnung Manuell von Gleichungen
. | %0 [mm] = 100 100
| Y0 [mm] =0 0
Z0 [mm] =0 0
. YD\H” - HGEEZCAD-Modelirazsige Dais
I > [0084] CAD Modellauiomaiisierung
> _10519] Opfionen
3 b w | [0520] 3D-Parameter
| [0}: RB_DBG 800
N [11: RE_Y1 350
[2]: RE_Y2
¥r I (9. ~0 1 1
il 20-Ansicht B Eigenschaften
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Positionierung & Ausrichtung ) digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN
|presderump Ex

Document. Shaft0. CW. Bracketlist. Bracket(.

DP-5W REOO 0000 00. 84

Bei Bedarf kann der CAD-Modell-Basispunkt Gber die ) Gprioncn

Eigenschafien

e n tS p re C h e n d e n KO O rd i n a te n i n d e n E ige n S C h a fte n n e u LINTEE IR =R DP-S\w/ REOO 0000 00 [ DP-Sw REOD 0000 00.]

definiert werden. Benutzerdefiniert durch: " o g

: : . Unterobjekt Binstellungen
Beel nﬂ USSt nICht das ete ibergeordnete Komponente  Shaft0.CW BracketList Bracket(.

» Feste Werte o
urspriingliche CAD- ZEtL DP-SW RB00 0000 00.
ene Komponentengruppe [2] Schienenbiigel
ener LOX-Typ LDXUserComp
it itherpeordneter Komponente in BIM Bibli Nein
. e Profilpunkte in ubergeordnete K Nein
Fa rblges selektiert ibergeordnetes Element Ja
Koordinatesystem ik o
e erstellen Von ubergeordneten
Ben Geometrie Status Erstellen
: AX b v [D024] Product Opiions
o . Co Listenguelle der Produkt Optionen
. : . ' Dieses Objekt gehdrt zur Produkt Option
& . - X0, ' : > [0026] Lage
W - ~ [0082] CAD Modell Anzeige Dales
F o B | " ;= = Gezeigter CAD-Dateiname
| Gespeicherte anzeigte CAD-Dateiname

=7

Benutzerdefinierter Basispunkt
Basispunktversatz X [mm] =0
Basispunktversatz ¥ [mm] =0
Basispunktversatz Z [mm] = 100
L=1] Uso

Einbauen einer Geometriekopie Ja [eingebettet)
» [0084] CAD Modellautomatisierung

K191 Ong

] 30-Ansicht = Datenbaum
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Positionierung & Ausrichtung digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Der originale Positionierungszustand kann wiederhergestellt werden.

2 = 1B = LoD LOD LOD LOD LOD LOD LOD |-
| Eﬂ ﬁl El 100 200 300 350 400 500 wAX |~

gsblatt Ansichtsrahmen BemaBungen Visualisierung

CAD Modelle

94 i Offnenincap || _} )-'-., (q [rut| I 1‘3::] 4 Automatisiet
» : S »a : 24T
e, 1§ Neu laden 7 x = Cloud Verbit
Hinzufligen X Y Zuordnung
7% Entfernen
CAD Modell Ayfrichtung Automatisierur
IMatrixeins‘ lungen zuricksetzen l
N\
8.  X=800 g B, X=800 g8
|
- i L o ]
0 '\ — = a__ T Z0 —al
< ] t
y
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Positionierung & Ausrichtung digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Das Kopieren eines geladenen CAD-Modells, mit all seinen Einstellungen, innerhalb des
Aufzugsprojekts ist jederzeit Gber das Andockfenster Zusatzliche Objekte moglich.

= Zusatzliche Unterobjekte

Document. Shaft0. CW. BracketList. "

- P Favoriten =
» Favoriten X Additional Objects e

L et

4 (:Standard (2)
4 Zusitzliche Unterobjelcte(1) ne S 0B00 0000 00
DP-SW RBO0 000000 # M & | il — S
» DigiPara Geometrie(4)
P Charakteristische Punkte(0)

» Zusitzliche Wandé&ffnungen
» Zusitzliche Wandsegmente

Document. Shaft0. CW. BracketLigt.

» DigiPara Geometrie(4)

P Charakteristische Punkte(0)
» Zusitzliche Wandéffnungen
» Zusitzliche Wandsegmente
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Neu laden & Entfernen ) digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Das geladene CAD-Modell kann > 15 0 6] B [l 0 ) B 0 40 500 S0 o b3 o
Jederze't |m D|g|Pa ra L|ftde5|gner Zeichnungsblatt Ansichtsrahmen Bemafungen Visualisierung CAD Modelle l

. .. . . LT -'-5 S0 i % efm FM iz B Automati
Projekt Gber die Schaltflache Neu laden e M [ ves oser %‘ fi‘-‘ fi‘ o] ¥ @ couave

:modus oppy- inzufiige uordnung
aktuaIiSiert We rden- d Mecks CAD MoEdelrm* Ausrichtung Automatisie
= Falls das nach durchgefiihrten \
g, \x-so0 s

Anderungen am Originalmodell

notwendig wird. /)@/\/ /
L > A 1
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Neu laden & Entfernen ) digipara’liftdesigner

EL4.1 3D CAD-MODELLE LADEN

Das korrekte Entfernen von geladenen CAD-Modellen

aus dem bestehenden Aufzugsmodell erfolgt, nach ERFEELEEE LT -3k
ungsblatt Ansichtsrahmen BemaBungen Visualisierung CAD Modelle .
Auswahl des entsprechenden CAD-Modells oder o | fg Fomeoo| o gem | g Raen
ElternObJEkts’ Uber dle Entfernen SChaItfléCheno PRY- Hir'zu‘Ligew X Y z 0T Zuordnung -@CbUd
sdus Entfernen
odel Ausrichtung Automat

= Listenobjekte werden automatisch aus jeder Etage

entfernt. \

Document. Shaft). CW. Bracketlis " B

} Favoriten .
Additional Objects 1 x

4 Zusitzliche Unterohjekte(2)
4 (:Standard (2) 1. Option
UF=2VW RDUU UUUU U

0002 & I_ﬁ @

P DigiPara Geometrie(4) ‘

P Charakteristische Punkte(0)
» Zusitzliche Wand&ffnungen
P} Zusitzliche Wandsegmente
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digipara’liftdesigner

CAD-Performance

Polygonen oder
Begrenzungsboxen
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Anzeigen von Polygonen oder Begrenzungsboxen ) digipara’ liftdesigner

EL4.2 CAD-PERFORMANCE

Polygons / Show Bounding Boxes DigiPara Liftdesigner 2021 - o x
» Durch die Reduzierung importierter CAD-Modelle auf CAD Modelle
. . . . atisierur!WWWen ‘EINeuIaden \
vereinfachte Boxen wird die Performance wihrend . o e - L U
. . . . VErzndung trennen £ AuTomatisierungen aurchtunren
der Projektarbeit deutlich gesteigert. @ Cloud Update Tovgone | esrermneber
sierung Alle Projekt CAD Modelle Fenster D Performance

= Das betrifft alle importierten 3D CAD-Modelle im

Projekt.
¢ | U

Polygone | Begrenzungsbox
anzeigen anzeigen
CAD PerformancgA

Anstelle komplexer

Geometrien werden
einfache Boxen um alle
Exemplare angezeigt.
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digipara’liftdesigner

EL4.3

Andockfenster:
Exemplare
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Allgemeine Informationen

EL4.3 ANDOCKFENSTER: EXEMPLARE

Das Fenster Exemplare
erlaubt die folgenden
Hauptvorgange:
= Zeigt den Exemplarbaum
des geladenen CAD-Modells

= Auswahl eines oder
mehrerer Exemplare

Page - 34 - 23. Mai 2024

DigiPara Liftdesigner 2021

ckeln Export

Optionen

dfarbe 0wl* BemaBungstexte

Zusétzliche Objekte

en Druckstile | Farbe chne Linienstérke

ndfarbe M Ausgeschaltete Bemaliungen anzeigen =] Optionen und Regeln n &
Aufzug Aufzug
v| Eigenschaften Datenbaum @ Exemplare

Zeichnungsansicht

DP-SW RBOO 0000 00. 4

» Favoriten

digipara’liftdesigner

‘;SSOLI'DWORKS File Edit View Insert Tools Window

Assembly | Layout | Sketch | Markup | Evaluste | SOLIDWORKS Ade

Document. Shaft0. CW. Bracketlist. Bracket0. “

5~

4 ™3 RootOccurrence. [16K Polygonen] LOD
4 B3 DP_SW RB00 0000 00. [16K Polygonen]
B2 Default.
4 3 Double Bracket. [16K Polygonen]
4 B3 Dp_SW RB0O 0001 00-1. [3K Polygonen]
"2 DP-SW RBOO 0001 01-1.
P =2 M12x90-1.
P ®E M12:x90-2.
P B3 M12x90-3.

P ®2 M12x90-4.
» B2 DP-SW RBOO 0002 00-1. [6K Polygonen]
» ™2 DP-SW RBOO 0003 00-1. [6K Polygonen]
B3 Simple Bracket.

=

A Exemplar Optionen

Informationen der Exemplare anzeigen

Die Struktur ahnelt der
CAD-Modell-Struktur von Mty
Baugruppen

DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH

£ >

o
@ B[ RB[¢[€] G
-
@ DP-SW RB0O 0000 00 (Double Bracket<Display State ™
v History
Sensors
4 Annotat\ons
m Front Plane
m Top Plane
[] Right Plane
L Origin
4 @ DP-SW RBOD 0002 00< 1> (Double<Display State
4 @ DP-SW RBOD 0003 00< 1> (Double<Display State
< @ DP-SW RBOD 0001 00< 1> (Default<Display State
> Mates in DP-SW RBOO 0000 00
v History
Sensors
» Annotat\ons
' Front Plane
' Top Plane
[l Right Plane
L Origin

By DP-SW RBOO 0001 01<1> ->? (Default<<De

Lo 7

@ M12x30<2> (Perno Hormigon M12x30<Pre
@ M12:80<3> (Perno Hormigon M12x90<Pre
@ M12x80<4> (Perne Hormigon M12x80<Pre

@@ Mates N

@l pLaNO1 .)\
z x

v I Mates
v
— __
*Isometric




Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner

EL4.3 ANDOCKFENSTER: EXEMPLARE

Ein- / Ausschalten der Exemplarinformationen zur ModellgroRe = Anzahl der Polygone

Occumences 1 x
[Occurences A x] 4 B2 pootOccurrence, LOD
4 B3 pootODccurrence, [16K Polygonen] LOD 4 ®® [p_g\W REOD 0000 00,
4 %2 np_SW RB0OO 0000 00. [16K Polygonen] B2 Default,
me
2 Default. 4 B2 Noyble Bracket.

4 B2 Nguble Bracket. [16K Polygonen]
4 B [p_SW RBOO 0001 00-1. [3K Polygonen]
W2 DP-SW REOO 0001 01-1.

4 "3 DP-SW REOO 0001 00-1.
B2 DP-SW RBOO 0001 01-1.

B2 012901, P =2 M12x90-1.
P B8 M12x90-2, P =2 M12x90-2.
B W3 012x90-3. P =2 M12x90-3.
P 2 M12x90-4. b =2 M12x90-4,

b &3 DP-SW RB0O 0002 00-1.
P BC DP-SW RB0O 0003 00-1,
B Simple Bracket.

b %2 DP-SW REOO 0002 00-1. [6K Polygonen]
b B2 DP-SW REOO 0003 00-1. [6K Polygonen]
B2 Simple Bracket.

Diese Standardeinstellung
wird beim Arbeiten mit dem

Andockfenster Exemplare
empfohlen.

plar Optionen
Informationen der Exemplare anzeigen

4 Exempldr Optionen A
Informationen der Exemplare anzeigen
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Aktivieren / Deaktivieren von Exemplaren ) digipara’liftdesigner
EL4.3 ANDOCKFENSTER: EXEMPLARE

. e e g . Occumrences
Deaktivieren unnétiger Exemplare z.B. Schraubenverbindungen (|4 as roooccurence. 116k poygonen] (60 i
.. . A o . [16K Polygonen]
= Werkzeugauswahl Uber die rechte Maustaste '*.f;"o?;jﬁf"’ A =

4 ™3 Double Bracket. [16K Polygonen]
P ®2 DP-SW RB0O 0001 00-1. [3K Polygonen]
4 ™2 DP_SW RB0OO 0002 00-1. [6K Polygonen]
[ AH 933_M12x30_PPGT-1. [1K Polygonen]
(320 933_M12x30_PPGT-2. [1K Polygonen]
(I JH 933_M8x20 PPGT-3. [1K Polygonen]

Halten der

Umschalttaste fur eine B2 Adjust
B2 Guide

Alles reduzieren

Mehrfachauswahl Ubergeordnetes Objekt
mE et B Aktiviert
Deaktiviert

LOD schnelle Bearbeitung
Wahlen nach Filter

Alle Unterobjekte auswahlen
In Profil(e) verwandeln

B2 Guide_fixing_left-side_1-1.

B8 Guide fixing right-side 1-1. v
A Exemplar Optionen

Informationen der Exemplare anzeigen
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Filter-Optionen

EL4.3 ANDOCKFENSTER: EXEMPLARE

digipara’liftdesigner

Exemplarauswahl nach Filter und anlegen von Favoriten

= verflugbar durch Klicken auf die rechte Maustaste

EE Wihlen nach Filter

Filtertext: M2 I Zu Filterfavoriten hinzufiigen

-

Favontenfilter:

M12 3% M8

Occurmrences o x|
4 ™3 RootOccurrence. [16K Polygonen] LOD
4 %3 DpP-SW RBOO 0000 00. [16K Polygonen]
3 Default.
P B3 Double Bracket. [16K Polygonen]
B3 Simple Bracket.

h Alles enweitern

Alles reduzieren

4 Exemplare gefunden

Page -39 - 23. Mai 2024

. LD 'ihﬂi‘li B.i*ii‘"ﬂg
[ Wahlen nach Filter |
g n €

A Exemplar Optionen

Informationen der Exemplare anzeigen
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Filter-Optionen digipara’ liftdesigner

EL4.3 ANDOCKFENSTER: EXEMPLARE

Anwahlen gleichnamiger Exemplare auf verschiedenen Occurrences e
. . . 4 B3 pootOccurrence, [16K Polygonen] LOD
Ebenen mit nur einem Klick. 4 ™ Dp_SW RBOO 0000 00 [16K Polygonen]
B2 Default.

4 B2 Nouble Bracket. [16K Polygonen]
P ®2 DP-SW RB0O 0001 00-1. BK Polygonen]
4 ™2 DP_SW RBOO 0002 00-1. [6K Polygonen]
Filtertext: Zu Filterfavoriten hinzufiigen b B2 933_M12%x30_PPGT-1. [1K Polygonen]
b B3 933_M12x30_PPGT-2. [1K Polygonen]
(J2H 933 M8x20_PPGT-3. [1K Polygonen]

Wahlen nach Filter e

Favoritenfilter:

M@ ME® Y a8 933 M8x20_PPGT-4. [1K Polygonen]
B2 Adjustable_bracket_left-1.
e B2 Guide_fixing_left-side_1-1.

B2 Guide fixing_right-side_1-1.
[ Wanen | [ Agbrechen g Left_BFackeEt]__U?t -
‘“ 4 Bg Dp_SW RB0OO 0003 00-1. [6K Polygonen]
b 2 933_M12x30_PPGT-1. [1K Polygonen]
P BE 933 M12%30 PPGT-2, [1K Palygonen]
[ Jaf 933_M8x20_PPGT-1. [1K Polygonen]
(328 933_M8x20_PPGT-2. [1K Polygonen]
B3 Adjustable_bracket_right-1.
BE Guide_fixing_left-side_1-1.

B Guide fixing_right-side_1-1. =
A Exemplar Optionen

Informationen der Exernplare anzeigen
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digipara’liftdesigner

EL4.4

LOD-Modell-
Einstellungen
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Exemplar-Eigenschaften digipara’liftdesigner

EL4.4 LOD-MODELL-EINSTELLUNGEN

Exemplar-Eigenschaften
= Beim Anwahlen mehrerer Exemplare werden gemeinsame Eigenschaften o. Optionen angezeigt.

Occumrences o x Eigenschaften
4 "2 pootOccurrence. [2K Polygonen] LOD - Aktualisierung spemen  [UELUE ST RES
4 B3 Dp_S\W RBOO 0000 00. [2K Palygonen] v Sonsfiges
82 Default. Exemplar aktiviert Dbergeondnetes Objelkt
4 B3 Double Bracket, [2K Polygonen] —
p B2 DP-SW REOOD 0001 00-1. Dieses Objekt gehort zur Produkt Option
4 "3 Dp_sw RBOO 0002 00-1. Ist ein charakteristischer Punkt Nein
. Aktiviert Ja
_1, Deaktiviert
: E ggi‘mlgxgg‘iﬁg$ ; D::k‘t::::rt LOD 100 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
- Il = o Ergebnis des LOD 100 Anzeigemodus Aus [0 Polygonen]
b ¥ 933_M8x20_PPGT-3. Deaktiviert LOD 200 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
P ™ 933_MB8x20_PPGT-4. Deaktiviert Ergebnis des LOD 200 Anzeigemodus Begrenzungsbox pro Exemplar [6 Polygonen]
LI Adjustable_bracket_left-1. LOD 300 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
E Guide_fixing_left-side_1-1, Ergebnis des LOD 300 Anzeigemodus
BH Guide fixing_right-side 1-1. 1 LOD 350 Anzeigemodus vom Ausgangsobjeld
™2 |eft Bracket U-1. Ergebnis des L.DD 350 Anzeigemodus .
LOD 400 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
4 B3 Dp_Sw RBOO 0003 00-1. Ergebnis des LOD 400 Anzeigemod
. ——— rgebnis des L Anzeigemodus
P ®E 933_M12x30_PPGT-1. . LOD 500 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
P M@ 933_M12x30_PPGT-2. Deakfiviert Ergebnis des LOD 500 Anzeigemodus
P B3 933 _M8x20_PPGT-1. Deaktiviert LOD MAX Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt
P B2 933_MB8x20_PPGT-2. Deaktiviert Ergebnis des LOD MAX Anzeigemodus
B2 Adjustable_bracket_right-1. .
o Guide fixing_left-side_1-1, LOD Standardeinstellung
af Guide fixing_right-side_1-1. e ird
; wird vom
B Right_Bracket_U-1. .
B3 Simple Bracket. . Ausgangsobjekt
A Exemplar Optionen q
bestimmt.

Informationen der Exemplare anzeigen
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Exemplar-Eigenschaften digipara’liftdesigner

EL4.4 LOD-MODELL-EINSTELLUNGEN

Definieren des Fertigstellungsgrades (LOD) gewahlter Exemplare Gber die Eigenschaften

.

[[Eigenschafien |
L e (Bl Mehrfachauswahl (4) 4 ™3 RootOccurrence. [2K Poly«_:;ozr;(e;]l LoD
o Bearbeitete EOO 0000.00. EXAotygonen
Exemplar aktiviert Ubergeordnetes Objekt i
S Exemplare werden ST RERum—— Der Werkzeygtlpp afil
Dieses Objekt gehért zur Produkt Option autom. markiert W RB0OO 0001 00-1. Mauszeiger informiert
Ist ein charakteristischer Punkt Nein - - U be r P o |yg0n e
Aktiviert Ja .
LOD 100 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt = 8 gewa hlter u.
Ergebnis des LOD 100 Anzeigemodus Aus [0 Polygonen] =
LOD 200 Anzeigemodus o2 untergeordneter
Ergebnis des LOD 200 Anzeigemodus Aus [0 Polygonen] \ Exem pla re.
LOD 300 Anzeigemodus Aus
Ergebnis des LOD 300 Anzeigemodus Aus [0 Polygonen]
LOD 350 Anzeigemodus Aus L
E(?ST(;S Z,c—.‘sz LD Amelgemods fus B Pob.gonen.} W2 Left_Bracket_U-1. BefD 100: vom Ausgangsobjekt [0 Polygonen]
eigemodus vom Ausgangsobjekt 4 LOD 200: Aus [0 Pol
: Anzei B2 DP-SW RB0O 00! -1. : Aus [0 Polygonen]
Ergebnis des LOD 400 Anzeigemodus | LOD 300: Aus [0 Pol 1
LOD 500 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt | A HEEER  PPGT-1. Deaktiv e A:; = ngYQ::::]
Ergebnis des LD 500 Anzeigemodus — - > 3_M12x30_PPGT-2. Deaktiv LoD 400: s Ausg};?\gsobjekt [137 Polygonen]
n2 M Anzagendu : : o Ausgangsojekt 933_M8x20_PPGT-1. Deaktivie LOD 500: vom Ausgangsobjekt [137 Polygonen]
Ergebnis des LOD MAX Anzeigemodus Ausgangsobjekt I P B3 933 _M8x20_PPGT-2. Deakiiviel 10D Max: vom Ausgangsobjekt [137 Polygonen]
one ) :

b e / 2 Adjustable_bracket_right-1.

Begrenzungsbox 0D

Aus mf Guide fixing_right-side_1-1. [5i8}

B2 Right_Bracket_U-1.
®3 Simple Bracket.
A Exemplar Optionen

|l Informationen der Exemplare anzeigen
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LOD schnelle Bearbeitung

EL4.4 LOD-MODELL-EINSTELLUNGEN

digipara’liftdesigner

Festlegen des Fertigstellungsgrades (LOD) einzelner Exemplare tGber die Funktion = LOD schnelle

Bearbeitung

Occumrences

4 B2 RootOccurrence. [16K Polygonen] LOD
4 ™2 Dp_SW RBOO 0000 00. [16K Polygonen]
B2 Default.
4 ™3 Double Bracket. [16K Polygonen]

P B3 DP-SW RBOO 0001 00-1. [3K Polygonen]
P ™3 DP-SW RBOO 0002 00-1. [6K Polygonen]
P =2 DP-SW RB0O 0003 00-1. [6K Polygonen]
%2 Simple Bracket.

Ié Alles erweitern
Alles reduzieren

| LOD schelle Bearbeitung

Auswahl in Profil(e) verwandeln

4 Exemplar Optionen
Informationen der Exemplare anzeigen

Page - 46 - 23. Mai 2024

LOD schnelle Bearbeitung — m| b4

© wahlen nach Fiter: |

Favoritenfilter:

(O Alle Unterobjekte auswahlen

0 Exemplare gefunden

LOD 100 Anzeigemodus
LOD 200 Anzeigemodus
LOD 300 Anzeigemodus
LOD 350 Anzeigemodus
LOD 400 Anzeigemodus
LOD 500 Anzeigemodus

LOD MAX Anzeigemodus

¥ Automatisch aktualisieren
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LOD schnelle Bearbeitung ) digipara’liftdesigner

EL4.4 LOD-MODELL-EINSTELLUNGEN

Exemplarauswahl nach Filter und bestimmen des dazugehorigen Fertigstellungsgrades (LOD)

1 - u x
LOD schnelle Bearbeitung — O W CCINTENCES i <
RootOccurrence, [16K Polygonen] LOD
(®) Wahlen nach Filter: Zu Filterfavoriten hinzufigen B DP-SW RBOO 0000 Q0. [16K Polygonen]
B2 Default.
Favoritenfilter: 4 B3 Double Bracket. [16K Polygonen]

P =2 DP-SW RBOO 0001 00-1. [3K Polygonen]
4 ™2 DP_SW RB0O 0002 00-1. [6K Polygonen]
P ®3 933 M12x30_PPGT-1. [1K Polygonen] Aktiviert

O Alle Unterobjekte auswahlen

YoF 933_M8x20_PPGT-3. [1K Polygonen] 188 LRSI
(JaH 933 M8x20 PPGT-4. [1K Polygonen] [IIE NN

S IMaCREL eIt 1.

4 Exemplare gefunden

LOD 100 Anzeigemodus vom Ausgangscbjekt W B3 Guide_fixing_left-side_1-1. LOD
B2 Guide_fixing_right-side_1-1. LOD
LOD 200 Anzeigemodus s ¥ W2 |Left_Bracket_U-1.

4 ™2 Dp_SW RB0O 0003 00-1. [6K Polygonen]

LOD 300 Anzeigemodus HAus v P ™2 933 M12%x30_PPGT-1. [1K Polygonen] Aktiviert

LOD 350 Anzeigemodus WAus v = -
| JaF 933 M8x20 PPGT-1. [1K Polygonen] [IS]§

LOD 400 Anzeigemodus Begrenzungsbox pro Exe ¥ (3 F 933 M8x20_PPGT-2. [1K Polygonen] LoD Aktiviert

=T
LOD 500 Anzeigemodus vom Ausgangsobjekt v me Guide_fixin_g_left—s'laej _1. LoD
B3 Guide_fixing_right-side_1-1. LOD
B2 Right_Bracket_U-1.
4 L]
A Exemplar Optionen
Informationen der Exemplare anzeigen

LOD MAX Anzeigemodus  vom Ausgangsobjekt Y

M Automatisch aktualisieren
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LOD schnelle Bearbeitung ) digipara’liftdesigner

EL4.4 LOD-MODELL-EINSTELLUNGEN

Verschiedene Fertigstellungsgrade (LOD) fiir 3D CAD-Modelle im DigiPara Liftdesigner
= LOD Setting Recommendations for DigiPara Liftdesigner user

LOD 535 LOD 200 | 409
100 L LoD300 Lo8

500

LOD
LoD LoD
100 S8 LOD350 LO°

Level of Development (LOD)

LOD 4 LoD 200

100
L LoD300 Lo8

500
LoD

Loo Lop
100 3s0 LOD 350 jux

Level of Development (LOD)

LoD LoD
LOD 43 Lop200 438

100
Yoo LOD 300 |90

LOD
LoD LoD
00 S8 LOD350 L0

Level of Development (LOD)

LoD LoD
LOD 338 Lopz200 428

100 100 500

LOD
LoD LoD
100 S8 LOD350 LO°

Level of Development (LOD)
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https://www.digipara.com/Portals/0/MC/WEB-EN/Default.htm#DP/BIM/LOD/LOD_Recommendations.htm

digipara’liftdesigner

Zeit fur eine Pause!
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) digipara’liftdesigner

3D CAD-Modelle laden
(Wiederholung)
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CAD Modelle laden, Positionierung und Ausrichtung ) digipara’liftdesigner

EL4.5 3D CAD MODELLE LADEN (WIEDERHOLUNG)

Zur Demonstration der CAD-Automatisierungsfunktion wurden drei unterschiedlich aufgebaute
Beispielmodelle (Schienenbigel) in SolidWorks vorbereitet.

Fir die Durchfiihrung der Automatisierung anhand der Ubungsbeispiele ist eine lokale
SolidWorks-Installation erforderlich.
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) digipara’liftdesigner

EL4.0

CAD-Modell-
Automatisierung
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Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner
EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Zuordnung der DigiPara Liftdesigner
Parameter mit 3D CAD-Modell-

. . CAD Modelle : Das CAD-Modell muss
Parametern Uber den Relter CAD Iiz% J Automatisierung durchfihren ausgewahlt sein.
Modelle 2 Zuordnung ~

yid Zuordnung
= Mit dem folgenden Verfahren konnen g

Automatisierung

41

CAD-Modell-Parameter im DigiPara - |
Liftdesigner verknlipft und gesteuert v o | )
werden: . - ; A/ : |
‘I% I§ Automatisierung durchfiihren d N - |
. 4 _ZHH, _____ 0o—. . _%EE_ 4
= Schritt 1: Parameterzuordnung znordnng B SR O TR 1 vea=220m |7
= Schritt 2: Durchfihrung der Automatisierung Neu laden | :
) ———— ——r—F— )
} % . ‘ = ;} .

3% Alle Automatisierungen durchfihren
Updatetrom Cloud |
All Project CAD Models
. . Automatisierung aller
= Schreibschutz der CAD-Dateien muss geladenen CAD-Modelle
vorab gepruft und ggf. aufgehoben gleichzeitig durchfiihren

werden!
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Allgemeine Informationen digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Empfehlung vor Beginn des o \ ‘/ r]
HPRE Polygone | Begrenzungsbox Folygone | Begrenzungsbox
AUtomatISIerungsprozesses anzeigen anzeigen anzeigen anzeigen
CAD Performance CAD Performance

= Bei Verwendung mehrerer und/oder
komplexer CAD-Modelle mit einer
Vielzahl an Parameterverkntpfungen,
kann die Vereinfachung der Geometrien
den Arbeitsprozess innerhalb des
Projekts beschleunigen.
= Begrenzungsbox anzeigen
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Allgemeine Informationen digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Aktualisierungsanforderungen Geladene CAD Modelle
G Optionen

= Zuletzt installierte (aktuelle) CAD-Programm-

Version wird verwendet T Windows
OptiorN n
Kategorie
= Globale Enst_ellungen =
= CAD-Programme werden nachdem e Bnvrtor
.. . Il Benutzereinstellungen [ SolidWorks ~ Version benutzen Letzte "
Automatisierungsvorgang nicht geschlossen =—___ = |
ruppe PTC Creo ersion benutzen Letzte V
g;g;bz"g Creo Pfad
Verzeichnisse
. . Liftdesigner-Objektsichtbarkeit
= Andockfenster Report wird automatisch Schvkaten und Faiben o __
Eigenschaftenfenster Alitualisierungsbericht zeigen CAD-Programme geaffnet hatten
ge I d d en "a”f"rdem”‘-‘e” [ ]CAD-Dateien im Hintergrund &ffnen CAD-Dateien gedffnet halten
/
= Aktualisierung des CAD-Modells wird angezeigt /

/ oK Abbrechen Hife

= CAD-Modelle werden nach der Aktualisierung
wieder geschlossen
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CAD-Modell-Parameter digipara’liftdesigner

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

Distance between the wall side of the bracket

— . . . Y1@Parameter 350 and the centerline of the rail in y-direction
In den folgenden Trainingsschritten wird dieses —— o Distance between the centerine of fne rail and
. . the front edge of the bracket in y-direction
vorbereitete SolidWorks Modell verwendet. DEG@Parameter 800 Pistance between he guides
. . . . . . . GD_H_1@pP t 65 Height of th il
= Die GroRe des Schienenbligels wird durch eine Skizze - e ceme e gvee
. GD_B_l1@Parameter 70 VWidth of the bottom of the rail
Innerhalb der Baugruppe geSteuert'L GuideThickness@GB_H_G 6 Icrgﬁ@cﬁasyoﬁhe bottom at the end of the
% AdditionalWidth@Parameter 20 Additional width for completion
E
S| _., GuideThickness@GB H G
o
@
T I
v'a)
i T - 5
I ' Or : o! ©
‘ ol ©
E| E
S| B
' 9| O
J/ @ @
DBG@Parameter || GD_H_l@Parameter

AdditionalWidth@Parameter | _
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CAD-Modell-Parameter

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

Erwartetes Ergebnis

digipara’liftdesigner

= Antreiben des CAD-Modellparameters direkt Gber die DigiPara Liftdesigner Funktion Automatisierung
durchfiihren, um das Originalmodell an das Aufzugsprojekt anzupassen.

UR.:

Zuordnung

J';; Automatisierung durchfihren o DBG 1100
o

Cloud Verpindurmessennen

b-ﬂ".X'

Automatisiefung
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CAD-Modell-Parameter digipara’liftdesigner

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

Erstellen direkter Zuordnungen zu den jZsssosnacote |
CAD-Modell-Parametern T
= durch anwahlen der dazugehorigen ® liftdesigner

Spalte > Zuordnung Automatisierung zuordnen

Zuordnung Bearbeiter

Jetzt starten ( Beenden )
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CAD-Modell-Parameter

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

Hinzufligen einer neuen
Zuordnungszeile und auswahlen

eines CAD-Zielparameters aus der

CAD-Parameterliste.

automatisch in der entsprechenden

Nach hinzufigen einer neuen
Datenzeile wird das CAD-Modell

Anwendung geoffnet.

Page - 61 -

23. Mai 2024

digipara’ liftdesigner

Zeigen externen CAD-Modell n

CAD MODELLGRUPPE / ZUGEORDNETE MAPPINGS
digipara
@ lifttdesigner

Zieldatei:

DP-SW RBO1 0000 00.SLDASM

Zeigen externen CAD-Modell

CAD MODELLGRUPPE / ZUGEORDNETE MAPPINGS
digipara
@ @ liftdesigner
Zieldatei: 3‘
DP-SW RBO1 0000 00.SLDASM :

[Vt S AL feiparametec S | Sl etzie Ery

Y1@Parameter
Y2@Parameter
Zeigt CAD Parameter W
GD_H_1@Paramerer
a n’ d |e S kl Zze n’ AdditionalWidth@Parameter

GD_B_1@Parameter
Featu res Od e r/U n d Plate@Basepoint Distance
. D1@Abstand1
Gleichungen steuern. RS
D1@Abstand3
D1@Abstand4
GuideThickness@GB_H_G
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CAD-Modell-Parameter

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

digipara’liftdesigner

Bestimmen des zu verlinkenden DigiPara Liftdesigner Quellwertes aus der PG-Parameterliste.

Zeigen externen CAD-Modell

CAD MODELLGRUPPE / ZUGEORDNETE MAPPINGS

© ®

Zieldatei:

DP-SW RBO1 0000 00.SLDASM

IX Automatisierung durchfihren | Quellwert CAD-Zielparameter Letzte Erg
0 True 4 a

DigiPara Liftdesigner - Regeleditor

Bedingungsregel - [String]

arameter einfigen |

Ahnlich den [0520]
3D-Parametern im
Eigenschaftenfenster
des 3D Modells

digipara
liftdesigner

at! Mapping PG-Parameter auswihlen  —

"Me."- - Objekt war Shaft0.CW BracketList.Bracket0.DP-SW RBO1 0000 00., als diese
Zuordnung urspringlich definiert wurde

[] Absolut wahlen

Page - 62 - 23. Mai 2024

| Schiefen | |

Hife

[0] RB_DBG

RE_Y1

Fu8E

[B1  GOD_H_1
[4] RB_SEPB_Y

[5] RB_DBG_POS

[6] LEFT_WALLDIST

[71  RIGHT_WALLDIST

[B1 CYH

[10] RE_D

[11] DIST_X_DBGCENTER_CYL
[12] DIST_X_DBGCENTER_YG
[13] DIST_Y_DBGCENTER_CYL
[14] DIST_Y_DBGCENTER_YG
[15] YG_DBG

[16] YG_GD_H_1

[17] CsuU_D

[21] RE_P1_WIDTH

N =T =]

g8

Diese Liste setzt sich aus
verwendbaren DigiPara
Liftdesigner
Schienenbligel-
Parametern zusammen.

SGIISIGII:IGII:II:II:IGI

-

oK | | Abbrechen
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CAD-Modell-Parameter

digipara’liftdesigner
EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 1

Andern des verkniipften Quellwertes im Projekt und ausfiihren der Automatisierung = Auswahl
CAD-Modell > Automatisierung durchfiihren

- DBG 1100 -
| DBG,800 SN\ |
= & NI
R o [EX N X ._ g .
. el 7 Wert edhegp - Shaftd.CW.BracketList.DBG [ x| L. X0 ) '
A S, g ' \ -~ v0
' - \wert [mm] [1100] | Z
| sotrechen \
{ o
==
R
1 4]
- DBG 1100 -
._ B o i X oW -
== 0 7 == '& T8 Automatisierung durchfiihren
> -
4{ i % Cloud Verbindung trennen
—l / El.ll:l'l:lnung
—H=__ l | ' - - . __=H_ Automatisierung
| —-T : B —

Page - 63 - 23. Mai 2024

DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH






Excel-Datei-Automatisierung

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 2

Erwartetes Ergebnis

= Antreiben eines CAD-Modellparameters Utber eine Excel-Datei, welche in die
Funktion Automatisierung durchfiihren integriert werden kann, um das

Originalmodell an das Aufzugsprojekt anzupassen.

digipara’liftdesigner

| DBG 1100 |

%

Zucrdnung

&
A

Automat{sierung durchfihren

J ClougHerbindung trennen

Data Review dew  Add-ins Help  Team pTEIImE

General CoﬂditionalFormattiﬂg' E"Inser‘t - el
! GFormatasTab\e' E" Delete - Editing
G Cell Styles = EI Format =
Alignment Styles Cells
D3 M 5 1100 R
A | B | |El & | | J K L M N o P
_|Design Table for: DP-SW REOD 0000 00
I

E E B g &

[ A

] @ 1 |

o al & xr o

g% 2 2 2
2 ¥ 2 8 9 o
3]5tandard 350 120 111:-0_ 65 70
2 DBG@Parameter
5 Enter a valid value for
6 | this parameter. -

| Sheet K| I
Ready B ] 1 + 8%
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Excel-Datei-Automatisierung digipara’liftdesigner

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 2

Erstellen einer Zuordnung zu den == |
antreibenden Excel-Datei-Parametern
des 3D CAD-Modells

Automatisierung zuordnen

= durch Hinzufligen einer neuen
. : R e T R
Automatisierungszeile S ——— g

digipara
@ liftdesigner

EE DigiPara Liftdesigner 2018 - Datei 6ffnen X
&« v A <« DataPool » CADmodel » SolidWorks » DP-SW RBOO 0000 00 v O "DP-5W RB00 0000 00" durchs... @
Organisieren » Meuer Ordner = - M o

~
DataPool & Mame Typ A |B|C|D|E|F] -
1 |Design Table for: DP-5W REQO 0000 00
AppMacros ProductionAssemblies Dateiordner g 5
Assets ProductionParts Dateiordner oo g E E
1] a 2 =
blocks StandardParts Dateiordner a @ E g
EE I g g
Bmp DigiPara Liftdesig... E E % I
; Tz =
Cache Microsoft Excel-Ar... 5 9 % E 8' 8'
= o=
CADmodel B SOLIDWORKS Ass.. 3 |Standard 350 120 800 65 70
D DP-5W RBOO 0000 00.bet Textdokument 4
Autodeskinventor : |
SolidWorks 5 |
DP-SW REOD 0000 00 T
8
DP-5W RBO1 0000 00 9 |
DP-5W RBOZ 0000 00 0
e v < > ! 4
Dateiname: | DP-SW RBO0 0000 D0.xlsx v| Allfiles (%) s Jetztstaten  (_ Beenden )

Neue hinzufigen
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Excel-Datei-Automatisierung digipara’liftdesigner

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 2

Markieren der zu verkniipfenden
Excel-Zelle und wahlen des 3D- o =
Parameters im Projektbaum O)

Zeigen externen CAD-Modell

digipara
lif i

+AAcinnAc

[ igiPara Liftdesigner - Projek..  — O *

- B2 Schienenbiigel 1 [Bracket1.] ~
H- B2 Schienenbiigel 2 [Bracket2 ]
+- B2 Schienenbugel 3 [Bracket3]
- B2 Schienenbiigel 4 [Bracket4.]
- B2 Schienenbugel 5 [Bracket5]

Schritt 1: Zuordnungsparameter zuweisen E
E
B
B
B
-8 Schienenbiigel 6 [Bracketb.]
E
B
B
E

Zelle D3: M@p&ﬁ“ﬂgﬁ@mitmah@n
Zzuordnen

- B2 Schienenbiigel 7 [Bracket7 ]
- M2 Schienenbugel 8 [Brackets ]
- B2 Schienenbiigel 9 [Bracket9.]
- B2 Schienenbiigel 10 [Bracket10]
""" [*B DBG = 300
----- ¢ DBG POS-=0
""" & DIM100 = 400
""" & DIM101 =300
""" & DIM102 =700
""" & DZ=1500
Offnen der Excel- JRNNEEEEEEEEEEG = | a—————— (R o D7 acT Al

""" & DZ_LAST_GUIDE_DIST =400

DigiPara  m— ¢ MAX DIST = 1500 .-

LiftdESigner Reference: Shaft0.CW.BracketList.Bracketl.DP
Absolute: Shaft0.CW.BracketList.DBG
Relative: Me.Parent.Parent.DBG

vl i 800 v

Name Zuordnung a 03

DP-SW RB0O 0000 00.xIsx ; 5 B c P E K
1 Design Table for: DP-SW RBOO 0000 00

DP-SW RB0O 0000 00.SLDASM K 2 Yi@Parameter Y2@Parametpr DBG@Parameter GP_H_l1@Parameter GD_B_16
3 [standara 350 W[ &5 soo] 65 7
4

OK_ || Abbrechen
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Excel-Datei-Automatisierung digipara’liftdesigner

EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 2

Zeigen externen CAD-Modell n

Anlegen globaler DigiPara

Liftdesigner Parameter Favoriten Zeigt digipara
@ erweiterte liftdesigner

= |st die Zelle korrekt mit dem Einstellungen

zugeordneten Parameter
verknupft, wird diese automatisch
grun markiert.

Schritt 1: Zuordnungsparameter zuweisen

Zelle D3: Shaft.CW.BracketList.DBG
Mapping entfernen = Zu globalen Favoriten“hinzufﬁen Mapping ameter auswahlen

ll <« Globale Parameter Favoriten
Shaft.CW.Bracketlist DBG 30

D3

i . X i 1 Desi:n Table for: DBP-SW RBOO 000:):00 -
- Dle ExceI_DateI kann dlrket im ;lstandard Yl@Paramestse(; YZ@Paramitzeg DBG@Parame GD_Hvl@F’arametesr5 GD_B_17€ F “

. . . . () uralle

DigiPara Liftdesigner Dialog bestehenden u.
[ . [ , neuen Projekte

bearbeitet bzw. erweitert werden Projekt
z.B. durch das Definieren von
Formeln

Abbrechen @
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Excel-Datei-Automatisierung
EL4.6 PARAMETERZUORDNUNG OPTION 2

digipara’liftdesigner

Beenden der Parameterzuordnung und durchfiihren der Automatisierung nach Wertanderung im
Projekt

- DBG,800 N\ - DBG 1100 -
- o o | - "WW.BMCRELEDBG B iy o N o o |
. A . . . Y . o .
“ o o B ) o i xo . ) )
' i \ert [mmi] |1100| | : e T :
[ ok ]| Abbrechen |
/
iy ’ T
A
| o :
v e
- DBG 1100 — Der neue Wert wird in die
urspringliche Excel-Datei
oo e - o lisierung BIM Kemponen exportiert, die Zuordnung
- . X_E_]{ 5 .'-; . I Automatisierung durchfihren JedOCh hicht gespelChert'
= = rd = — -
- > a Cloud Verbindung trennen
Zucrdnung
I >l l
_ | Automatisierun
H — 1 ——H .
[ —T : o

Page - 70 - 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH






Verwendung des Regeleditors ) digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Verwendung von CAD-Modell-Parametern separater Einzelbauteile

D?SSOIJDWORKS| File Edit View Insert Tools Window Help x| ﬁD v@Vﬁvg' "8 ?- B0 X
o o= @ 8 ¢ @5 A& & WD 3

. 2
DEsion Interference  Clearance Hole Measure Mass Section  Sensor  Assembly  Performance Curvature Symmetry | Compare

pod

ST Detection  Verification Alignment Properties Properties Visualization Evaluation Check Documents
Assembly | Layout | Sketch | Fvaluate | PPLABD B-v- Q-0 OO _ & x

= LN N R - R R s——

v By DP-SW REQZ 0001 01 (Def..
|ﬂ Madify e rechts ..
- prung
- v x @ [

}-SW RB0OZ 0001 00< 1> (Default<D
DEBEGplus310@EBrida basel

Mates in DP-SW RB02 000D 00
History

Sensors

[Hd=

ENIEEY

Annotations

Front Plane
Top Plane
Right Plane

m®

. Origin
DP-SW RBD2 0001 01<1> (Defau
StandardParts

Mates

)-SW RBO2 0000 03< 1> (Standard<

L.] Model Bewegungssl)udie‘\ Die Breite der |
S 2018 x64 Edition SChienenbugeI—Baugruppe ing Assembly MMGS - i)
T o .
I wird von einem separaten
z

i,

—

Einzelteil gesteuert.

Page-72- 23. Mai 2024 DigiPara® Liftdesigner Online Training — EL4 CAD Models & Automation| © 2024, DigiPara GmbH



Verwendung des Regeleditors digipara’liftdesigner
EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Zusatzlich zur CAD-Modell-

Baugruppe wird das steuernde digipara
Einzelteil in der ®

liftdesigner
Automatisierungsfunktion benotigt.

Zeigen externen CAD-Modell

Automatisierung zuordnen

T T - —
0  Wird ein Wert geandert ¥ DP-SW RB02 0000 00.SLDASM
Eﬂ DigiPara Liftdesigner 2018 - Datei 6ffnen

“— v P <« CADmodel » SolidWorks » DP-SW RBOZ2 000000 » ProductionParts v & "ProductionParts" durchsuchen 0
Organisieren = MNeuer Ordner =~ O 0
~
Cache ~ MName Anderungsdatum
CADmodel

+* DP-5W RBOZ 0000 01.sldprt
# DP-5W RBO02 0000 02.sldprt

Neue hinzufigen

Autodesklnventor

SolidWorks * DP-S\W RBO2 0000 03.5LDPRT

DP-SW RE0D 0000 00 @& DP-5W RB02 0000 13.5LDPRT

DP-SW RBO1 0000 00 . DP-SWRB0Z2 0001 01.SLDDRW  04.04.2012 13:32
K, 7. 27

DP-SW RE2 0000 00 & DP-5W RB02 0001 01.SLDPRT 23.07.2018 15:37

Productionfssemblie
ProductionParts
StandardParts

Css

data

develnner & =

Dateiname: | DP-SW RBO2 0001 01.5LDPRT

e
v | Aifites ) v Jetztstorten  (_ Beenden )
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Verwendung des Regeleditors digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Zeigen externen CAD-Modell u
Elnfugen e|ner neuen CAD MODELLGRUPPE / ZUGEORDNETE MAPPINGS
. ) digipara
Zuordnungszeile und wahlen des O, liftdesigner
Zieldatei:
entsprechenden Parameters aus der DP-SW RBO2 0001 01.SLDPRT

CAD-Zielparameterliste X Letzte Erg

Depth@CenterpieceContour
Height@CenterpieceContour
DBGplus310@Brida basel
L1@Croquis/

D2@Croquis?
D1@Cortar-Extruirl
D1@Chaflan1

D2@Chaflan1

D2@Croquis8

D3@Croquis8

D4@Croquis8

D1@Croquis8
D1@Cortar-Extruir2
D1@Croquis9

D2@Croquis9

D3@Croquis9

D4@Croquis9

D5@Croquis9
e s len ( Beenden )
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Verwendung des Regeleditors ] digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

DigiPara Liftdesigner - Regeleditor n

Erstellen einer Gleichung bestehend aus PG- Bedingungac [ Rescbrgnesie

. o ey LD("[0]")

Parametern und fixen Werten zur Definition der L

kompletten Schienenbiigelbreite o _ -
igiPara Liftdesigner - Regeleditor

= unter Verwendung des Regeleditors in Bedingungsregel - Sting]
der Spalte Quellwert ED(TL01) +24 LD (" (31|
UberprUfen und -Parameter einfiigen | Ll

DigiPara Liftdesigner - Regeleditor SPEiChern der RegE‘|
Bedingungsregel - [Sring] vor dem SchlieRen

LD("[0]")+2*LD("[3]")+180| = | CW BracketList. Bracket0.DP-5W RE02 0000 00., als diese

Hiniert wurde

ok reibung war "GD_H_1"

s arametefb%‘chreibung war "RB_DBG"

gung tberprifen und speichern
T

"Me."- - Objekt war Shaft0.C\W BracketList. Bracket0.DP-5W RBO2 0000 00., als diese

Zuordnung urspriinglich definiert wurde RB DBG + 2 * G D H 1 + 180
LD("[01"): Wert war 800, Parameterbeschreibung war "RB_DBG"
LD("[31"): Wert war 65, Parameterbeschreibung war "GD_H_1" A bsta n d ZW | SC h en d en SC h |e nen +
2*Schienenbreite + fester Wert
[] Absalut wahlen
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Verwendung des Regeleditors digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

CAD MODELLGRUPPE

Das Einzelteil mit der ® el
Parameterzuordnung muss sich Gber L
der zu verandernden Baugruppe e

Bearbeiter

0  Wenn ein Wert wird gea ¥ DP-SW RB02 0000 00.SLDASM 3

bEflnden (IX O). 1 WenneinWertwirdgea V. DP-SW RB02 0001 01.5LDPRT < Zuordnung > ;_ ;

= Andernfalls beeinflusst die Automatisierung
nur das Einzelteil jedoch nicht die
Ba u g ru p pe . CAD MODELLGRUPPE

digipara
@ lifttdesigner '
Automatisierung zuordnen

0 fenn ein Wert wird gea ¥ DP-SW RB02 0001 01.SLDPRT <

1  Wenn ein Wert wird gea ¥ DP-SW RB02 0000 00.SLDASM
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Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

CAD-Modell-Konfigurationen

» |m DigiPara Liftdesigner wird immer die zuletzt gespeicherte Konfiguration des CAD-Modells angezeigt
= Die bestehenden Konfigurationsnamen werden im DigiPara Liftdesigner angezeigt, kdnnen aber nicht aktiviert

werden
o Occurrences & x
A 18K Po LOD
{E [% .$. e B2 RootOccurrence. [ lygons]
4 Bp Dp_sW RE01 0000 00. [16K Polygons]
Configurations B3 Simple Bracket.

P ™2 Standard. [16K Polygons]
- {E DP-5W RBO1 0000 00 Configuration(s) (Standard)

'@+ simple Bracket [ DP-5W RBO1 0000 00 ]
2 + standard [ DP-SW RBO1 0000 00 ]
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Allgemeine Informationen ) digipara’liftdesigner

EL4.6 CAD-MODELL-AUTOMATISIERUNG

Anzeigen von CAD-Modell-Konfigurationen

) B =7 profile 11 [Profile11] A
= Werden die Konfigurationen Uiber eine Verkg?gﬁ):,g:ag e ittt
Parameterabfrage in der CAD-Software gesteuert, Liftdesigner W' [VisualMaterial ]
konnen die verschiedenen Konfigurationen auch im R S

----- ¢ DIM100 = 400

DigiPara Liftdesigner dargestellt werden, indem der
steuernde CAD-Parameter mit Datenbaum-Parametern
verknUpft wird.

Kontrollierender
CAD-Parameter
schaltet die
Konfigurationen um

Konfiguration:
Standard
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CAD-Modell-Automatisierung

EL4.6 ANDOCKFENSTER: GELADENE CAD-MODELLE

Ausschlielien bestimmter CAD-Modelle
vom Automatisierungsprozess

= (ber das Andockfenster Geladene CAD
Modelle

= durch das Entfernen des entsprechenden

Hakchens
@ Geladene CAD Modelle »
‘ {0 Optionen ‘
Windows
Page-81-  23.Mai2024

Geladene CAD Modelle

digipara’ liftdesigner

Gl Ney laden

3% Alle Automatisierungen durchfihren

ﬁ Updatetrom Cloud
All Project CAD Models

L

Angezeigte

DP-5W CRO1 O
DP-5W G502 0000

CAD Modellname AusschlieBen von der Aktualisierung
00 00.5LDASM [

r
DP-5W CFO1 00
DP-5W G502 0000 00.5LDASM

| DP-SW GS02 0000 0

DP-SW GS02 0000 00.SLDASM

DP-SW RBO1 0000 0O
DP-SW RBO1 0000 0O
DP-5W RBOT 0000 00
DP-5W RBO1T 0000 00
DP-5W RBO1T 0000 00
DP-5W RBO1 0000 00
DP-SW RBO1 0000 0O
DP-SW RBO1 0000 0O
DP-5W RBOT 0000 00
DP-5W RBO1T 0000 00
DP-5W RBO1T 0000 00

DP-5W RBO1 0000 00.5LDASM

g

DP-5W RBO1 0000 00.5LDASM
DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM
DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM
DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM
DP-5W REOT 0000 00.5LDASM
DP-5W RBO1 0000 00.5LDASM
DP-5W RBO1 0000 00.5LDASM
DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM
DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM

oS S SRS

DP-5W RBOT 0000 00.5LDASM
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Modelle in CAD-
Anwendung offnen
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Update originaler 3D-CAD Modelle digipara’liftdesigner

EL4.7 MODELLE IN CAD-ANWENDUNG OFFNEN

. G o «aEL GO0 E E = H E SRR NNIN -
Bestimme selbst, wann oder ob das g o

.o . . . 1. Offnen in e R i ; utorm
geidnderte CAD-Modell in SolidWorks, 6 &« | RGN & ST

Startseite  Bearbeitungsmedus || Hinzufigen Zuerdnung

I Entfernen =z

Inventor oder Creo Gibernommen werden soll L
= mitder bffnen in CAD Funktion . DP-SWRE02000000143

i i |_ = ﬁ:_:':_nh |='p-_'| 3
FECRN-Y STJ\.é B 435 W ' Il
g_ IR SRS DAV | g
‘-h_‘_ iy zZ 1 =] - L'n:':nh H
L Ee=ET=H } d
YO .'-'_ T ) | IR N !
i c | a = - _41
T F | DigiPara Liftdesigner 2018 8
oot !
NS e _—
o kL iche
Aufzugsn . 2|
s | Anderungen dbernehmen und CAD-Datei aktualisieren =
' 450 ;
ET | d
; 3
75175 | ]
276
il =] £I=E:ﬂ =
|
Schachtgrundriss | 1
M= otake 1:70 I —— | —
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Zeichnungen aktualisieren ) digipara’ liftdesigner

EL4.7 MODELLE IN CAD-ANWENDUNG OFFNEN

DigiPara Liftdesigner aktualisiert das komplette 3D CAD-Modell sowie die dazugehorigen
Zeichnungen.

‘[%SOLIDWORKS‘ File Edit View Insert Tools Window Help » l ﬁ D 'B A% 2 E’-, " e @ = X

o @i )
Sketch Smart 0 Convert .
Dimension m v Ry @ v A Entities %
v v @ - @ - @ = v i
/%SOLIDWORKS‘ File Edit View Insert Tools Window Help " { ﬁ D - @ SN B 2 - O X Features| Sketch [ Evaluatel DimXpertI A0 - &=
2 O 5 2P & - . 1
; = = PECPB 0-v- Q-0
L S @A
B o = @ |8l IO @ & SEIIEE >
Stud Interference | Clearance Hole Measure Mass Section Sensor  Assembly  Performance Curvature e
Y | Detection | Verification Alignment perti perti Visualizati Evaluation ?
Z (] Planta (o
L
Assembiyl Layout l Sketch | Evaluate | A0 - & X L;l Vista lateral
8 & 5 — = Origen
S 52 - - - . L, org
= A G B >
@ @ $ e > ” < a w @ t % & ;] 4 Chapa metalica
?_ | Al » w Brida basel ->
[l 0.5*DBG+GD_H_1 - rechts A = 2 2 2 = 2 < :
[l 0.5°GD_B_1 - links I '
@
[l 05°GD_B_1 - rechts
ﬁ Basepoint Distance : : : : 8 T
» @ DP-SW RBO10001 00<1> (Default<Disg ! © My
L7 % DP-SW RB01 0000 03<1> -> (Standard-
» % DP-SW RB010000 13<1> -> (Standard- etric
> % DP-SW RBO1 0000 02<1> (Predetermin; \ ===} i = oo -
» € DP-SW RBO1 0000 02<2> (Predetermin: P P Editing Pad BustonEr @
» @ DP-5WRBO01 0000 01<1> (Predetermin: e
» [ @ DP-sw RBO1 0000 01<2> (Predetermin: o ~ﬁ
L D nn i nnnt ARAR AT L. N dse =l H ‘ = o= —_———y X
| Voo (g ¢ =
|SOLIDWORKS 2018 x64 Edition Fully Defined _ Editing Assembly MMGS = = = ¥ —t
Iz Lsas
Lo
B B
A — A
DP-St RBOT 000 =
8 7 & a 4 Ei‘ M-E- - ‘M\‘
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) digipara’liftdesigner

EL4.8

Weitergabe angepasster
CAD-Modelle
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Allgemeine Informationen digipara’liftdesigner

EL4.8 WEITERGABE ANGEPASSTER CAD-MODELLE

Die gewahlten Einstellungen sowie die Geometrie des CAD-Modells, der Pfad zur Originaldatei und
die Parameterzuordnung konnen in einer Node-Datei gespeichert werden, die andere DigiPara
Liftdesigner-Anwender anstelle des CAD-Modells verwenden kdnnen.

= Die Node-Datei ist standardmaRig in die Projektdatei eingebettet.
Die Automatisierung kann nur durchgefihrt werden, wenn der Pfad der Originaldatei gleich bleibt und

alle Benutzer Zugriff auf die Quelle haben. (Dateipfade: sind absolut)
Empfehlung: Wenn die Dateien in einem Netzwerk gespeichert sind, sollten nicht mehrere Benutzer gleichzeitig mit

der Node-Datei arbeiten und eine Automatisierung durchfiihren.
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Speichern und wiederverwenden der IdNode-Dateien ) digipara’liftdesigner

EL4.8 WEITERGABE ANGEPASSTER CAD-MODELLE

BIM Komponenten entwickeln Export Optionen
Speichern als DigiPara I[dNode-Datei " LT RN N @ B 2vscherpeher sk
2= YA, v | G <l = : J
Charakteristischen LTE 5 X ¥ 4 2 Diese BIM Komponente %I Benutzerdeflnlert? Ffion Teatiren .NET-
n  Punkt hinzufigen wo <t speichern Anwendung
che DigiPara Geometry Profilform Ausrichtung DigiPara BIM Bibliothek Makro
= Diese BIM-Kom ponente speic hern /_ Document. Shaft0. CW. BracketList. Bracket0.

4 Favoriten
580 45 DBG = 800 £5, 57 i P Projekt Favoriten
X 4 |hre globalen Favoriten

~

200,

SCHRITT 1: Was mochten Sie speichern?

Zu sp ichernde BIM Komponente:

&
§ Shait0.CW.BracketList.Bracket0.DP-SW RB0O 0000 00.
q
0 Or
ea = 2.605

atei auf meinen Computer speichern (*.IdNode]
@® Datei auf mei G ichern (*.IdNode)

Flevator numb O A5 eine neue BIM Komponente speichern (DigiPara BIM Bibliothek)

* .IdNode Datei wahlen ...

200
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Speichern und wiederverwenden der IdNode-Dateien

EL4.8 WEITERGABE ANGEPASSTER CAD-MODELLE

Speichern als DigiPara IdNode-Datei
(*.LDXUserComp)

= Standardpfad:
= C:\ProgramData\DigiPara\*\dcc\DataPool\PGNodes

= Der Dateipfad kann nach eigenen Winschen
gewahlt werden.

= Wenn I[dNode-Dateien ein regularer Bestandteil
des DigiPara Liftdesigner-Datenpools sein sollen,
sollten sie als Moduldateien im Datamanager
registriert werden. Die entsprechende .ldm12-
Datei sollte dann exportiert und verteilt werden.

Page - 88 - 23. Mai 2024

digipara’ liftdesigner

EE DigiPara Liftdesigner 2024 - Speichern >
U <« DigiPara » 2024 » dcc|» DataPool » PGNodes v 0 PGModes durchsuchen yol
Organisieren « Meuer Ordner =S - 0
2 MName Anderungsdatum Typ 2
4400 19.09.2023 10:09 Dateiordner
4739 19.09.2023 10:09 Dateiordner
4315 16.09.2023 10:05 Dateiordner
4939 16.09.2023 10:03 Dateiordner
5123 19.09.2023 10:03 Dateiordner
5124 16.09.2023 10:03 Dateiordner
5125 19.09.2023 10:03 Dateiordner
5127 19.09.2023 10:03 Dateiordner
5128 19.09.2023 10:03 Dateiordner
5130 16.09.2023 10:03 Dateiordner
11636 16.09.2023 10:06 Dateiordner
13250 19.09.2023 10:03 Dateiordner ¥
LU 4 >
Dateiname: | DP-5W RBOT 0000 00 -
Dateityp: | DigiPara Node File (*.LDXUserComp) ~
A Ordner ausblenden Speichern Abbrechen
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Speichern und wiederverwenden der IdNode-Dateien ) digipara’liftdesigner

EL4.8 WEITERGABE ANGEPASSTER CAD-MODELLE

Laden einer DigiPara IdNode-Datei

= Mit allen zuvor vorgenommenen
Einstellungen in andere DigiPara
Liftdesigner-Projekte

Page - 89 - 23. Mai 2024

Start Projekt

Zeichnungsblatt

Ansichtsrahmen BemaBungen Visualisierung CAD Modelle BIM Komponenten en

R

33
E ]

Startseite  Bearbeitungsmodus  Sloppy-

Standard

Modus

i

Hinzufiigen

. Offnenin CAD || _ v <> RM edse. J§ Automatisierung durchfiihren
) g »'-').g’v“;
X Y

j& Neu laden 90 ~ T @A Cloud Verbindung trennen
7 Zuordnung
% Entfernen

Modell Ausrichtung Automatisierung

®

SCHRITT 1: Modell auswahlen

Zielort im Datenbaum:

Shaft0.CW.BracketList.BracketO.

O DigiPara Cloud Serve

O Eine 3D-CAD-Datei auf meinem Computer

7) Eine Benutzerkomponente aus der DigiPara BIM Bibliothek

@ Eine DigiPara IdNode Datei auf meinem Computer

IdNode Datei wahlen ...
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Einfaches einflgen: Turbefestigungen ¢ digipara’liftdesigner
EL4.8 UBUNG

Laden der 3D CAD-Modelle fiir die oberen und
unteren Befestigungselemente an den
Schachttiren.

DP-STP DF02 0000 01

= Verwendung:
= Your EL4 Training CAD Models

= Schritte:

» Laden und ausrichten
= QOriginalgeometrie ausblenden
= Selektierung zum Ubergeordneten Element einstellen

DP-STP DF0O2 0000 02
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Automatisieren Ubungsoption 1 *) digipara’ liftdesigner

EL4.8 UBUNG

Automatisieren eigener CAD-Modelle

= Dies ist eine gute Gelegenheit den Automatisierungsprozess an eigenen CAD-Modellen zu testen.
= Automatisieren der Parameter eigener CAD-Modelle im DigiPara Liftdesigner Projekt.
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Automatisieren Ubungsoption 2

EL4.8 UBUNG

DigiPara Trainingsbeispiel: Kabinenrahmen

= Zu Ubungszwecken stellen wir ein weiteres CAD-Modell
(SolidWorks) inkl. vorbereitetem DigiPara Liftdesigner Projekt (*.1d3)
zur Verfugung, sollten keine eigenen CAD-Modelle verfiigbar sein.

= Offnen des vorbereiteten Projekts
= Einflgen und ausrichten des CAD-Modells
= Automatisierung der folgenden Parameter:

Zieldatei:

DP-SW CFO1 0000 00.SLDASM

Quellwert | CAD-Zielparameter | Letzte Ergebnisse |

LD([1317) CarHeight@Car Frame Heigh' ¥ 2200
LD(*[14T%) CeilingHeight@Car Frame He ¥ 40

LD(*[251%) CarWidth@Car Size v

& LDCI26T) ¢ CarDepth@Car Size A
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digipara’liftdesigner

EL4.10

Zusammenfassung &
individuelle F&A

23. MAI 2024, ©2024 DIGIPARA GMBH



Herzlichen Gluckwunsch

Sie haben die nachste Stufe erreicht

3352

») digipara’liftdesigner

© 2024 DigiPara GmbH, www.digipara.com



digipara’liftdesigner

= ¢ digipara’

Wir stehen Ihnen auch sehr
gerne nach dem Training far
individuelle Fragen per Email
zur Verfigung.

training@digipara.com

O 0O o
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